Présentation Interrupteurs de position
OsiSense XC Standard, format Classic
Métalliques, types XCK M et XCK L
Composition variable

I
|

|

Alevier a ressort
avec tige métallique

Alevier a ressort
avec embout

Alevier a galet
Nl thermoplastique de

Atige ronde @ 6 mm
en thermoplastique

£ thermoplastique (4) 4) longueur variable (4) L =200 mm (5)

| ZCK D81 ZCK D91 | ZCK D41 | ZCK D59
i Atige souple a ressort Atige aressort

| ZCK D06 ZCK D08

>

Alevier a galet
acier (4)

levier a galet
roulement a billes (4)

levier a galet
ermoplastique (4)

Q.

ZCK D16 O ZCK D17 &

Alevier a galet
thermoplastique
avec soufflet
étanche

1 sens d'attaque

ZCK D219 O

Alevier a galet

en acier

avec soufflet étanche
1 sens d’attaque

Alevier a galet
thermoplastique

1 sens d'attaque
(S

7>
(\ Alevier a galet
<)

en acier
7
S| T LE

1 sens d’attaque
(S

ZCKD21 8 ZCK D23 & ZCK D239 &

Apous_soir A poussoir mé,tallique Apoussoir a galet en A poussoir a galet
métallique avec soufflet étanche acier en acier

avec soufflet étanche
ZCK D10 O ZCK D109 & ZCK D02 & l ZCK D029 &

Corps a contact bipolaire,
3 entrées de cable pour Pg 11 (1) (2)

Corps a contact bipolaire,
avec presse-étoupe incorporé (1) (3)

ZCK M1, M5, M6, M7, M9 &
ZCK M8

ZCK L1,L5,L6,L7 &
ZCK L8

Corps a contact tripolaire,
3 entrées de cable pour Pg 11 (1) (2)

ZCK MD3e &

Corps a contact tripolaire,
avec presse-étoupe incorporé (1) (3)

ZCK LD3e &

(1) Pour plus d’informations, voir page 32103-FR/4.

(2) Pour 3 entrées de cable taraudées ISO M20 x 1,5, ajouter H29 a la référence. Exemple : ZCK M1 devient ZCK M1H29.
Pour une entrée de cable avec adaptateur 1/2” NPT, ajouter H7 a la référence. Exemple : ZCK M1 devient ZCK M1H7.

(3) Pour une entrée de cable taraudée 1/2” NPT, ajouter H7 a la référence. Exemple : ZCK L1 devient ZCK L1H7.
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Présentation (suite) Interrupteurs de position
OsiSense XC Standard, format Classic

Métalliques, types XCK M et XCK L
Composition variable

Atige carrée acier ﬂ Atige ronde Atige ronde
73 mm @ 3 mm en fibre de 26mm .
L=125mm (5) verre en thermoplastique

L=125mm (5) bk L=200mm(5)

1\

ZCKY54 ZCKY55 [ ZCKY59
Alevier a ressort Alevier aressort
embout atige métallique (4)

thermoplastique (4)

|
i mr— ) W

ZCKY81 ZCKY91

Alevier Alevier A levier Alevier a
R 5 a galet galet élastomére
agalet agalet agalet
thermoplastique acier de élastomere @50 mm (4)
de longueur longueur d® 5|0 mm
iable (4 variable (4 € longueur
variable (4) @ variable (4)
ZCKY41 ZCKY43 ZCKY49 ZCKY39
Alevier agalet Alevier Alevier a galet
thermoplastique agaletacier aroulement a billes
@) (4) (4)
ZCKY31 O ZCKY33 ) ¢ ZCKY34 O
Pour attaque
a droite ET a gauche
ou
a droite OU a gauche
ZcKk D05 &
@ : téte garantissant une manceuvre positive d’ouverture.
(4) Réglable sur 360° de 5 en 5°, ou tous les 90° par retournement de la rondelle crantée.
(5) Réglable sur 360° de 5 en 5°, ou tous les 45° par retournement de la bride.
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Références

Interru pteurs de pOSItIOﬂ
OsiSense XC Standard, format Classic
Métalliques, types XCK M et XCK L
Sous-ensembles adaptables

Corps acontact bipolaire

Avec élément de contact Schéma Positivité (1) Entrée de cable Référence Masse
kg

Pour interrupteurs de position type XCK M
“NC+NO” 9| b @ Pg 11 ZCK M1 0,210
aaction brusque - ISOM20x1,5 ZCK M1H29 0,210
(XE2S P2151) ::ﬁ g U2NPT(2)  ZCK M1H7 0,210
“NC+NO” g_>| 5 @ Pg 11 ZCK M5 0,210
{160?!95 deoendant - ISOM20x1,5 ZCK M5H29 0,210
aaction depenaante ”
(XE2N P2151) gﬁ Q 1/2" NPT (2) ZCK M5H7 0,210
“NO+NC” 5 (0| & Pg 11 ZCK M6 0,210
Qhe\;?ucg?nts dant ﬁ ISOM20x1,5  ZCK M6H29 0,210
aaction depenaante "
(XE2N P2161) N 1/2" NPT (2) ZCK M6H7 0,210
“NC+NC” - & & Pg 11 ZCK M7 0,210
‘§'ml:_|tan§§ dant _ ISOM20x1,5 ZCK M7H29 0,210
aaction dependante "
(XE2N P2141) oo 1/2" NPT (2) ZCK M7H7 0,210
“NO+NO” ‘c2| ﬁ| - Pg 11 ZCK M8 0,210
?'mttl_“an:? dant __ ISOM20x1,5  ZCK M8H29 0,210
aaction dependante ”
(XE2N P2131) gﬁ 3 1/2” NPT (2) ZCK M8H7 0,210
“NC+NC” - = @ Pg 11 ZCK M9 0,210
aaction brusque _ ISOM20x1,5  ZCK M9H29 0,210
(XE2S P2141)

o )

- 3\
Pour interrupteurs de position type XCK L
“NC+NO” 9| 5 @ Pg 11 ZCK L1 0,210
aaction brusque - 1/2" NPT ZCK L1H7 0,210
(XE2S P2151) .‘!ﬁ S
“NC+NO” oo| 5 & Pg 11 ZCK L5 0,210
decalés . 1/2" NPT ZCK L5H7 0,210
aaction dépendante ‘ﬁ N
(XE2N P2151) = «
“NO+NC” by ml @ Pg 11 ZCK L6 0,210
chevauchants _ 1/2" NPT ZCK L6H7 0,210
aaction dépendante ol <
(XE2N P2161) o -
“NC+NC” | 5 @ Pg 11 ZCK L7 0,210
simultanés __ 1/2" NPT ZCK L7H7 0,210
aaction dépendante ol o
(XE2N P2141) =«
“NO+NO” ‘«_,| $| - Pg 11 ZCK L8 0,210
simultanés _ 1/2" NPT ZCK L8H7 0,210

aaction dépendante
(XE2N P2131)

4

1) : contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture.
(2) 3 entrées taraudées dont une avec un adaptateur métallique pour tube 1/2” NPT (USASB2-1).

Schneider
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Références (suite)

Interru pteurs de posmon
OsiSense XC Standard, format Classic
Métalliques, types XCK M et XCK L
Sous-ensembles adaptables

Corps a contact tripolaire

Avec élément de contact Schéma Positivité (1) Entrée de cable Référence Masse
kg
Pour interrupteurs de position type XCK M

“NC+NO+NO” = gl ® &) Pg 13 ZCK MD31 0,210
aaction brusque R ISOM20x1,5  ZCK MD31H29 0,210
(XE3S P2151) N ;rj g U2'NPT(2)  ZCK MD31H7 0,210
“NC+NC+NO” =l = ‘tgl =) Pg 13 ZCK MD39 0,210
aaction brusque . ISOM20x15  ZCK MD39H29 0,210
(XESS P2141) o w g 1/2" NPT (2) ZCK MD39H7 0,210
“NC+NC+NO” sl = 9| &) Pg 13 ZCK MD37 0,210

ZCK MD3e decalés deoend . ISOM20x 1,5  ZCK MD37H29 0,210
?xalzcatlr\?ngfgn ante o « 3\ U2'NPT(2)  ZCK MD37H7 0,210
“NC+NO+NO” = gl 9| (=) Pg 13 ZCK MD35 0,210
decalés - ISOM20x1,5  ZCK MD35H29 0,210
?Xagéﬁggfs”gndame N g g 1U2’NPT(2)  ZCK MD35H7 0,210

Pour interrupteurs de position type XCK L
“NC+NO+NO” 5 gl 9| (=) Pg 11 ZCK LD31 0,210
aaction brusque R 1/2" NPT ZCK LD31H7 0,210
(XE3S P2151) N q q
® (2] —
“NC+NC+NO” =l = gl =) Pg 11 ZCK LD39 0,210
aaction brusque 1 1/2" NPT ZCK LD39H7 0,210
(XE3S P2141) o« q
(3] N —

“NC+NC+NO” =l = 5-3| =) Pg 11 ZCK LD37 0,210
{180?!95 devendant o 1/2" NPT ZCK LD37H7 0,210
aaction depenaante

ZCKLD3e (XE3N P2141) 8 « Q
“NC+NO+NO” = 8| 9| &) Pg 11 ZCK LD35 0,210
?ect’i‘es denendant ,j,,,\ 1/2" NPT ZCK LD35H7 0,210
aaction depenaante
(XE3N P2151) & 3 =
1) @ : contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture.
(2) 3 entrées taraudées dont une avec un adaptateur métallique pour tube 1/2” NPT (USASB2-1).
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Références (suite)

Interru pteurs de pOSItIOﬂ
OsiSense XC Standard, format Classic
Métalliques, types XCK M et XCK L
Sous-ensembles adaptables

XE2N P2lel

XE3e P2lee

N

XCK z09

AB1R11

Eléments de contact

Type de contact Schéma Pour corps Positivité (1) Référence Masse
kg
Contact bipolaire
“NC+NO” ‘<~3| 5 ZCK M1 @ XE2S P2151 0,020
ZCK L1
aaction brusque q «
— s\
“NC+NO” ‘<2| by ZCK M5 XE2N P2151 0,020
décalés o« ZCK L5 6
aaction dépendante q N
— o
“NC+NO” by m| ZCK M6 XE2N P2161 0,020
chevauchants X ZCK L6 ®)
aaction dépendante <
] 3
“NC+NC” | 5 ZCK M7 XE2N P2141 0,020
simultanés L ZCK L7 6
aaction dépendante ol o
— N
“NO+NO” cf)| g| ZCK M8 - XE2N P2131 0,020
simultanés N ZCK L8
aaction dépendante q q
- N
“NC+NC” -l © ZCK M9 XE2S P2141 0,020
aaction brusque LT 6
o 8
Contact tripolaire
“NC+NO+NO” 5 gl 52' ZCK MD31 XE3S P2151 0,035
aaction brusque R ZCKLD31 @
3
(3 o —
“NC+NC+NO” sl 5 5.-_,| ZCK MD39 XE3S P2141 0,035
aaction brusque R ZCK LD39 @
al N <
[ 3Y) —
“NC+NC+NO” sl 5 9' ZCK MD37 XE3N P2141 0,035
décalés LT ZCK LD37 e
aaction dépendante ol o q
[ o —
“NC+NO+NO” I~ | 53' ZCKMD35 XE3N P2151 0,035
décalés ZCK LD35 e

aaction dépendante

n

22

1) @ : contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture ou sous ensemble garantissant une manceuvre positive d’ouverture.

Accessoires pour interrupteurs de position type XCK M

Désignation Vente par Référence Masse
quantité indivisible unitaire kg

Borne de raccordement auxiliaire 1 XCK Z09 0,010

pour continuité de cablage

Reperes encliquetables 25 AB1R11 0,002

(brochettes de 10 chiffres: 0a9)
Autres repeéres, consulter notre centre de relation clients.

Autres réalisations

Contacts dorés.
Consulter notre centre de relation clients.

Schneider
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Fonctionnement

Interrupteurs de position

OsiSense XC Standard, format Classic
Métalliques, types XCK M et XCK L
Sous-ensembles adaptables

Tétes ZCK D10, D109 avec corps

ZCK M1, L1

18 45(P)
-

5mm

phan
R
i
o
ALY

ZCK MD39, LD39
1,8

IS
33

SRRARN
(=]
ﬂ«
o T
EYY
3

>
0,9

ZCK M5, L5

1,8 32(P)
21-22
13-14

0 3 55mm

ZCK MD37, LD37

Tétes ZCK D02, D029 avec corps

ZCK M1, L1
3,1(A) 7.8(P)
-

-
mm

anan

popd

LRIy

=R=R

fDiEEE
AY

15

ZCK MD39, LD39
31(8) 780)

fedieiedad
SERBERR
fm
EFYYUZ

1,5

Tétes ZCK D21, D23, D219, D239 avec corps

ZCK M1, L1
4,6(A) 11,1(P)
-
L
-
-

EH
3

m

ZCK MD39, LD39
6(A) 11,1(P)
=

Benzen
2ar8as
o ZBRERR
I:m;
EFVYY

22

1,8 32(P)
21-22|
31-32|
13-14]
3 5,5mm
ZCK M5, L5

3,1(A) 5,6(P,
0
0 52 mm

ZCK MD37, LD37

31(A) 5,6(P)
21-22
31-32
1314
52 mm

ZCK M5, L5
4,6(A) 8(P)

13-14
0 7,6 mm

ZCK MD37, LD37

4.6(A) 8(P)
21-22
31-32
1314
0

7,6 mm

Tétes ZCK D15, D16, D17 avec corps

ZCK M1, L1
26° 58°(P)
-

-
70°

anan
RN
oy
=R=R
fgifi!
o]
AV

ZCK MD39, LD39
26°

&
3

aenzen
=RR=ER
(=]
%JI‘}Ei(I] 3
CAAATYY

Tétes ZCK D41, D59, D81,

ZCK M1, L1

anan
pops
LHL%
=R=R
o
S
@
°
Eﬁifin
° AAYY

o

ZCK MD39, LD39

n
o

e
Prpa
Lonian

o ZRRER
%4iﬂ1[n
S AAAYYY

ZCK M5, L5
26° 42°(P)

13-14

0 36° 70°

ZCK MD37, LD37

26° 42°(P;
2122
31-32
314

0 36" 70°

D91 avec corps
ZCK M5, L5

26°
(] e |
0 36° 70°

ZCK MD37, LD37

Tétes ZCK D06, D08 avec corps

ZCK M1, L1

(&)
o
°

Bl
=RER
o
infEﬂ
o
AAYY

ZCK MD39, LD39

w
S

Senown

o ERRERR

ﬂ
AMAYYY

1.
1
3
1
ik
3

=

ZCK M5, L5

13-14
0

ZCK M6, L6
3 4,4(P)
2122
13-14
1,8 5,5mm

ZCK MD31, LD31

ZCK M6, L6
52(A) 7,6(P)

21-22
1314

3,1 9mm

ZCK MD31, LD31

3,1(A) 7,8(P)
2122 %
fesrt =
32 ~
33-34 -
13-14 -
mm
1,5
ZCK M6, L6

76 11,1(P)

21-22

13-14
4,6(A) mm

ZCK M6, L6
40° 60°(P)

24° 70°

ZCK MD31, LD31
26 58°(P)

ZCK M6, L6
40°
B —

24° 70°

ZCK MD31, LD31

26"
21-22 -
et S
21-22 -
33-34 -
13-14 -
70°
11°
ZCK M6, L6
40°
13-14
30°

ZCK MD31, LD31

30°
21-22 »-
7 3
s 3
1314 -~
0yl |
14

ZCKM7,L7
3.2(P)

11-12
2122

18 5,5mm

ZCK MD35, LD35
1,8 32(P)

3 5,5mm

ZCK M7, L7
5,6(P)

21-22
3,1(A) 9mm

ZCK MD35, LD35
31(A) 56(P)

1-22
334
314
0 52 mm

San

ZCK M7, L7
8(P)

4,6(A) mm

ZCK MD35, LD35
46(A) 8(P)

7,6 mm

ZCK M7, L7

ZCK MD35, LD35

. 26" 42°(P,
1

—oon
LR

1
-
3

=

0 36" 70°

ZCK M7, L7

21-22

24° 70°

ZCK MD35, LD35
26°

ZCK M7, L7

11-12
2122

30°

ZCK MD35, LD35

ZCK M8, L8

1314
2324

1,8 5,5mm

ZCK M8, L8

23-24

3,1(A) 9mm

ZCK M8, L8

13-14
23-24

4,6(A)  mm

ZCK M8, L8

e |
23-24

24° 70°

ZCK M8, L8

13-14
2324

24° 70°

ZCK M8, L8

13-14
2324

30°

ZCK M9
1,8  4,5P)
11-12 >
21-22 »
11-12 -
21-22 -
! 5,5mm
0,9
ZCK M9
3,1(A) 78(P)
11-12 »
ik 5
21-22 -
0 mm
15
ZCK M9
4,6(A) 11,1(P)
111 -
21-22 -
11-12 -
21-22 -
mm
2,2
ZCK M9
26° 58°(P)
e =
11-12 -
2122 ~«
0 70°
11°
ZCK M9
26°
11412 >
bk £
2122 -
0 70°
11°
ZCK M9
30°
11-12 »
21-22 L
11-12 -
2122 -
!!E%EEEE
14°

Fonctionnement des contacts

Il passant
[ non passant

(A) = déplacement de la came

(P) = point de positivité

32103-FR_Ver10.0.indd
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Encombrements Interrupteurs de position
OsiSense XC Standard, format Classic
Métalliques, types XCK M et XCK L
Sous-ensembles adaptables

Corps acontacts

ZCK M1, M5, M6, M7, M8, M9, MD3e, MD3He29, MD3eH7 ZCKL1,L5,L6,L7, L8, LD3e
ZCK M1H29, M5H29, M6H29, M7H29, M8H29, M9H29 ZCK L1H7,L5H7, L6H7, L7H7, L8H7, LD3eH7
ZCK M1H7, M5H7, M6H7, M7H7, M8H7

9] 6

6
O I V| e [©

@ @ i

@[ 1y I

(N = 41 = —
30 64 "2

30

l— =

63,6
58,5
72

Adaptateur pour tube 1/2" NPT
DE9 RA1012

3 21 4)

i

(1) 3 trous taraudés pour presse-étoupe 1ISO M20 x 1,5 ou Pg 11.
(2) Presse-étoupe incorporé.

@ : 2 trous oblongs @ 5,2 x 6,2

(3) Trou taraudé pour tube 1/2” NPT.

(4) Embout fileté.

8 Scréneider 32103-FR_Ver10.0.indd

Electric



Encombrement (suite)

Interrupteurs de position
OsiSense XC Standard, format Classic

Métalliques, types XCK M et XCK L
Sous-ensembles adaptables

Tétes amouvement rectiligne

ZCK D10 ZCK D109 ZCK D02
14
4 12
,yﬂ< Tﬂ %4 010 ‘
o
(<o}
— A A — | |
I
ZCK D029 ZCK D21, D23
14 14 14
4 8 8
I T T
= | =
Tétes amouvement angulaire
ZCK D15, D16, D17 ZCK D41 ZCK D59
37 31,7
15,
5,5 26
= ‘ =
i =
‘%ﬂ\\ Ta
©
+ +—
1 | |
|
34 ‘
ZCK D81 ZCK D91

=1 ==
=
56 ‘
Tétes amouvement angulaire multi-directions
ZCK D06 ZCK D08
14 21,2 14
Ie)
ol
<
I I (+ ! I |

(1) 190 maxi
(2) 215,5 maxi

Nota : filetage de I'axe de fixation du dispositif de commande = M6
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