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SIN : Maquettage d’une solution en réponse a un cahier des
charges

Module SIN 1.1 : Concevoir un systeme local et permettre le
dialogue entre ’'hnomme et la machine

Activité : TP4 — IOWarrior - Commande du capteur de pression et de la
température par bus SPI
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TP4 — Mise en ceuvre du bus SPI
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TP4 — Mise en ceuvre du bus SPI

1 Présentation

2 Lecomposant IOWarrior
2.1 Laliaison SPI
2.2 Initialisation du transfert sur la liaison SPI

2.3 Lecture sur laliaison SPI

3 Le module capteur de pression et température
3.1 Ecriture dans un registre du SCP1000

3.2 Lecture des données du SCP1000

4 Manipulation

4.1 Deéfinition des entrées et des sorties de la DLL
41.1 Programmation graphique

4.2 Initialisation et arrét de la DLL
421 Fonction CSimStart de la DLL
4.2.2 Fonction CSimStop de la DLL
4.2.3 Programmation graphique

4.3 Comportement de laDLL
4.3.1 Fonction CCalculate
4.3.2 Programmation graphique
4.3.3 Relevés des trames SPI

Selon le matériel & disposition, on pourra utiliser un oscilloscope ou un analyseur logique

= Configurer le matériel pour relever et décoder une trame SPI en mode monocoup.

Utiliser la ressource sur I'analyseur logique ou l'oscilloscope MS02024 pour suivre la
méthode de relevé de chronogrammes.

= Relever la trame SPI lors de linitialisation du mode SPI. Avec I'analyseur logique, on
pourra faire la mesure pour différentes fréquences d’échantillonnage.

Bus/Signal Trigger Filter = = o 179E 29
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I rapport.Bytes[1l] = 0x0E;
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rapport.Bytes[2] = O0x0&4; high reseclutio

# ]
RS ]
FeE . B
H H
# ]

1OWKITWX1iTE [LUWarrior, L, (CRAr =) &Yapport, o);
IowKitRead (IOWarrior, 1, (char *) &rapport, 8):
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TP4 — Mise en ceuvre du bus SPI

Mesurer la fréquence de I'’horloge SCK et vérifier sa valeur.

Fréquence d'horloge 62.5Khz (voir documentation IOWarrior pagel16)

" s 7
. 2 I.5usI L 31.|F"5uls L 3!|3usl L 44.I25uls L EEI..EusI L EE.I?EuIS
L —

A-B=32375us
Compr-Rate:Mo

Relever la trame lors de la lecture de la valeur de la pression

DATARDS DATARD16
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TP4 — Mise en ceuvre du bus SPI

= Relever la trame lors de la valeur de la température.

16 bit read from register 0x21 (TEMPOUT)

csB
SCK A5 A4 A3 A2 A1 A0 RW D1 o pi3] |oiz| ot oio|  |ps D8 D7 D5 D5 D4 D D2 D1 oo
MosI 1 0 0 0 0 1 Rd 0
MISO A 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 0 0 1 1 0 0
| { 1 |

|6 bit register address 0x21 |Read]

|16 bit register content 0x01CC, bin '0000 0001 11

T 1100 |

0x21 avec le bit read a
0 le "bit de séparation" a 0
s0it10000100=0x84

Valeur sur 2 octets de la température
(attention la valeur du chronogramme est issue de
la doc constructeur donc différe de relevé issu d'une

situation réelle)

H-—— Bus2(spPy ]
755 B H
-« # 5K i i
. £ MOSI B b
MISO B 52
[-—— BusT(SPI) B
755 B H
. , . =
- #Mosl| B
Wiso | 5 =
at [ ®
TEMPOUT
Bit# B15 B14 B13 B12 B11 B10 B9 B8 B7 B6 B5 B4 B3 B2 B1
~[*C] S 2048 1024 512 | 256 12.8 6.4 3.2 1.6 0.8 0.4 0.2 0.1
E:t: X X S T12 T T10 T9 T3 T7 T6 T5 T4 T3 T2 T1
s = sign bit
X = not used bit
Dans notre relevé 0x01 et 0xC2 soit 0000 0001 1100 0010= 12.8+6.4+3.2+0.1=22.5°C
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