
 

 

 

SIN : Maquettage d’une solution en réponse à un cahier des 
charges 

 

Module SIN 1.1 : Concevoir un système local et permettre le 
dialogue entre l’homme et la machine 

 

 

Activité : TP4 – IOWarrior - Commande du capteur de pression et de la 
température par  bus SPI 
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4.3.3 Relevés des trames SPI 

Selon le matériel à disposition, on pourra utiliser un oscilloscope ou un analyseur logique 

 Configurer le matériel pour relever et décoder une trame SPI en mode monocoup. 
 
Utiliser la ressource sur l’analyseur logique ou l’oscilloscope MSO2024 pour suivre la 
méthode de relevé de chronogrammes. 
 

 Relever la trame SPI lors de l'initialisation du mode SPI. Avec l’analyseur logique, on 
pourra faire la mesure pour différentes fréquences d’échantillonnage. 
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 Mesurer la fréquence de l’horloge SCK et vérifier sa valeur. 
 
Fréquence d'horloge 62.5Khz (voir documentation IOWarrior page16) 

 

 
F=1/T=16µs on relève 32.375µs pour 2 périodes soit 16.1875µs. 
 

 Relever la trame lors de la lecture de la valeur de la pression 
 
 
 
 
 
 
 
Les 3 bits de MSB de la valeur de la pression sont dans DATARD8 à l'adresse 0x1F 
Les 2 octets "LSB" de la valeur de la pression sont dans DATARD16 à l'adresse 0x20 
 

Sur le premier chronogramme: 
On relève la valeur 0x7C qui correspond à l'adresse du registre 1F avec décalage de 2 bits 
vers la gauche avec ajout d'un zéro pour "read" et un zéro "séparateur"; puis les 3 bits du 
MSB de la pression (voir protocole de lecture ci-après "16 bit read from register 0x21). 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

Sur le second chronogramme: 
On relève la valeur 0x80 qui correspond à l'adresse du registre 0x20 avec décalage de 2 
bits vers la gauche avec ajout d'un zéro pour "read" et un zéro "séparateur"; puis les 16 bits 
"LSB" de la pression. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

Dans notre relevé 0x06, 0x26 et 0xC2 soit 0110 0010 0110 1100 0010= 
64k+32k+2048+256+128+32+16+0.5=100784.05 Pa soit environ 1007 hPa (Régime dépressionnaire) 
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 Relever la trame lors de la valeur de la température. 

 

 

 

 

 

 

 

Dans notre relevé 0x01 et 0xC2 soit 0000 0001 1100 0010= 12.8+6.4+3.2+0.1=22.5°C 

 

 

 

0x21 avec le bit read à 
0 le "bit de séparation" à 0 

soit10000100=0x84 

Valeur sur 2 octets de la température 
(attention la valeur du chronogramme est issue de 

la doc constructeur donc diffère de relevé issu d'une 
situation réelle) 


