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| / R . billes | 12x4 1 1100 62
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2c |1 | Ecrou Trl6x12 P4
16 |1 | Moteur électrique LEROY SOMER LS 56 oo |1 | Borer 16w guénzgﬂi
P : 2 uZn
12 f ]gultiflzr‘ie vis fi‘g collée sur 1 %a |1 | Ecrou & billes SHBO 12x4R SKF transrol |xcas
Y i ic [1 | Vis Tri6xl2 P4 XC38
13 |1 | Entretoise XC38 15 11 [Vis Tri6x4 038
12 |1 | Butée filetée XC38 —
11 11 Bout darbre ~C38 woll6 sur Tabic la |1 |Vis a billes SHBO /1'2X4-'R SKF' transrol XC48'\ '
10 |1 | Clavette paralldle , forme B de 3x3x15 | XC38 Rp | Nb Deésignation Matire Observations
9|1 |Manchon d’accouplement XC38 CI @D TP1 | ><
8|1 |Butée a billes SKF 52202 VERIN ELECTRIQUE TPR
7|2 | Demi—axe XC38 Format : A3 P3| >
72 [Demi XCa8 poh, 1 LVM VEM 101 72
5|1 |Bague Métafram 25x32x32 collée sur 14 DOSSIER TECHNIQUE
4|1 |Piston Z3CN18-02
311 | Corps A-G4




