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SCHEMA  DE  PRINCIPE  DE  LA PINCE  SPBUV2PAI











ATTENTION : Pour des raisons de simplification du schéma , seule une biellette est schématisée.





FT111 : Guider l’étrier en rotation par rapport au corps. 





CORPS





CHAPE AV





GALET





CHAPE AR





BIELLETTE





ETRIER





RAMPE





FT121 : Orienter les biellettes par rapport à l’étrier.





FT12 : Assurer un effort de serrage identique pour différente épaisseur de tôle.





FT112 : Transmettre l’énergie à l’étrier.





FT11 : Mettre l’étrier en mouvement de rotation par rapport au corps.





FT111 : Transformer l’énergie pneumatique en énergie mécanique de translation.





Vérin pneumatique 





Chape avant et chape arrière





Galets en contact sur la rampe 





Montage de roulements





Biellettes






































Rampe mobile  





Galets en contact sur la rampe





FT1 : Maintenir une tôle sur son positionnement.








