Réducteur pour les guindeaux avec option “Remontée manuelle de I'ancre”

1 - Document de référence

- document GUINDEAU type CONCEPT

2 - Mise en situation

En cas de panne du moteur électrique (défaillance ou absence d’énergie), il est impossible de remonter
manuellement la ligne de mouillage avec les versions standard de guindeaux.

La mise en rotation de l'arbre vertical 15, (donc du barbotin 4+7), ne peut étre obtenue a cause de
lirréversibilité du systéme roue et vis sans fin.

3 - Fonctionnement manuel de secours de la nouvelle version de guindeau a étudier

Graphe des interacteurs

Air salin
Eau de mer

Ligne de
mouillage

FP3: Permettre a l'utilisateur de remonter manuellement la ligne de mouillage.
FC2: Résister a la corrosion

FC3: Etre esthétique
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4 - Tableaux synoptiques de fonctionnement

4.1 Remontée manuelle de la ligne de mouillage

Placer la manivelle dans I'empreinte polygonale de I'écrou 2

Mouvement relatif des classes Liaison
d’équivalence

remarques

Rotation de la manivelle + barbotin

4+7 + arbre 15 dans le sens ®, <
0

Liaison glissiere

Y
Rotation du moyeu

»| Liaison glissiére

\/

Rotation de la couronne
supérieure Cs/Ci

Liaison: appui sur surfaces
conjuguées de Cs et Ci

Y

Translation de Cs suivant z > 0

4.2 Descente manuelle de la ligne de mouillage

Se référer a la partie mécanique étudiée en premiére partie.

2éme partie

Remontée de la ligne de
mouillage

Par l'intermédiaire de la clavette
16

Guidé en rotation avec 2
roulements a billes par rapport au
carter 26

L'irréversibilité du systéme roue
30 modifiée et vis sans fin 25
assure l'arrét en rotation de Ci.
La forme des dents de Cs et Ci
permet:

- la rotation de Cs/Ci pour @, <0
- une fonction antidévireur pour

®, > 0 (pas de rotation de Cs/Ci)

Compression du ressort et saut
dent par dent de Cs sur Ci
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4.3 Remontée électrique de la ligne de mouillage

Rotation de la vis sans fin 25

\

Rotation de la roue 30 modifiée

\

liaison encastrement

Rotation de la couronne
inférieure Ci

\

Liaison: appui sur surfaces
conjuguées de Cs et Ci

Rotation de la couronne
supérieure Cs

A\

\i

liaison glissiere

Rotation du moyeu

\

\

liaison glissiere

Rotation arbre 15 + barbotin 4+7
dans le sens m, <0

4.4 Descente électrique de la ligne de mouillage

Rotation de la vis sans fin 25

Y

Rotation de la roue 30 modifiée

\i

\/

liaison encastrement

Rotation de la couronne
inférieure Ci

\/

Liaison: appui sur surfaces
conjuguées de Cs et Ci

Rotation de la couronne
supérieure Cs

\

\

liaison glissiere

Rotation du moyeu

\/

Rotation arbre 15 + barbotin 4+7
dans le sens m, > 0

2éme partie

Y

liaison glissiere

systeéme roue et vis sans fin

Entrailnement par obstacle
(dent contre dent)

Guidé en rotation avec 2
roulements a billes par rapport
au carter 26

par l'intermédiaire de la clavette
16

systeme roue et vis sans fin

Entrainement par obstacle
(dent contre dent). Le tarage du
ressort permet de conserver la
liaison Cs/Ci.

Guidé en rotation avec 2
roulements a billes par rapport
au carter 26

par I'intermédiaire de la clavette
16

Le travail du poids de la ligne
de mouillage est moteur.
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