Giroticc

Présentation :

L’ensemble GIROTICC est I’image de I’articulation d’épaule du robot ERICC2, c’est a dire
I’articulation entre la chaise et le bras du robot.
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Constitution :

L’ensemble est constitué d’un socle de base recevant la platine de mesure et les connecteurs de
raccordements montés sur un circuit imprimé. Sur le socle de base est fixée la piéce de fonderie en
alliage léger (la chaise) équipant I’axe épaule des robots ERICC. Sur cette piece un ensemble
mécanique constitué principalement de deux pignons crantés et d’une courroie crantée, le tout
commandé par un moto-réducteur, constitue la chaine cinématique. La courroie est tendue grace a
I’excentrique sur lequel est monté le moto-réducteur.

La chaine cinématique se définit donc pas une liaison pivot réalisée par deux roulements a billes
a contacts obliques montés en O.

Cette chaise comprend également les différents capteurs de position (Potentiométre, codeur,
capteur init.).

Eléments mécaniques :
e Pignons crantées du moteur : AL34T10.12-2 de Binder Magnetic (12 dents)
e Couronne : Ref 200035B en AU4G (40 dents)
e Courroie crantee : 25T 10/500 de Synchroflex
e Roulements a billes : SKF 7204 B et SKF 160002
e Réducteur planétaire : Type 38/1, rapport de réduction = 66,220408/1

Eléments électriques :
e Moteur : 3557K020CS de MiniMotor
e Génératrice : Type 2225 U4,3G9 (4,3 /1000 tr/min) de Minimotor
e Codeur (Génératrice d’impulsions) : Série HEDS 5010 de Hewlett Packard, 2 voies (A
et B) et top zéro (Z), 500 impulsions par tours.
e Potentiomeétre de recopie : 78 SF 1D 222 (2,2 KQ, 600 tr/min max.) de Sfernice
e Capteur inductif : ICAA0804 PNP de Hengstler




Micromoteurs c.c.

Type 3557.... livrable avec réducteurs type 38/1

Moteur type 3887 o09cs oO12¢cs | 020¢s| 024Cs  oascs
1. Tersion nomncle Uy 9 12 20 24 48 Volt
%hm = SCI:I; 5 000 5000 S 000 .HIIS! pm
=
& Rt fessamuis e % moa mod | mbd | 09 wr
5. Inforailé recommandée I, = 385 2,647 1,5% 1,283 0,852 A
6. Résstonce de l'indudt R 070 1,34 40 55 230 0z 12%)
7. Puissonce max. P e 28,93 26,87 25,00 26,18 25,04 w
8. max. W 77 7 78 n” 74 %
9. Vilosse & wde n, 6200 5700 5 500 5 500 5 500 mm (£ 12%)
10. Couront max. & vide Iy 0,190 0125 0.070 0,065 0,040 A (= 50%)
r-:-chlnnm]
11, Tersion de démarroge U, 190 0 340 420 mV
12. Couple de démarrage My 173,01 175,06 168,81 176,47 167,33 miNm | + 20%)
13, Couple de froftement My 2,60 2,48 2,40 2, 37 mim
14. Vilesse spéchique k, 699 482 79 m 17 eV
15. Tension spécfique en ginéroince k, 1,430 2076 3585 4299 mVirpm
16. Couple kg, 13,66 19,82 424 4105 81,75 mim/A
oy ar N o3 o0 | om® | oae oo priven
I8 indincison de o igne coroct. M On/CM 3% n n n k<) rpmimiNm
19. Inducionce L 100 0 630 850 3 400 uH
20. Corslanie de fempe mécanique T 16 16 % 16 1% ™
21. Momant d'nertie du rofor J 42,64 4693 - 46,90 4,0 4,49 a
7. Accllrclion angudoire, . - ] Moo ITW . n - n R4 ”?
23 Résstonce thermgue | 1 1 1 1 1 KW
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24. Gomme de tempérolure du rofor
~dondod. | tous les molewrs - 55 . + 125 sFreg
5 Commutoteus | bolaks ammeicharbon .
» de Torbre, roulernents & biles ™ P SRR
- 3000 rpm 3 mm de lo foce) 2 20 o] 2 0 _.N
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2. Polier de l'arbre
- roulements & billes tendus
- sur demonde pabers frinés
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29. Sers de rotolon {réversble) wu sur [ome, rouge ou pdle positil: roloion & drode
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Réducteur planétaire

Type 38/1 et 38/2
Pour moteurs types 2842, 3540 et 3557

Boltier miétolique
bl'mn‘oururvimm 3000 rpm

Jou du réducteur soms chorge -)®

Polier de I’ arbre de sortie 2 rovlements & billes (Roulements & billes tendus sur demande)
de I orbre, max.

- (& 10 mm de lo focs) = 300 N

~ maake = 300 N

Pression sur I’ arbre, max. = 350 N

Jou de I' orbre

- rodial (mesuré en sortie du % 0,015 mm

1 2 3 4 5 é
rapport pods Tong “long long long phe d entrai 7, max.  sens de rende-
somn san avec moteur avec moleur avec moteur STVICE servics rotahon meent
moher gigz q‘? ] qﬂ K 7K permonent intermittent moyen
L L L L M man M max.
2 mm men mm Nem Nen bidirectionnel %
a1 200 23 743 723 ) 03 - 88
14 :1 228 40,1 82,1 80,1 7.1 0.5 0.7 - 80
43 : w2 479 l’.: wy 104.; ;‘,; > - n
s _ﬁ 7 r &; ”g.? 39 58 = g
159 1 3% 55,7 7.7 95,7 12,7 4,7 7 - &0
246 :1 3% 557 9.7 95,7 naz 73 n - (]
415 1 4% 63,5 105,5 103,5 120,5 10 15 - 55
. 592 1 4 635 05,5 103,5 1205 10 15 - 55
989 :1 490 63,5 105,5 103,5 120,5 10 15 - 55
1524 :1 490 65 1055 103,5 120,5 10 15 - 55

Toutes les valeurs sont mesurées a + 22°C.

Les caractéristiques des moteurs c.c. adapatables aux réducteurs se trouvent dans un catalogue séparé.
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Génératrices tachymeétrigues a c.c.

Type 2225, 2233

Gdnératrices typs 2225V 43G9 2233 U 007 09 2233 U011 G9
1. Constonte FEM. [N 43 7.0 11,0 VA rpm
411 6,69 10,51 mVirod/s
2. Tokéronce de lo constonte F.EM. 1 1 +1 %
3. Résistonce de chorge R > 125 35 81 KQ
4. Vitesse de hON, MaX. rec dée neg 5000 5000 5000 rpm
5. Couront, max. recommandé kmité por lo réustonce de charge
6. Résistonce de I'induit R 260 350 B10 e}
7. Ondudonon moyenne, crile-crite 5 5 5 %
8. Fréquence d ondulation por towr 10 14 14
9. Linéore & vide
entre 500 et 5000 rpm + 02 + 0.2 t 02 %
10. Erreur de réversibiiné +02 + 02 + 02 %
11. Coefficient de température de lo FEM. 0,02 0,02 0,02 %/°C
12. Coefficient de température
de la résistonce 04 0.4 0,04 %/°C
13, inductonce L 7 15 X mH
14. Moment d'inertie du roteur J 1,65 25 25 gem?
15. Nombre de pdles 2 ; ; g
16. Collectewr 5-segments -segments -segments en alioge d'or
17. Bolais S—cils S-cils Secils #n ollioge d'or
18. Aumont cimont permanent ALNICO
19. Sens de rotokon réversible
20. Poloriss Jépend du sens de r
21. Clossificotion de protection P44 P44 P44
22. Gamene de empéroiure tolérée
- stondord ~30..+ BS °C
- sur demoande - 55.+125 *C
23 sur Maxe, mox.
- @ 3000 rpm (& 3 mm de lo foce) 1.2 1,2 1.2 N
~ axiole @ J000 rpm 0.2 0.2 0.2 N
- amale stotque 20 20 20 N
24. Polier de lMNorbre
- slondord poliers frittes
- sur demonde roulements & biles
25. Poids 45 61 61 9

Particularités :

Les rotors des génératrices sont avec un bobinage oblique autoporteur breveté (Systeme Faulhaber) et bénéficient
des avantages suivants :

Caractéristiques linéaires des valeurs vitesse / tension F.E.M. ;

Faible couple de frottement, démarrage sans a coups méme apres des arréts de longue durée ;
Faible moment d’inertie ;

Rendement trés élevé ;

Fonctionnement silencieux.

Le collecteur et les balais en alliage d’or permettent d’obtenir une résistance de contact faible et constante ainsi
qu’une influence limitée des conditions ambiantes.

Toutes les valeurs sont mesurées a +22°C




Génératrices d’impulsions

500 impulsions par tour

Ces génératrices d’impulsions opto-électriques, se prétent au contréle du nombre de tours, du sens de rotation et du

positionnement angulaire de nos moteurs c.c. (Systeme Faulhaber).
La génératrice fonctionne a lumiére traversante. En utilisant un disque métallique a 500 lignes et le stator

correspondant, nous obtenons deux signaux de 90°.
Les signaux de sortie digitaux de deux canaux sont connectables sur une prise a 10 pbles au moyen d’un cable

multiple.
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Toutes les valeurs sont mesurées a +22°C

Domaines d’utilisation




Potentiometre de précision a piste plastigue

Catégorie climatique : 55 / 125/ 04
Durée de vie : > 20 millions de manceuvre

Ic <8 mA
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Toldrance non spécifide t 0.5 mm (£02 mches) A 4 wpp
CARACTERISTIQUES ELECTRIQUES CARACTERISTIQUES MECANIQUES
Dissipetion nominale: 1Wa70rC Angle de rotation 380" continu
0OWa125°C mécanique:
Linderité iIndépendants: standard +1% 10,5% +0,25% Boltler: standard en
sur demande jusqu'a + 0,075% sur demande en anodisé
Gemme de veleurs standard 1KQO - SKO - 10KQ - 25K0 - Piateau de centrage: en aluminium anodisé
migues: Fxation: standard
‘ par le corps
sur domande de 590 & 100M0 3 trous & 120° sur demande
Toldrance sur valeur standard + 10% -
. Au acier standard @ 317 mm (1/8" dia)
ohmiqus: sur demaz: 5: Sable: sur d ; tres ®
Angle de rotation standard % —— —
Sectrique: sur demande jusqu'a 347° max Roulements a billes: en acier inoxydable de précision
Sortles: standard bormes & souder
fonctionnelies: demande
Lois sur repéres 1, 2. 3
RTS: S 0.05% sur demande par fils souples
Risistance dlsclement & 20°C: > 1000MQ 500 Vcc Couvercle armiére:  standard non dépassant
Nodte - sur demande dépassant
didlectrique: 1000 V eff. SOHz vec touleient
"""1 : 'm“‘ da sur demande Curseur: multi contact en métaux précieux
Vitesse de rotation: jusqu'a 600 tr/mn
Mombre de prises possibles: 10
Couple de standard pour un appareil = 0,20 cmN
Courant curseur: 10 mA max démarrage: sur demande jusqu'a S 0,08 cmN
Résolution: pratiquement infinie par appareil suppliémentarre S 015 cmN
Ré - - . Poids (g): 16 + 2 par appareil
e mdur. R, v a preciser 6 + 2 par appareil supplementarre
Résiduelles: S 0.1% RT > 2KQ

= 02% RT = 2KQ




Détecteurs de proximité inductifs

A Co Damertplisa
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INSOR™ M8 x 1 cc L 18AA 0802 0802 111
Cable? m 3% 0.14 mav =15 mA NPN
1 men i i sMs | € | icaacs02 | o002 181
® - N
1.8 mmichi = —w ozt 5000 Hz | 200 mA D | WNAAOS0Z | 0802 131
e
© . 18as0004 | 004
2 mm E:t:)._.:_ 3 =1V PNP hd b
o] ! 10235V . sms | © | anceod | 0sos 181
o O | wxosoe | 0804131
INSOR® M8 X 1 cc
Connecteur ,, Pouwr =15mA NPN @ | ICLFOBI2 | 012408
1.5mm connacteur —_— SMS
® —— fiil O | mMLFos12 | 0812448
o T 5000 Hz | 300 mA
2 mm - ® | ICLFOB14 | 0814 498
o =ir—e 10835V <25V | pnp
:: — —_—
(o] O | NLF 0814 | 0814 448
INSOR® M8 x 1 cc ® | nmosoz | 0802412
Connecteur Pour =1.5mA NPN
—b—— connecteur o SMS| @ | ENOSOZ | O802482
1 mm i
o | THE I!l [HRE 5000 Hz | 200 mA O | wuosoz | oec2432
o0 L
L5 mm . @ 6§ @ | muosos | 0s0s4r2
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