Giroticc

Présentation :

L’ensemble GIROTICC est l’image de l’articulation d’épaule du robot ERICC2, c’est à dire l’articulation entre la chaise et le bras du robot.
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Constitution :

L’ensemble est constitué d’un socle de base recevant la platine de mesure et les connecteurs de raccordements montés sur un circuit imprimé. Sur le socle de base est fixée la pièce de fonderie en alliage léger (la chaise) équipant l’axe épaule des robots ERICC. Sur cette pièce un ensemble mécanique constitué principalement de deux pignons crantés et d’une courroie crantée, le tout commandé par un moto-réducteur, constitue la chaîne cinématique. La courroie est tendue grâce à l’excentrique sur lequel est monté le moto-réducteur.

La chaîne cinématique se définit donc pas une liaison pivot réalisée par deux roulements à billes à contacts obliques montés en O.

Cette chaise comprend également les différents capteurs de position (Potentiomètre, codeur, capteur init.).

Eléments mécaniques :

· Pignons crantées du moteur : AL34T10.12-2 de Binder Magnetic (12 dents)

· Couronne : Ref 200035B en AU4G (40 dents)

· Courroie crantée : 25T 10/500 de Synchroflex

· Roulements à billes : SKF 7204 B et SKF 160002

· Réducteur planétaire : Type 38/1, rapport de réduction = 66,220408/1

Eléments électriques :

· Moteur : 3557K020CS de MiniMotor

· Génératrice : Type 2225 U4,3G9 (4,3 V/1000 tr/min) de Minimotor

· Codeur (Génératrice d’impulsions) : Série HEDS 5010 de Hewlett Packard, 2 voies (A et B) et top zéro (Z), 500 impulsions par tours.

· Potentiomètre de recopie : 78 SF 1D 222 (2,2 K(, 600 tr/min max.) de Sfernice

· Capteur inductif : ICAA0804 PNP de Hengstler

Micromoteurs c.c.

Type 3557…. livrable avec réducteurs type 38/1
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Réducteur planétaire

Type 38/1 et 38/2

Pour moteurs types 2842, 3540 et 3557
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Toutes les valeurs sont mesurées à + 22°C.

Les caractéristiques des moteurs c.c. adapatables aux réducteurs se trouvent dans un catalogue séparé.
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Génératrices tachymétriques à c.c.

Type 2225, 2233

	
[image: image7.wmf] 




	Particularités :

Les rotors des génératrices sont avec un bobinage oblique autoporteur breveté (Système Faulhaber) et bénéficient des avantages suivants :

· Caractéristiques linéaires des valeurs vitesse / tension F.E.M. ;

· Faible couple de frottement, démarrage sans à coups même après des arrêts de longue durée ;

· Faible moment d’inertie ;

· Rendement très élevé ;

· Fonctionnement silencieux.

Le collecteur et les balais en alliage d’or permettent d’obtenir une résistance de contact faible et constante ainsi qu’une influence limitée des conditions ambiantes.

Toutes les valeurs sont mesurées à +22°C




Génératrices d’impulsions

500 impulsions par tour

	Ces génératrices d’impulsions opto-électriques, se prêtent au contrôle du nombre de tours, du sens de rotation et du positionnement angulaire de nos moteurs c.c. (Système Faulhaber).

La génératrice fonctionne à lumière traversante. En utilisant un disque métallique à 500 lignes et le stator correspondant, nous obtenons deux signaux de 90°.

Les signaux de sortie digitaux de deux canaux sont connectables sur une prise à 10 pôles au moyen d’un câble multiple.
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Toutes les valeurs sont mesurées à +22°C



	Domaines d’utilisation
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Potentiomètre de précision à piste plastique

Catégorie climatique : 55
/ 125 /
04

Durée de vie : > 20 millions de manœuvre


lc ( 8 mA

[image: image10.png]



	[image: image11.png]Tolrance non spéciiée + 0.5 mm (02 mches) Accouplement maximum 4 appereds.






	[image: image12.png]'CARACTERISTIQUES ELECTRIQUES CARACTERISTIOUES MECANIQUES
Dissipstion nominale: 1WaT0C Angle de rotation 360" continu
OW i 125°C mécanique:
Undartts indépendante: Mmzmzcmtozsﬁ Boltier: standard en te
‘sur demande jusqu'd +0.075% sur demande en anodisé

Garmune de valeurs standard 1KQ - SKO - |(KO 25K0 -
ohmiques

Platesu de centrage: en aluminium anodisé

domande 3o 5000 & 100KQ Fixation: ‘standard par le corps
el o] :‘wn 3 trous & 120° sur demande
Tokcance eur valewr standard
loarimion oo Axe acler standard © 317 mm (/6" dia)
Angle de rotation ::m-m w’;s; o 2 = d
Soctrique: i Gemande jusqu'é 347° max Roulements & billes: en acier inoxydable de précision
Lols fonctionnelies: sur demande Sorties: standard bomes & souder
repéres 1,2, 3
RTS: S 005% sur demande par fils souples
Pbsistance dlsclement & 20°C: > 1000MQ 500 Vee Couvercle amare:  sandard non dépaseart
Roidté délectrique: 1000 V eff_ 50Hz S Somanch Apeteuss
o] Intelmidiols de sur demande Curseur: multi contact en métaux précieux
e - Vitesse de rotation: _jusqu'a 600 trmn
- Couple de standard pour un apparell £ 020 e
Courant curseur: 10 mA max démarrage: S Gomande jusqus < 0,08 cmN
Résolution: pratiquement infinie par apparei WMIIIIOSO!SGHN
Résistance de charge . Poids (g): 16 = 2 par appareil
e a.‘-::&: & preciser S 6 = 2 par appareil supplémentaire
Résidueties: 5 0.1%RT > 20
S 02% AT = KO








Détecteurs de proximité inductifs
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(Roulements à billes tendus sur demande)
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