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1) Activités et procédés

.. 01_Préparer les eaux usées
T4 02_Régler la durée de fonctionnement de la pompe G5
.7 & 03_Forcer le fonctionnement de G5

T4 04_Amener les eaux usées
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B[] Activités 3 2104 313 3

T & 05_Régler consigne et PID de |a régulation Amener les eaux usées
-4 06_Consommer les polluants du bassin biologique:oxygéne dissous
-.T % 07_Consommer les polluants du bassin biclogique:rédox

.. 08_Consommer les polluants du bassin biclogique:oxygéne dissous et rédox_NON ATTRIBLEE

T % 09_Consommer les polluants du bassin biclogique:ammeonium, nitrates

.. & 10_Consommer les polluants du bassin biclogique: temparisations

T4 11_Régler les paramétres du bassin biclogique

T4 12_Consommer les polluants du bassin bislogique:horloge externe

.. & 13 Régler 'horloge externe

-7 & 14 Consommer les polluants du bassin biclogique: Gestion des modes de fonctionnement
.. & 15 Mesurer et afficher le Ph du bassin biclogique

-7 % 16_Fnregistrer 'évolution des valeurs des paramétres du bassin biologique

.. & 17 _Décrocher les boues dans le décanteur

T4 18_Fxtraire les boues du décanteur vers ['égout

T4 19 _Régler les paramétres du bassin décanteur

.. 20 Détecter et alerter en envoyant un message “Arrét du fonctionnement du radeur™
T4 21_Recyder les boues

.. & 22_Régler consigne et PID de la régulation Recyder les boues

T4 23 _Détecter et alerter en envoyant un message "Défaut de redroulation des boues®
Tk 24 Mélanger le chlore

.. 25 _Injecter le chlore

T4 26_Régler les paramétres de |a régulation Injecter le chlore

.. & 27 Permetire le forcage du fonctionnement de G3 le temps de |'étalonner

T % 28 _Assurer |a disponibilité du réseau d'air comprimé_REALISER

.. & 29_Détecter et alerter en envoyant un message "Passage sur le compresseur de secours”
-4 30_Fstimer le colit énergétique de ['aération

T4 31_Visualiser les phases d'anoxie et d'aération sur l'enregistreur
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2) Activités allouées aux étudiants

2A
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Activités
T4 01_Préparer les eaux Usées
T4 02_Régler |a durée de fonctionnement de la pompe G5

- 03_Forcer le fonctionnement de G5

L9404 Amener les eaux usées

ﬂ 05_Reégler consigne et PID de a réguiation Amener les eau usées
ﬂ. 06_Consommer les poluants du bassin biologique:oxyaéne dissous
.94 07 Consommer les poluants du bassin biologique:rédox

Wk 08_Consommer les polluants du bassin biologique:oxyaene dissous et rédox_NON ATTRIBUEE
T4 09 Consommer les polluants du bassin biclogique:ammanium, nitrates

T4 10 Consommer les polluants du bassin biologique: temporisations

T4 11 Reégler les paramétres du bassin biologique

T4 12 Consommer les polluants du bassin biologique:horloge externe

T4 13 Régler Mhorloge externe

ﬂ 14 Consommer les polluants du bassin binlogique: Gestion des modes de fonctionnement

T4 15 Mesurer et afficher le Ph du bassin biologique

Tk 16_Enregistrer [évolution des valeurs des paramétres du bassin biologique

.. 17 Décrocher les boues dans le décanteur

ﬂ 18 _Etraire les boues du decanteur vers [égout

T 19 Reégler les paramétres du bassin décanteur

ﬂ 20 Détecter et alerter en envoyant un message “Arrét du fonctionnement du radeur”
ﬂ. 21 Recyder les boues

ﬂ 22_Régler consigne et PID de la réguiation Recyder les boues

ﬂ 23 Detecter et alerter en envoyant un message "Défaut de redroulation des boues”
ﬂ 24 Mélanger e chlore

. 25 Injecter le chlore

ﬂ. 26 Régler les paramétres de [a réqulation Injecter le chlore

ﬂ 27 Permettre le forcage du fonctionnement de G3 le temps de [ &talonner

.94 28 Assurer |a disponibilité du réseau d'air comprimé_REALISER

ﬂ 29 Detecter et alerter en envoyant un message Passage sur e compresseur de secours”
ﬂ. 30_Estimer e colt énergétique de [aération
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3) Les modes de marche et d’arrét

stm [Machine a Etat] GEMWA[ GEMMALJ

Références de I'équipement

J Pilote de boues activées

P.C. P.C. 50US ENERGIE
HORS
A <PROCEDURES D'ARRET de Ia Partie Opérative P.O> in F <PROCEDURES DE FONCTIONNEMENT>
‘non BP_MA F4 <Marches de
\[. ] verification dans le
A <Mise P.0. dans I'etat initial> A1 <Arrét dans état initial> i désordre>
i ‘ ‘ mode dégrade 3
. : Paramétres et non BP_HANU :
Pilote prét e . Conduite par
Energie de puissance rétablie Production et non BP_MANL commandes
) manuelles
d - (Préparation des eaux
F2 <Marches de F3 <Marches de usées par API)
préparation> cloture> —
AT <Mige P.O. dans état A4 <Arrét obtenu> Saisir les N i —_—
_.iietermiljf:- paramétres N # F5 <Marches de
b o i verification dans
Etalonnage A I'ordre>
possible TRy
des pompes t :
doseuses s b
AB <Pféparation pour remise en route A2 <Arrét demandé A3 <Arrét demandé e - B z ;
aprés défaillance> en fin de cycle> dans un état l\fﬂﬂiﬂm g
- s déterming> . N
- 3 F1 <Production normale> N
P I Plusieurs modes de fonctionnement possibles
it i e —— <
/_./ s , & At en automatique
non AFIHS {Un type de régulation avec capteur(s) est choisi.)
misg hors énergig
KM3_SECU non capteur choisi défailant et non MODE_TEMPO AP Etalonnage possible —
= = - F6 <Marches de test>
2 : ——— des pompes doseuses s
D <PROCEDURES en DEFAILLANCE de|la Partie Opérative P.0>
| D2 <Diagnostic etlou traitement D3 <Production tout de méme> | capteur chaisi defailant ou Modification ppsmble g e
. dedéfaillance> mode dégradé 1 MODE_TEMPO_API des paramétres B
temporisations APL_____J e
N
D3 <Production tout de méme> :
“‘ mode dégradé 2 AR . /_'__/ N
Qge‘% ' PHORL J
non PHORL
mise en énergie | D1 <Arrét d'urgence> .
= Couper I'energie de puissance electrique
Forcer la P.C. dans sa situation initiale
\ I*.ilhor ”‘."annit:k Langer|
(depuis tous les étatz)
|Creation date || 14102112 9906 |
| Modification date | 14/06/20 15:43 |




4) Activité : la préparation des eaux usées (processus)

(‘act [Activité] 01_Préparer les eaux usées | 01_Préparer les eaux uséesu

MMt

miveau résistif
ou capacitif

£Comments
INMAL VALEUR G5 T0=500s

oy

I
s

Quvrir le robinet d'eau
(Electrovanne EV3..}

I
i

. when (NIVEAU_MAX|_D1) |

I
I
b

Fermer le robinet d'eau
(Electrovanne EV3::}

I

métalligues.

Le volume d'eau est defini par un detecteur de niveau en TOR
base sur un principe résistif ou capacitif avec 2 sondes

Le niveau haut dans la cuve est réglable de 50 cm (réalisé).

AN

acomments

I
I
W

Mettre en marche
(Pompe doseuse G5}

Bq

I
I
W
after (VALEUR_G5_T0 s)

I
!

Mettre & 'arrét
(Pompe doseuse G5}

&

-

-

Le volurne de pollution concentrée est
defini par un temps de fonctionnement de
la pompe doseuse GA.

I.Aulhor I Yannick Longer

IDreat'mn date I 05/09/18 14:01

Modification date | 13/06120 17:25




5) Activité : consommer les polluants du bassin biologique en utilisant le capteur O2 (processus)

(act [Activite] 08_Consommer les polluants du bassin biclogigue:oxygéne dissous [ 08_Consommer les polluants du bassin biclogigue.oxygéne dissous _U

Mesures de ’

s X |
;.,-)J"" | WES_02 = VVALEUR_ 02 _SEUIL_HAU : ¥
- - - - — — -T-> |[' L = - 1] | Mettre en marche 'agitateur a la vitesse
normale

(moto-réducteur M1::)

i
. when (MES_02 > VALEUR_02_SEUIL_HAUT) |

|

|

| |
L sk %

|

|

|

|

|

| o [
| Arreter |'agration l_ _— — —lesmicro-organismes consomment
| | {Electrovanne FW3:) les polluants en phase d'anoxie.

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

a i
“ when (MES_02 < VALEUR_DZ_SEUIL_BAS)

i |

foees W
N r(-" after (VALEUR_RETARD_ANOXIE_T5 min)
| [
W Les micro-organismes consomment
Mettre en marche 'aeration | — — — || polluanis en phase d'aération.
GG Sl {Electrovanne FV3:)
«COMMENts
INITIAL VALEUR 02 SEUIL_HAUT = 4 mg/l
IMITIAL_VALEUR_ 02 SEUIL_BAS = 0.5 mall «COmmEnts

programmation possible automate en senvice:

IMITIAL VALEUR RETARD AMOXIE T5=1 min {1 - 120)
Régulation TOR par rapport 3 des seuils doxvoéne dissous |Aulhnr ” Y annick Longer ‘

INITIAL_VALEUR. VIT_AGIT = 16 tr/min (0 - 158)

|creation date || 0sroarts 10:52 |

| Modification date || 1306120 17:30 |




6) Activité : consommer les polluants du bassin biologique en utilisant le capteur RX (processus)

(act [Activité] 07_Consommer les polluants du bassin biclogigue:rédox [ 07_Consommer les polluants du bassin t:iulugique:rédux;]

Mesures de

Arréter |'aération |
| (Electrovanne FV3:) r —
[
|

L

“ when (MES_REDOX < VALEUR_RX_SEUIL_BAS) |
' |

|

W

Mettre en marche |'aération
_{ (Electrovanne FV3:) L =

)
" Mettre en marche I'agitateur 3 la vitesse |

normale
(moto-réducteur M1:)

r

&

b

les polluants en phase d'anoxie.

“|Les micro-organismes consomment \

[

Les micro-organismes consomment
les polluants en phase d'agration.

wComments wCcomments
INITIAL_VALEUR_RX_SEUIL_HAUT = 250.0 mg/l programmation possible automate en service:
INITIAL_VALEUR_RX_SEUIL_BAS =100.0 mgfl
Régulation TOR par rapport 3 des seuils de potentief rédox
INITIAL_VALEUR_VIT_AGIT = 16 tr/min (0 - 158)

‘Authnr ” Yannick Longer ‘

|Creation date | 08/09/18 11:35
|Modiication date || 1/06/20 17:35




7) Activité : consommer les polluants du bassin biologique en utilisant les capteurs AM et NIT (processus)

(“act [Activité] 09_Consommer les poluants du bassin biclogigue:ammanium, nitrates [ 09_Consommer les polluants du bassin biologigue:ammaonium, n'rtrate.sLJ

o — —
Mesures de

ammonium et
nitrates

[MES_AM =WALEUR_AM_SEUIL]

o

when (MES_AM < VALEUR_AM_SEUIL) |

A\ I

Arreter I'aération
{Electrovanne FWV3:}

|
|
|
W
when [MES_NIT < VALEUR _NIT_SEUIL)

|
I
b

Mettre en marche 'agitateur & la vitesse

normale

(moto-réducteur M1::)

Q

Les micro-organismes consomment
les polluants en phase d'anoxis.

W QU

L
Les micro-crganismes consomment
les polluants en phase d'agration.

[ Metire en marche |'aération
| (Electrovanne FWV3::) ]

acomments
IMNITIAL_VALEUR_AM_SEUIL = 5.0 mgfl
INITIAL_ VALEUR_MNIT_SEUIL = 5.0 mg/l

INITIAL_VALEUR_VIT_AGIT = 16 tr/min (0 - 158)

wcomments
programmation possible automate en service:

Régulation TOR par rapport 2 des seuils d'ammonium et de nitrates

‘ Author

” Y annick Longer ‘

‘ Creation date

|| veroarz 11:47 |

| Modification date || 12/06/20 17:38 |




8)

Activité : consommer les polluants du bassin biologique en utilisant les temporisations API (processus)

("act [Activite] 10_Consommer les polluants du bassin biclogigue temporisations [ 10_Consommer les polluants du bas=zin bislogiguetemporisations lJ

M1

-

« Bassin »
biologique

after (VALEUR_CONSO_T3 min)

| . Wl
f Arréter I'aeration
(Electrovanne FW3::)

'

| |
| |
L e v
7 after (VALEUR_CONSO_T4 min)
— |
|

N e
Mettre en marche I'aération
(Electrovanne FWV3::)

|

Y

&

o

normale

‘ Mettre en marche I'agitateur & la vitesse

(moto-réducteur M1::)

&

Les micro-organismes consomment

les polluants en phase d'anoxie.

Les micro-organiasmes consomment
les polluants en phase d'aération.

i

gcomments
INMAL_WALEUR_CONSO T3 =80 min (1 - 150)
INMAL_WALEUR. CONSO T4 =30 min (1 - 150)

acomments
programmation possible automate en service:

temporisations de 'automats

INTIAL_WVALEUR_WIT_AGIT = 16 trfmin (0 - 158)

| Author

” Y- annick Longer |

| Creation date

|| osroar1s 13:21 |

| Modification date || 13/06/20 17:41 |




9) Activité : le décrochage des boues (processus)

(act [&ctivité] 17_Décrocher les boues dans le décanteur [ 17_Décrocher les boues dans le décanteur lJ B

M1 acomments
? ? H INTIAL_WALEUR_DEBM_G1 =10 lh

INMIAL_VALEUR DEBM_G2 =20 Ih
INMIAL WVALEUR_DEBIT_G2_RAPIDE = 40 Uh

INTIAL_VALEUR_VIT_RACL = 16 tr/min
INTIAL_VALEUR_VIT_RACL_RAPIDE = &0 tr/min

« Bassin »
5 biologique

INMIAL_ VALEUR _DECR_T1=30s
INMIAL WVALEUR DECR. T2=1208

.4

[ I ™
: s zmms = s pEms mems smms s smes mmes plls mes mes g e activité autorisée par lopérateur
|_ T région interruptible | en cas d'accumulation de boues
activité autorisée une fois par | | | 1] visualisees au fond du decanteur
jour & midi (horodateur APl | & = | -
N - T
| " at (DECROCHAGE_BOUES_CYCLIQUE) - when (DECROCHAGE_BOUES) |r 4 I
| = 7 |
| [ | |
! | | |
|Z (s
e )
|
| | |
A

(pompe & engrenage G1:) (moto-reducteur M2::)

Arréter I'alimentation en eaux usees | Augmenter la vitesse du racleur a la vitesse rapide
| (pompe & engrenage G2:)

W
‘ Augmenter le debit de G2 au debit rapide

M
I
I

— W
7 4 after (VALEUR_DECR_T1 s)

oy

b
| Diminuer la vitesse du racleur 4 la vitesse normale |
(moto-réducteur M2::)

F

U
after (VALEUR_DECR_T2 s}

Alimenter en eaux usées ] " Diminuer le debit de G2 au debit normal
(pompe & engrenage G1:) | | (pompe & éngrenage G2:)

| Author Y annick Longer
é Creation date 27110118 10:57

@)
Maodification date || 13/06/20 17:46




10) Activité : assurer la disponibilité en air comprimé (processus)

Compresseur de
e SEeCours

—

wcomments
W érifier si le compresseur de secours est fonctionnel.

Si ce n'est pas le cas, choisir et commander un
compresseur de secours.

—
—_—
—

| [PRES_LYCEE]
|

[elsel |

("act [Activitd] 28_sassurer la dizponibilitd du réseau d'air comprimé_REALISER [ 28_Assurer la disponibilté du réseau dair comprimé_REALISER }_J

——
-

S when (! PRES_LYCEE)

.

|
|
|
|
|
I '\l‘f
|
|
|
L

|

|
X

|

T
Le compresseur par défaut est
le compresseur du Lycée.

-] W Comments

detection par capteur de pression TOR?

h

|
ol

Basculer I'alimentation en air sur le ‘

Ccompresseur de secours
OWIN)
T

s
when (PRES_LYCEE) |

*

[
e

| Basculer I'alimentation en air sur le

|
'

compresseur de secours

Mettre en marnche le
[P} J

|
W

&

compresseur du Lycee |

3V)

Author Y annick Longer
| | |

|creation date || 05r09r18 12:39 |

M odification date || 13/06/20 17:51 |

P12y

Arréter le compresseur
de secours ‘

|
I
b comom comom cewom pesoe pesse sesse pesoe

)

il oo e e e e e e s

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
4




11) Activité : détecter 'arrét du racleur et alerter (processus)

(act [&ctiviteé] 20_Détecter et alerter en envovant un message “Arrét du fonctionnement du racleur™ [ 20_Detecter et alerter en envovant un message “Arrét du fonctionnement du racleur” lJ N
I
.
I = |
l"____'________rég';on?nte_rm;im?e_____I_______-
| l | I
- | — W [
I P when (ROT_RACL) _'-,r_’ after (WALEUR_ATTENTE_ROT_RACL_T7 s) |
| — | :
| | |
e g s S | i S e
I
|
' I
s - s
 Envoyer un sms a I'agent en service "Halle Métier de I'eau, " Afficher Défaut Racleur |
systeme Pilote, Arrét du racleur” | (HM::} ‘
(Modem GSM::) 3
v = A f
I I
|
2 Wl
- when (ACGUIT) |
I
I‘LI by
Retirer le message !
{IHM::} J
S ERTIREE |Auth or || Y annick Longer |
VALEUR_ATTENTE ROT RACL T7=10= [
v | Creation date || 10109118 17:46 |
(®) | Modification date || 12/06/20 17:57 |




12) Activité : détecter le défaut de recyclage des boues et alerter (processus)

act [Activité] 23_Detecter et alerter en envoyant un message "Défaut de recirculation des boues™[ 23_Détecter et alerter en envoyant un message "Défaut de recirculation des boues™ lJ

TTeT

Wl
- when [mode production normale) [

1
|
ol

"~ when {débit G2 >= consigne débit normal} |
= 1
|

sl
- when (débit G2 < 0.9 * consigne débit normal) |

« Bassin »
biologique

' e
. Wl ( Envoyer un sms a I'agent en service h
Afficher Défaut recirculation des boues "Halle Metier de I'eau, systeme Pilote,
(IHM::} J Defaut de reculation des boues™

I - (Modem GSH: )

M

Wl
“* when [(ACQUIT) |
|
)
Retirer le message

(IHM::}
I
| |Auth{:r || Y annick Longer |

(:) |creation date || 10/09118 17:43 |

| Modification date || 13¢06/20 18:02 |




13) Activité : détecter le passage sur le compresseur de secours et alerter (processus)

“act [Activité] 289_Détecter et alerter en envoyvant un message "Passage sur le compresseur de secours™[ 25 _Détecter et alerter en envoyant un mezsage "Passage sur le compresseur de secours” }J

i
when (! PRES_LYCEE) ‘

|
il

- Envoyer un message au numero de mobile d'astreinte
"Passage sur le compresseur de secours”
[MESSAG _PASSAG_COMPRES_SECOURS)

®

|Author ” Y annick Longer |
|Creation date || 13/09/18 20:41 |
| Modification date || 12/06/20 18:07 |




14) Activités et modes de marche et d’arrét

Legend &[] GMMA [Filote]
/' Mlocate B 3 GEMmA
(B Fxf [GEMMA]
E:l PC 50U5 EMERGIE
B F [PCS0US ENERGEE]
BE®D B&B@F
EhEd D)y B-E B [
oo : P
H| H| H|
Ebo % Tif
000 0 00O
B Piote #13 1 2796
B[] Activités B1Z 1 2796
- & 01_Préparer les eaux usees 4 4 4 2 A7 27 7
T4 02_Régler | durée de fonctionnement de la pompe G5 2212 2 77
-7 & 03 _Forcer le fonctionnement de G5 21212 2 77
- § k04 Amener les eaux usées 333 2 A7 17
4§ & 05_Réler consigne et PID de |a régulation Amener les ealx usées 2212 2 77
- F & 06_Consommer les polluants du bassin biclogique:oxygéne dissous L1 17
{4 07_Consommer les polluants du bassin biologique:rédox L1 17
-7 08_Consommer les palluants du bassin biologique:oxygéne dissous et rédox_NON ATTRIBUEE
.. %4 09_Consommer les polluants du bassin biclogique:ammonium, nitrates 1{1 /1 1,7
%4 10_Consommer les polluants du bassin biclogique: temporisations a1 A
%4 11_Rénler les paramétres du bassin biologique 2212 2 77
- F & 12_Consommer les polluants du bassin biologique:horloge externe Ll A
T4 13 Régler Mhorloge externe 2212 1 .71 A
-7 14 Consommer les palluants du bassin biologique:Gestion des modes de fonctionnement 4 4 42 A7 27 7
- § & 15 Mesurer et afficher le Ph du bassin biclogique 22 2/1 A 1,7
-$& 16 Enregistrer [Evolution des valeurs des paramétres du bassin biclogique 2221 A 17
-$ & 17 Décrocher les boues dans le décantewr 333 2 A7 17
-4 18 Fxtraire les boues du décanteur vers [égout 4 4 4 2 A7 27 7
-7 19 Régler les parametres du bassin décantewr 2212 2 77
T4 20 Détecter et alerter en envoyant un message "Arrét du fonctionnement du radeur” 3 332 A7 17
- § 8 21 Recyder les boues 3332 /7 1 /7
-$& 22_Réqler consigne et PID de |a régulation Recyder les boues 2212 2 77
- § & 23_Détecter et alerter en envoyant un message "Défaut de redreulation des boues”™ 333 2 A7 17
T 24 Mélanger le chlore 2y 7 W
-~ F & 25 Injecter e chlore S A 1/
T 26 Régler les parametres de la régulation Injecter le chlore 3331 A 2 77
- § & 27 Permetire e forcage du fonctionnement de 53 le temps de [€talonner 2212 277
- $ & 28_Assurer |3 disponibiité du réseau d'air comprimé_REALISER 4 4 4 2 A7 2 2 A
-~ J 4 29 Détecter et alerter en envoyant un message "Passage sur le compresseur de secours” 4 4 4 2 A7 2 27
- 30_Fstimer le colt énergétique de [aération 4 4 4 2 A7 27 7
T 31_Visualiser les phases d'anoxie et dagration sur [enregistreur 2221 A 17




15) Composition de I’automate modulaire M221

bdd [Paguet] AUTOMATE [ COMPOSITION 1

ablocks
AUTOMATE M221

mill
Caontraleur |1

eblocks
TMZZ1CE40R

; m
& entrees analogiques | 1
ghlocks
THMIAIRG

mz

4 entrées analogigues st
2 zorties analogigues |1

ablocks
TMIAMBIG

ma
4 sprties analogigues |4

«blocks
TM3IAQHG

|ﬁuthﬂr ” Y annick Longer

| Creation date || 16/06/20 13:52

| Modification date || 16/06/20 15:41




16) Structure d’automatisme : communication

ibd [Biock] STRUCTURE DPAUTOMATSME | RESEAUX DE CDF.1f.1UNICATIDNﬂ

HMI : Magelis

APL: M2

L pi_RI45

IP: 192.168.1.1

Réseau Ethernet F

—

pi_RJ4S
IP: 192.168.1.2

: Switch

pl_RJ4S
5

i

p2_RJ45

p3 R4S

sl
IP:
192.168.1.10

|Authnr

|| ¥ annick Longer |

| Creation date

|| 22i09/19 02:41 |

| Modification date || 12/06/20 18:13 |

p4 R4S

—EHE-E-

)
PHASE_AERO

¥

p2_RJ4S

Lizison Série RS232
&
r

L

pl SUB DS

carte SIM
insérée

&
Lul
1

3

: Enregistreur

MES_DEBIT_AR :

PHASE_AERO :D1.1 : Boolean
MES_REDOX : CH1 : mA
MES_02:

MES_NIT :

MES_AM :

MES_DEBT_G1

MES_DEBIT_GZ :

:CHE:mAtl

MES_PH :

CHz - ma

CH3 : ma
d

CH - mA
=

CHS : m&

CHT : mA
CHE . m& -
= -
=L
RJ45

IP {fixe) 172.16.3.74




17) Structure : amenage des eaux usées

ibd [Block] STRUCTURE D'AUTOMATSHE | AMENER LES EAUX USEESH

: Magelis

: Switch

[Lm_ms
|

|utnor | Yanric Longer |

[creation cte | oar10r19 10:59 |

[Modficaton cate | 1/06/20 18:23 |

M2

MES_DEBT_G1 : mA

5

REGUL_G1 : PID

| CON3_DEBIT_G1:V

tension consigne : V

2

(]

SERVO DRIVE G1 : variateur

L tension moteur : V

: CUVE préparation eaux usées

]

\dénit eaux usées : Uh

in_débit eaux usées ; Uh
7
G1 : pompe 3 engrenage

tension mateur : v -
I

|

'
sl
out_débit eaux usées : th

in_debit eaux usées : I

FI1 : débitmétre

e

Il

out_débit eaux uséss : lh

débt eaux usées : Ih

U
: bassin biologique




18) Structure : recyclage des boues

ibd [Block] STRUCTURE D'AUTOMATSHE[ RECYCLER LES BOUESIJ

: Switeh

: Magelis

M2

WES_DEBM_G2. mA

R

REGUL_G2: PID

fension consigne ; V’J:I

_Itensmn moteur : ¥

tension moteur : V'

1 décanteur
Tl
piiay
débit boues : Uh

in_debit boues ; Uh

i
Le]
G2: pompe 3 engrenage

&

i

{4
out_débit boues : Ih

in_débi boues - Ih

-

FI2 : déhitmétre

courant : mA

Author Yannick Longer

Creation date || 07110119 17:08

Hodfication cate 1306120 16:29

"
ke

out_débit boues : Uh

débit eaux usées : Ih

il
: bassin biologique




19) Structure : consommer les polluants du bassin biologique

ibd [Block] STRUCTURE AUTOMATSME [ CONSOMMER LES POLLUANISLJ

: Magelis ”

02 : Capteur oxygene dissous TR_02 : Transmetteur

B—E

L sortie 02 : mA

APL: M221

[

st

RX : Capteur rédox TR_RX : Transmetteur

sortie X0 mA

: Capteur ammonium et nitrates l

‘ TR_AM_NIT : Transmetteur

faux RX : %

taux AM - mA |

taux N ‘ Temporisations. TEMPO3_CONSO |

‘Temporisations. TEMPO4_CONSO |

— %3 - Boolean

CONS_WIT_AGT 1V

B

SERVO DRIVE M1 : Variateur

Author

Yannick Longer

Creation date

011019 15:29

Modification date

13/06/20 18:33

U consigne : V[

M1 : Moto-réducteur

= N trimin
Bl

F\3 : Electrovanne

tension : W |

i

LSy
PHASE_AERO

: Horloge externe

: Boolean
=

Acces local aux données du Pilote ‘
.y
N
i

: Enregistreur

MES_REDOX :
MES_02:
MES_NIT;
MES_AM :

MES_DEBIT_AIR :

MES_DEBIT_G1 :
MES_PH :

MES_DEBIT_G2:

[T

=

P:172.16.3.74

(Accés aux données
du Plote & distance
réseaux du Lycée)




20) Structure : préparer les eaux usées

ibd [Block] STRUCTURE 'AUTOMATSHE | PREPARER LES EAUX USEES }J

|Authnr H ¥ annick Longer |

: Magelis |Creation date | 0t/10/19 1726 |

gt

|odification date | 16106120 15:03 |

| API: M2t \ EV3 : Electrovanne

EV3 : Boolean tension ;W

&

£y

I KMOTEUR_MGS : Boolean

: Sondes : Carte electronigue

Lo NIVEAU_MAX|_D1 : Boclean

2 NIVEAL_MINI_D : Boolean

KA14: Contacteur Gh: Pompe doseuse

—

‘Temporisations. TEMPO_G5

commande : V'

|

1 |:'_| puissance : V tension : V '_-']
4 i




21) Cas d’utilisation du pilote en manuel et les organes de commande

Legend E"DPUPHREE oy 5
g g R - N
AHEHEHEHEREEL:
(0 [ O (1 O3
B-[ 7 Manuel [Cas dutiisation] 11111111111111
C:II Basculer |a vanne 3 voies du compresseur du Lycee au compresseur de secours P1(EVL et EVS) 1/
CI' Mettre en marche le compresseur de secours (P1) 1 ¢
C::I Extraire les boues (EV1) 1 ¢
C:l Mettre en marche |a pompe doseuse de chiore (G3) 1 d
CI' Commander |e debit proportionnel de la pompe 3 engrenage (G1) pour amener les eaux usées 2 s
C:II Commander le debit propartionnel de la pompe a engrenage (G2) pour recyder les boues 2 ¢
C:l Commander le débit proportionnel de la pompe & engrenage (G4) pour mélanger [eau chiorée 2 s
C:'I Commander |a fréquence de rotation proportionnelle du moto-réducteur (M1) pour agiter les eaux usees 2 ¢
2

----- 1 Commander la fréquence de rotation proportionnelle du motoréducteur (M2) pour rader les boues

S
S




22) Implantation des composants du pupitre de I’armoire électrique




23) Activité : Conduire le Pilote pour commander EV1 en manuel

(act [Activité] Conduire le Pilote_EW1 [ Conduire le Pilote_EV1 lJ

Activité (act): Conduire le Pilote pour commander manuellement la décharge des boues du décanteur
sachant que l'arrét d'urgence est enclenché

ARU (SB1)

¢
|
[
4

I ST 4 T | Désenclencher le bouton coup de poing d'arrét

d'urgence ARU

b
voir les folios | k' REARM (3B2)
1,23 429 } - Appuyer sur le bouton poussoir REARM -
_—F ——

pour mettre sous tension les bobines electriques
des contacteurs KM1 et KM3
qui permet d'alimenter
le circuit de puissance électrigue (folio 1,2 et 3),
le circuit commande (folio 4),
fe commun des =orties TOR AP (folio 9),
et les commandes manuelles (folio 9)

; ; ] Basculer le bouton tournant SAJ3
vair le folio 4 |»— - - _ sur la position 1

pour mettre la bobine électrique de I'"électrovanne
EV1
sous tension qui permet de décharger les boues
du décanteur

L

-? after (temps nécessaire a la décharge des boues)

I !
‘-.ruir le folip 4 Basculer le bouton tournant SAJ
= - sur la position 0
pour mettre la bobine électrique de I'électrovanne

hors tension qui permet d'arréter la décharge des
boues du décanteur

®

|Auihor ” Yannick Longer |

| Creation date || 1770919 18:41 |
| Modification date || 1408120 11:43 |
A




24) Activité : Conduire le Pilote pour commander EV3 en manuel

(act [Activité] Conduire l& Pilote_EV3 [ Conduire le F'ill:ute_EI.-fE'rJ_J

Activité (act): Conduire le Pilote pour commander manuellement I'électrovanne EV3

sachant que l'arrét d'urgence est enclenché

1N
ARU (581) —|
| o T———
'\'\
ir e folio 4 = 4
e TE Desenclencher le bouton coup de poing d'arrét
‘ d'urgence ARU
[
|
|
'Ill' y \,
Appuyer sur le bouton poussoir REARM | REARM (5B2)

:DLE Letsgfnlius }~ — __ | pourmettre sous tension les bobines électriques
L ] des contacteurs KM1 et KM3

qui permet d'alimenter
le circuit de puissance électrigue (folio 1),
le circuit commande (folio 4),
fe commun des sorties TOR AP (folio 9),
et les commandes manuelles (folio 9)

[ \
voir les folios A'\ Bazculer le bouton tournant MANU / AUTO 3 KANU ! AUTO (SAT)
4etd e sur la position MANU :

i -
pour mettre les bobines electriques des relais

KA1, KAZ et KAS
sous tension qui permet d'alimenter
les commandes manuelles {folio 9)
et de couper les commandes API (folic )

MAE I
! v /
vair I falin 9 J Basculer le bouton tournant MAE sur la position 1 ’

,

pour mettre sous tension la bobine électrique de
I'glectrovanne EV'3 (folio 9)
qui permet d'alimenter en eau
la cuve de préparation
des eaux usees

-

|Yannick Longer

I
I
I
é) Authar
’ Creation date

|13m9x19 1145

Modification date

| 14106120 11:45




25) Activité : Conduire le Pilote pour commander EVS et EVL en manuel

(act [Activité] Conduire le Pilote_EVS et EVL [ Conduire le Pilote_EVS et EVL lJ

Activité (act): Conduire le Pilote pour commander manuellement la vanne 3 voies EVS et EVL

voir les folios |
1,46t <

voir les folios ' (
4ets -

I
vair le folio &
o~ |

[
vair le folic 4 —l"— - — _|

sachant que l'arrét d'urgence est enclenché

L
Désenclencher le bouton coup de poing d'arrét
d'urgence ARU

W
Appuyer sur le bouton poussaoir REARM

pour mettre sous tension les bobines électriques
des contacteurs KM1 et KM3
qui permet d'alimenter
le circuit de puissance électrique (folio 1),
le circuit commande (folio 4),
le commun des sorties TOR API {folio 9),
et les commandes manuelles (folio 9)

|
|
[
W

Basculer le bouton tournant MANU / AUTO
sur la position MANU

pour mettre les bobines électriques des relais KA1,
KAZ et KA
sous tension qui permet d'alimenter
les commandes manuelles (folio 9)
et de couper les commandes APl (folio 9)

Basculer le bouton tournant M3V sur la position 1

pour metire sous tension les bobines électriques
des electrovannes EVS et EVL (folio 9)
qui permet de basculer la vanne 3 voies
vers le reseau pneumatique
du compresseur de secours P1
(woir le schéma pneumatique du Pilote)

®

ARU (SBT }_|

REARM (SB2)

N

MANU / AUTO (s,nﬂ

[
M3V —|
-
|P«|.|thor ” Y annick Longer |

| Creation date

|| 12109119 16:28 |

| Modification date

|| 14108120 11:42 |




26) Activité : Conduire le Pilote pour commander FV3 en manuel

(act [Activité] Conduire le Pilote_FV3 [ Conduire le Pilote FW3 _]J

Activité (act). Conduire le Pilote pour commander manuellement la vanne de deébit d'air FV3
afin d'alimenter en permanence en air le bassin biologique
sachant que l'arrét d'urgence est enclenché

|
| ARU (SB1)
: : L[_ Wy ] :
voir le folio 4 T = = Desenclencher le bouton coup de poing |
‘I d'arrét d'urgence ARU |
", il iy
I L

— l-\. "ll' -,
: " ' A le bout ir REARM AN
1”-']; }'is&?;ms _ ppuyer sur uton poussoir REARN [SBZ}

pour mettre sous tension les bobines electriques
des contacteurs KM1 et KM3
qui permet d'alimenter
le circuit de puissance électrique (foliog 1,2 et'3),
le commun des sorties TOR AP {folio 9),
et le circuit commande (folio 4)

—[\_ MANU  AUTO (5A1) ‘ﬁ
voir les folios { \L' 222

4gtg —|-\ — Basculer le bouton t-:_:-l_l rnant MANU | AUTO . -

LA R | e sur la position MANU

pour mettre les bobines électriques des
relais KA1 et KAJ sous tension (folio 4)
qui permet d'alimenter
les commandes manuelles (folio 9) et
d'arréter les commandes API (folio 9)

®

|Author ” ¥ annick Longer ‘

|creation date || 11100119 17:20 |
[ Modification ate || 14/06/20 11:53 |




27) Activité : Conduire le Pilote pour commander la pompe a engrenage G1 en manuel

(“act [Activité] Conduire le Pilote_G1[ Conduire e Pilote_G1 lJ

Activité (act): Conduire le Pilote pour commander manuellement la pompe a engrenage G1

voir e folio 4 —l'-— —_

i

voir les folios
1,2 4et13 g ]

voir les folios
4et13

-

d'amenage des eaux usées
sachant que l'arrét d'urgence est enclenche

*
I
r

Désenclencher le bouton coup de poing
d'arrét d'urgence ARU

4
Appuyer sur le bouton poussoir REARM

pour mettre sous tension les bobines
électrigues
des contacteurs KM1 et KM3
qui permet d'alimenter
le circuit de puissance électrique (folios 1, 2
et13)
et le circuit commande (folio 4)

|
I
|
Wl

Basculer le bouton tournant MANU / AUTO_ }
sur la position MANU

pour mettre la bobine électrique du relais KA3
sous tension (folio 4)
qui permet d'arréter la commande API
[folic 13)

I
I
I
[
L

folio 12

-y

Basculer le bouton tournant SA7
=zur la position 1

afin de fournir la consigne de vitesse
au variateur SERVO DRIVE G1 (folio 13)

i}

folio 13

ik

—

Tourner le potentiométre POTY

pour regler le debit de la pompe G1 (I'h)
d'amenage des eaux usees
{Gin = 60 Wh)
et allumer le voyant HL3

5

.\
ARU (551}[
-

REARM [ SB‘2T‘

P

MANU / AUTO (S\Aﬂ

-

| Author H Y annick Longer |

|Creation date | 16709119 09:45 |

| Modiication date || 16706720 18:16 |




28) Activité : Conduire le Pilote pour commander la pompe a engrenage G2 en manuel

(act [&ctivité] Conduire le Pilote_GZ2[ Conduire le Pilote_G2 LJ

Activité (act): Conduire le Pilote pour commander manuellement la pompe & engrenage G2
de recyclage des boues
sachant que l'arrét d'urgence est enclenche

%
A

ARU (3B1) —|

@
|
|
i

-
< o u =
voir fe fofi 4 = | Desenclencher le bouton coup de poing J '
-

d'arrét d'urgence ARL

voir les folios ) W S T
1,2, 4et13 A le bout ir REARM | j
s o pRUYer sur uton poussoir ] REARM (SB2)
pour mettre sous tension les bobines : HEE
électriques z
des contacteurs KM1 et KM3
qui permet d'alimenter
le circuit de puissance électrique (folios 1, 2
et13)
et le circuit commande (folio 4)

I

I
—[ _, "
voir les folins } Basculer le bouton tournant MANU / AUTO T

=
pour mettre la bobine électrique du relais KA4
sous tension (folio 4)
qui permet d'arréter la commande AP
{folic 13)

folio 13 |- b
e - - Basculer le bouton tournant 5A8

sur la position 1

afin de fournir la congsigne de vitesse
au variateur SERVO DRIVE G2 (folio 13)

|
I
S — |
folio 13 I% ’ b
e e Tourner le potentiométre POT2
pour régier le déhit de la pompe G2 (I’h)
de recyclage des boues

{Qn = &0 Iih)
et allumer le voyant HL9

®

|Au‘lhnr || Y annick Longer |
| Creation date || 16709119 10:45 |

| Modfication date || 14/06/20 12:04 |




29) Activité : Conduire le Pilote pour commander la pompe doseuse G3 en manuel

(act [&ctivité] Conduire le Pilote_G32[ Conduire le PiIute_GSlJ

Activité (act). Conduire le Pilote pour commander manuellement la pompe doseuse G3

123 4et9

voir les folios

—

voir les folios

ety |""~——~,_

lets T e

sachant gue l'arrét d'urgence est enclenché

i

D |
voir le folio 4 —]— S ) o)
S —" ~ =7 Désenclencher le bouton coup de poing
darrét d'urgence ARU J
|
|
voir les folios k

Appuyer sur le bouton poussoir REARM

pour mettre sous tension les bobines electriques
des contacteurs KM1 et KM3
qui permet d'alimenter
le circuit de puissance électrique (folio 1,2 et 3),
le circuit commande (folio 4),
le commun des sorties TOR API (folio 9],
et les commandes manuelles (folio 9)

W
Basculer le bouton tournant MANU / AUTO
sur la position MANU

pour mettre les bobines électriques des relais
KA1, KAZ et KAS
sous tension qui permet d'alimenter
les commandes manuelles (folio 9)
et de couper les commandes APl (folio 9)

i
Basculer le bouton tournant MG3 sur la
position 1

pour mettre sous tension la bobine électrique
du relais KA10 (folio 9)
qui met sous tension le moteur de la pompe
doseuse G3
et le voyant HLE (folio 3) ]

®

ARL (SE1)
i

REARM (SB2)
-

[
MANU F AUTO (SA1)

-

|Au‘thor || Y annick Longer |

11109149 09:02 |

‘ Creation date

| Modfication date || 14/06/20 12:07 |




30) Activité : Conduire le Pilote pour commander la pompe a engrenage G4 en manuel

(act [Activité] Conduire le Pilote_34 [ Conduire le Pilote_34 ;J

Activité (act). Conduire le Pilote pour commander manuellement la pompe a engrenage G4
pour mélanger le chlore
sachant que l'arrét d'urgence est enclenché

| ARU (SB1)

s @ .

yox e ko 4 [’_ T Desenclencher le bouton coup de poing
‘I d'arrét d'urgence ARLU
: ! r - 2 = o=
|
[
W
—|- Appuyer sur le bouton poussoir REARM

i o ?
voir les folios i t ion les bobines
pour mettre sous tension
1,2, 4815 |‘ = el REARM (3B2)
- des contacteurs KM1 et KM3 =

qui permet d'alimenter
le circuit de puissance electrique (folios 1, 2
et 15)
et le circuit commande (folio 4)

\ )
voir les folios Basculer le bouton tournant MAHU | AUTO

4et15 sur la position MANU MANL / AUTO (S41)

pour mettre la bobine électrique du relais
KAT sous tension (folio 4)
qui permet d'arréter la commande APl
(folio 15)

L

folio 15 t— - Basculer le bouton tournant 5A%

= sur la position 1

5

afin de fournir la consigne de vitesse
au variateur SERVO DRIVE G4 (folio 15)

folio 15 . b [
it ( Tourner le potentiométre POTS POTS

pour régler le débit de la pompe G4 (I'h)
pour melanger le chlore
(Gn = 60 Uh)
et allumer le voyant HL12

£

#

5

|Au1hor ” Y annick Longer ‘
|creation date || 18709119 11:30 |

[ Modification ate || 14/06120 12:09 |




31) Activité : Conduire le Pilote pour commander la pompe doseuse G5 en manuel

act [Activité] Conduire le Pilote_GS[ Conduire lg Pilote_G5 ;J

Ac

sachant que l'arrét d'urgence est enclenché

&

|
—— |

voir le folio 4 _|_ gy Wy

7 Désenclencher le bouton coup de poing d'arrét
| d'urgence ARU

o

A
Appuyer sur le bouton poussoir REARM

.

Voir les Tolios
123 4etd . . . ]
pour mettre sous tension les bobines electriques
des contacteurs KM1 et KM3
qui permet d'alimenter
le circuit de puissance electrique (folic 1,2 et 3,
le circuit commande (folio 4},
le commun des sorties TOR API {folio 9),
et les commandes manuelles (folio 9)

W
Basculer le bouton tournant MANU / AUTO
sur la position MANU

voir les folios

1

4etd

pour mettre les bobines electriques des relais KA1,
KAZ et KA3Z
=zous tenszion qui permet d'alimenter
les commandes manuelles (folio 9)
et de couper les commandes APl (folio 9)

|
|

vaoir les folios

oo |

et

Wy
Basculer le bouton tournant MGS
sur la position 1

pour mettre sous tension la bobine électrique du
relais KA14 (folio 9)
qui met sous tension le moteur de la pompe
doseuse G5
et le voyant HLT (folio 3)

&

tivite (act): Conduire le Pilote pour commander manuellement la pompe doseuse G5

ARU (SB1)

-

REARM (5B2)

i
MANU f AUTO (SA1 ;—|

——

| Author

”Yannick Longer |

| Creaticn date

|| 13108119 11:19 |

| moditication date || 14708120 15:45 |




32) Activité : Conduire le Pilote pour commander I'électrovanne FV3

act [Activité] Conduire le Pilote_HORL &t FWw3[ Conduire le Pilote_HORL et F\vV3 ;J

Activité (act): Conduire le Pilote pour commander la vanne de débit d'air FV3
a l'aide de I'norloge externe (mode deégradeé 2)
afin de commander l'arrivée d'air dans le bassin biologique
sachant que l'arrét d'urgence est enclenché

[ g

: ﬁ : W 2
o e T 4 =T —| Désenclencher le bouton coup de poing
J &

ARU (3B1)

d'arrét d'urgence ARU

™ r
: i A le bouto ir REARM ! —
1""]; |iseztg‘|53 _ PPRUYyEr sur uton poussolr REARM I:SE 2}

pour mettre sous tension les bobines électriques =
des contacteurs KM1 et KM3
qui permet d'alimenter
le circuit de puissance electrique (folios 1, Z et 9),
le commun des sorties TOR AP (folio 9),
et le circuit commande (folio 4)

T s

S m"ﬂ ( Quvrir le cléfier, pa —|
s Basculer le bouton tournant pa —

_3'&19 i sur la position 1

pour autoriser la mise sous tension de la bobine
electrique de I'electrovanne FW3
par I'horloge externe
afin de permettre I'alimentation et I'arrét en air
du bassin biologique

5

| Author

”Yannick Longer ‘

| Creaticn date

|| 24108119 14:59 |

| Moditication date || 14708120 15:18 |




33) Activité : Conduire le Pilote pour commander I’agitateur en manuel

("act [Activité] Conduire le Pilote_KM1 [ Conduire le Pilote_M1 }_J

Activité (act): Conduire le Pilote pour commander manuellement I'agitateur M1

sachant que l'arrét d'urgence est enclenche

i
Désenclencher le bouton coup de poing J

voir le folio 4 —|~— - ___“

d'arrét d'urgence ARU

I
I
b

voir les folios

1,2 4et14

— '“-I Appuyer sur le bouton poussoir REARM

pour mettre sous tension les bobines électriques
des contacteurs KM1 et KM3
qui permet d'alimenter
le circuit de puissance électrique (folios 1, 2 et 14)
et le circuit commande (folio 4)

voir les folios
4et14 - L
e Bl Basculer le bouton tournant MANU / AUTO
sur la position MANU
pour mettre la bobine électrique du relais KAS
zous tension (folio 4)
qui permet d'arréter la commande APl
{folic 14)
|
\‘ |
i 14
Tolio 1 - _ &
—— ey | Basculer le bouton tournant SA10
=ur la posgition 1
afin de fournir la consigne de vitesse
au variateur SERVO DRIVE M1 (folio 14)
| o
I
—l I
folio 14 _‘F v
- Tourner le potentiométre POT3

pour regler la frequence de rotation (tr/min)
du moteur M1 de 'agitateur
[(Nn = 158 trimin)
et allumer le voyant HL10

®

R

ARU (SB1)

e

lREAFlM (582}

ot

MANU JAUTO (SA1)

-

|Amhor ”Yannick Longer|
|| 1170919 11:43 |

| Modification date || 14i08/20 15:21 |

| Creation date




34) Activité : Conduire le Pilote pour commander le racleur en manuel

(act [Activité] Conduire le Pilote_M2Z [ Conduire le Pilote_M2 }_J

Activite (act): Conduire le Pilote pour commander manuellement le racleur M2
sachant que I'arrét d'urgence

® T
| IARU (581} |

‘\.‘ \l,
voir le folio 4 —I—— - - Deésenclencher le bouton coup de poing d'arrét
| d'urgence ARU

|
|
— | \
L B

voir les folios ; A - . REARM (552—}|
1.2 fet1d = | Appuyer sur le bouton poussoir REARM

pour mettre sous tension les bobines électriques
des contacteurs KM1 et KM3
qui permet d'alimenter
le circuit de puissance eélectrique (folios 1, 2 et 14)
et le circuit commande (folio 4)

voir les folios i RLANU / ALTO fSAﬂ
4 et 14 —_ Basculer le bouton tournant MANU | AUTO
sur la position MANU -

pour mettre la bobine électrique du relais KAG
zous tension {folio 4)
qui permet d'arréter la commande APl
[folio 14)

—| W
folio 14 _L—[ - — Basculer le bouton tournant 5411
i sur la position 1

afin de fournir la consigne de vitesse
au variateur SERVO DRIVE M2 (folio 14)

g )y
folio 14 Tourner le potentiométre POT4

pour régler la fréequence de rotation (trimin)
du moteur M2 de |'agitateur
{Nn = 158 tr/imin)
et allumer le voyant HL11

5

|Auihor ” Yannick Longer ‘

| Creation date  |[12/00119 10:42 |

| Modiication date || 14106120 15:24 |




35) Activité : Conduire le Pilote pour commander le compresseur P1 en manuel

act [Activité] Conduire le Filote_P1[ Conduire le Pilote_P1 _]'J

Activité (act): Conduire le Pilote pour commander manuellement le compresseur de secours P1
sachant que l'arrét d'urgence est enclenché

: | i _IARU (8B1) |
N " e ] - T ———
voir I folio 4 T Desenclencher le bouton coup de poing d'arrét
—‘ d'urgence ARU
|
|
I
—[\. v

veir les folios Appuyer sur le bouton poussoir REARM \ ™,
1etd =

3 SN REARM (352)
pour mettre sous tension les bobines electriques .
des contacteurs KA1 et KM3

-
qui permet d'alimenter B
le circuit de puissance électrique (folio 1),
le circuit commande (folio 4)

i r

I

| ——

i W . [
:”;[[ ;3 i Basculer le bouton tournant MANU | AUTO ] MANU /AUTO (SAT) 1
= sur la position MANU e
-
-

pour mettre la bobine €lectrique du relais KA2
sous tension qui permet de couper la commande
APl
et d'autoriser la commande manuelle SA2
[folios 4 et 9)

S mmni— |

voir les fﬂliDSI; b et —T
18ta |~. s Bazculer le bouton tournant SA2 sur la position 1 | T ——
peetsis -] — -

-

pour mettre sous tension la bobine electrique du
contacteur moteur KM2 (folio 4)
qui permet de mettre en marche
le compresseur de secours P1 (folio 1)

&

|Au1hor ” Yannick Longer |

|Creation date || 13/09/19 15:19 |

| Modification date || 14/06/20 15:26 |




36) Activité : conduire le pilote pour passer en mode manuel

(act [&ctivite] Conduire le Pilote pour piloter en mode manuel [ Conduire le Pilote pour piloter en mode manueIlJ

Activité (act). Conduire le Pilote pour passer dans le mode manuel (mode dégradeé 3)
sachant que l'arrét d'urgence est enclenche
et que le bouton tournant MANU/AUTO est sur la position AUTO

PILOTE TRRITEMENT ERAUX USEES

BN

PFILOTE TRATITEHEMT ERUX USEES

PILOTE TRAITEHENT ERAUX USEES

ad
Fonctionmement manuel du pilote

mode D1

mode ﬁ%’
-~

made F4
-1

S
o
mode D1 | |

mode D1

s
?
[
v

' Desenclencher le bouton coup de poing
| d'arrét d'urgence ARU

=
= |

-

Zall 3
|- Appuyer sur le bouton poussoir REARM |

||
-

I mode f!ﬂ
W e !

| Basculer le bouton tournant MANU 1 AUTO J

sur la position MANU

"
made F4

ARU |

[
MANU / AUTD

| Author

||Yannick Lnnger|

| Creation date

|| 11109119 14:56 |

| Modiication date || 12/06/20 18:42 |




37) Activité : conduire le pilote pour saisir les paramétres

(act [Activité] Conduire le Filote pour saisir les paramétres [ Conduire le Pilote pour saisir les paramétresy

Activité (act): Conduire le Pilote pour passer dans le mode "Saisir les paramétres”
sachant que l'arrét d'urgence est enclenche

B N
FILDTE TRAITEMENT EAUX P it ®- - = el |
|
|
i

Desenclencher le bouton coup de poing
‘ d'arrét d'urgence ARU
| T~ ]
|
-
W XN
Basculer le bouton tournant MANU / AUTO, )
‘ sur la position AUTO ¥,
i
T F
d ,!# | l 4
mode | | J
A

PILOTE TRAITEREMT ERUX LUSEES

[ :
| mode Al
-

+ -

Appuyer sur le bouton Paramétres ‘

| Paramitres |
|
T—
. E
mode F2

I a

|Auth0r ” Y annick Longer |

|Creation date || 11/09119 1221 |

| Modification date || 12/06120 18:47 |




38) Activité : conduire le pilote pour passer en mode temporisations API

(act [Activité] Conduire |e Pilote pour passer en mode tempo API] Conduire le Pilote pour passer en mode tempo API;J

Activité (act): Conduire le Pilote pour passer dans le mode tempo APl (mode dégrade 1)
sachant que l'arrét d'urgence est enclenché
et que le bouton tournant MANU/AUTO est sur la position AUTO

FILDTE TRAITEMENT EAUX USEES

mode D1
§ mode D1 . P
[

PILOTE TRAITEMENT EAUX USEES

FILOTE TRAITEHENT EAUX USEES

ggrads 1
Leneor isal ions
orate

Forcl banr

AU edaTalllant:

D

. v ;
" Deésenclencher le bouton coup de poing ‘

d'arrét d'urgence ARU

&
—&
-

—|".H
de [
ITlUE—LH

|
[
|
S

.~
- A
‘ Appuyer sur le bouton poussoir REARKM

N ' |

mode Al
jmode AT | |
|

W —
‘ Basculer le bouton tournant MODE TEMPO API |

sur la position 1

- o

— - [

[ |

mode Al
ko |
S

e W
" Appuyer sur le bouton poussoir Production J

—| : |

mode D3_DEGRADE1 |
®.

S

mode D2 DEGRADE] I

—|"
REARM
-

i

MODE TEMPO AP |
A

s

Production

| Author || Y annick Longer |

|Creation date || 11109119 15:53 |
| Modiication date [ 13106120 1849 |




39) Activité : conduire le pilote pour passer dans le mode horloge exterrne

(“act [Activité] Conduire le Pilote pour passer en mode horloge externe [ Conduire le Pilote pour passér en mode horloge externe _I,J

Activité (act): Conduire le Pilote pour passer dans le mode horloge externe (mode dégradé 2)
sachant que l'arrét d'urgence est enclenchg,
gue le bouton tournant MANU/AUTO est sur la position AUTO,
et que le bouton tournant PHORL est sur la position 0

—|.\.
FILOTE TRAITEMENT EALX USEES muﬂe[ﬂ
®

I

i :
Désenclencher le bouton coup de poing ‘

d'arrét d'urgence ARU

& .

™~ v
‘ Appuyer sur le bouton poussoir REARM

T
|

. | =
I

PILOTE TRAITEMEMT ERUY USEES 1
mode A1 e s
- Clefier
W . " y
| Ouvrir le cléfier A
- - |
\\f’ - |
[ |mode A1 | ;
| E: - ! PA
| [ ~ | e
~ -~
P! ~ v
| Basculer le bouton tournant PA
I | ‘ sur la position 1
S |
| I [
I S
I [ [ I,
| | Cléﬁerj
I b |
| [ [ P
[ e
I — _| Fermer le cléfier J
| 1
I [
I |
| l Ll
I | Production [
[ v T
—  _ __ _ | Appuyersurle bouton poussoir Production |
|
|
PILOTE TRAILTEMENT ERAUX USEES |
Fonct | onnsm o _|mode DS_DEGR‘ADE_Z ™
~

P

mode D3_DEGRADE2

_ |Authnr || Y annick Longer |

| creation date || 11/09/19 16:20 |

[Modiication date || 13/06/20 18:54 |




40) Boucles de courant Ammonium et Nitrates du bassin biologique

ibd [Block] Boucle de courant AWM et NIT[ Boucle de courant AN et NIT y

TRANS_AM_NIT : TRANSMETTEUR

ENREGISTREUR : MRS G40 i

s | CH3:CHANNEL
,_—|_|5+: mé

G- mA
S

CH4 : CHANNEL

NIT : CAVALIER

T

El

AM : CAVALIER

=

v
]

Author Y annick Longer
Creation date || 25/02/20 14:31
Modification date || 12106120 14:12




41) Boucle de courant Chlore du mélangeur

ibd [Biock] Boucle de courant CLORO [ Boucle de courant CLORO LJ

TRANS_CLORO : TRANSMETTEUR

wCcomments

MAX _CLORO = ... ;mgl

M2 : TM3AME

Wz 5|
E-—ZI'I'IA
CLORO : SORTE L Ea ]
'
2-:
2+ ma
M- ma
fa
I1+:mA
o |
0 & ma
1 ]
0+
CLORO : CAVALIER IT;F
= I
- _

|Auth-::r ||Yannick Longer |
|Creation date || 25102120 14:02 |
[Modification date || 12/06/20 14:14 |




42) Boucle de courant Oxygeéne dissous du bassin biologique

ibd [Biock] Boucle de courant Oxygéne dissous 02 [ Boucle de courant Oxygéne dissous 02 ’U

TRANS_O2: TRANSMETTEUR

v

wComments

MAX_0O2 =10 ma/l

ENREGISTREUR : MRS G40

5+ mA
—

5 mé&

CHZ : CHANNEL

02 : CAVALIER

| Author

” Y annick Longer |

| Creation date

|| 25102/20 10:06 |

|Modification date || 12106120 14:21 |




43) Boucle de courant Redox du bassin biologique

ibd [Biock] Boucle de courant Redox RX [ Boucle de courant Redox R ]J

EHREGISTREUR : MRS G40

TRANS_RX: TRANSMETTEUR

A

acomments

MAK REX = ... ..

i

5+ :mA
e
8- m&

/ CH1 : CHANNEL

RX : CAVALIER

=

M1 TM3ARS

ilp 23333333

|Auth{:r || Y annick Longer |
|Creation date || 25002120 13:14 |
[Modification date || 12/06/20 14:27 |




44) Boucle de courant PH du bassin biologique

ibd [Biock] Boucle de courant PH [ Boucle de courant PH ‘]’J

ENREGISTREUR : MRS G40

PH : SORTIE

S+:mA
-—

TRAMNS_PH: TRANSMETTEUR

& mé

CHT . CHANNEL

PH : CAVALIER

>

T

|ﬂulhnr || Y annick Longer |
|Creation date || 25102020 11:44 |
| Modification date || 12/06/20 14:23 |




45) Boucle de courant débit d’amenage des eaux usées dans le bassin biologique

ibd [Biock] Boucle de courant FI1 [ Boucle de courant Fi1 ’U |Authnr ” ¥ annick Longer |

|Creation date || 2502120 15:24 |
| Modification date || 12/06/20 14:16 |

Fi1 : DEBITMETRE

gl

-
-
Lt
-
e
ENREGISTREUR : MRS G40
E ! CHE : CHANMEL
28+ J27-
61 mA 'J:I
S+ mA ﬁ
CAVALIER_FI1 : CAVALIER
v-:- = '—J
|_ —
W1 M1 : TM3AR

[Z-: ma,

2+ mé

- s,

G1 : AFFICHEUR Tm—
10-: ma

10+ mé,

aTe
f
!




46) Boucle de courant débit de recyclage des boues dans le bassin biologique

ibd [Biock] Boucle de courant FI2[ Boucle de courant FI2 }J |ﬁuth{:r ” ¥ annick Longer |

Fi2 : DEBITMETRE

|Creation date || 25002720 16:00 |
| Modification date || 12/06/20 14:17 |

ENREGISTREUR : MRS G40

Er T -V CHB : CHANNEL

8-:m&

CAVALIER_FIZ : CAVALIER

G2 : AFFICHEUR

_|4+:m-ﬂ\

-

S b

§
13




47) Boucle de courant débit d’air amené dans le bassin biologique

ibd [Biock] Boucle de courant FI3[ Boucle de courant FI3 y

ALIMA ; ABLT RE2402

Author Yannick Longer
Creation date 25/02/20 16:18
Modification date || 12/06/20 14:19

AIR ; AFFICHEUR

ENREGISTREUR : MRS G40

5+:mA

1]

-1 mA

—
-—
—
-

CHS : CHANNEL

233 33 3§ 3§ 3[3[37%




48) Boucle de courant pression d’air de I’alimentation en air du bassin bpiologique

ibd [Biock] Boucle de courant PRESSION_AIR[ Boucle de courant PRESSION_AIR ‘U

: CAPFTEUR DE PRESSION

M2 : TM3AME

‘Author ” Y annick Longer |

| Creation date || 25102120 17:30 |
| Modification date || 12/06/20 14:26 |




49) Information de I'alimentation en air

ibd [Biock] INFORMATION ALIMENTATION EN AR [ INFORMATION ALIMENTATION EN AR LJ

M2Z21 : APl

i ENREGISTREUR : MRS G40

prosmm sy LT

o oo LHFCHCH—HOHEHC

-
F \
. b

| 1} 1:_l~p‘- =
28 s ] g 10 0 0 =i
AMETEERGIERL. D11 D21 D31 D41 D51 D&1 Jenot | - | = -
/

!
1
{

acomments

D11 = INFO_ALIM_AIR (%Q0.8)

S

Como Qd a1 Q2 Q3 COmM1 Q4 Q5 Qs Q7 cpmM2 J_L%‘SH{NU a11
b

gcamments
INFO_ALIM_AIR |

| Author

” Y annick Longer |

| Creation date

|| 26102120 15:57 |

| Modification date || 12/06/20 15:15 |




50) Liste des variables API (symboles) : page %

£ -

=1-C Signal

I BP_MAMLU

I KM3_SECU

I pa

I PHORL

ACQUIT

ARRET

BP_MAMNU

KM3_SECU

pa

PARAMETRES

PHORL

PRODUCTIOMN

WALIDATIOM

-5 STM global du PILOTE DE BOUES ACTIVEES [STM]
+ACQUIT : Boolean = false

+BP_MAMU : Boolean = false

+HCAPT_CHOISI @ Integer =0
+CAPTCHOISI_DEF : Boolean = false
+HCARRE_T : Integer =0

+CONS_DEBIT_G1 : Integer = 0
+CONS_DEBIT_G2 : Integer = 0
+CONS_DEBIT_G3 : Integer = 0
+CONS_DEBIT_G4 : Integer = 0
+CONS_DEBIT_REGUL_G1 : Integer = 0
+CONS_DEBIT_REGUL_G2 : Integer = 0
+HCOMS_VIT_AGIT : Integer =0
HCONS_VIT_RACL : Integer = 0
+DECROCHAGE_BOUES : Boolean = false
+DECROCHAGE_BOUES_CYCLIQUE : Boolean = false
+DEFAUT_AIR : Boolean = false
+DEFAUT_BOUES : Boolean = false
+DEFAUT_RACLEUR : Boolean = false
HDIALOGUE _SMS_IMDEX : Integer = 0
+ECRAMN_A_AFFICHER : Integer = 0
+EGAL_MES_DEBIT_G1 : Integer = 0
+EGAL_MES_DEBIT_G2 : Integer = 0
+EMVOI_TERMIME : Boolean = false
+EMVOYER._SMS : Boolean = false
+ETAT_MES_AM : Integer =0
+ETAT_MES_DEBIT_AIR : Integer = 0
+ETAT_MES_DEBIT_G1 : Integer = 0
+ETAT_MES_DEBIT_G2 : Integer = 0
+ETAT_MES_MNIT : Integer =0
+ETAT_MES_Q2 : Integer =0

+ETAT_MES_PH : Integer =0
+ETAT_MES_REDOX : Integer = 0

+EW3 : Boolean = false

+EVS_EVL : Boolean = false

+FV3 : Boolean = false

+IMIT_PARAM : Boolean = false
+IMITIAL_KPG1 : Integer = 100
+IMITIAL_KPG2 : Integer = 100

HIMITIAL _MOMBRE_ECH : Integer = 10
+IMITIAL _REMDEMEMT : Real = 0.1
+IMITIAL_TDMG1 : Integer = 3

+IMITIAL_TDGZ2 : Integer = 3

+IMITIAL_TIG1 : Integer = 30

+IMITIAL_TIG2 : Integer = 30
+IMITIAL_VALEUR_AM_SEUIL : Real = 5.0
+IMITIAL_VALEUR_COMSO_T3 : Integer = 20
HIMITIAL _VALEUR_COMSO_T4 : Integer = 30
+IMITIAL_VALEUR_DEBIT_G1: Real = 10.0
+IMITIAL_VALEUR_DEBIT_G2: Real = 10.0
+IMITIAL_VALEUR_DEBIT_G2_RAFIDE : Real = 40.0
HIMITIAL_VALEUR_DECR_T1 : Integer = 30
+IMNITIAL_VALEUR_DECR_T2 : Integer = 120
HIMITIAL_VALEUR_G5_TO : Integer = 900
+IMITIAL_VALEUR_MNIT_SEUIL : Real = 5.0
HIMITIAL _VALEUR_OZ_SEUIL_BAS : Real = 0.5
HIMITIAL _VALEUR_O2Z_SEUIL_HAUT : Real = 4.0
+IMITIAL _VALEUR_RETARD_AMNOXIE_TS : Integer = 1
+IMITIAL _VALEUR_RETARD_PEMTE_TG : Integer = 10
HIMITIAL _VALEUR_RX_SEUIL_BAS : Real = 100.0
HIMITIAL _VALEUR_RX_SEUIL_HAUT : Real = 250.0
+IMITIAL _VALEUR_VIT_AGIT : Real = 16.0
+IMITIAL_VALEUR_VIT_RACL : Real = 15.0
+IMITIAL_VALEUR_VIT_RACL_RAPIDE : Real = 80.0
+KCOMPRESSELUR : Boolean = false
+KM3_SECU : Boolean = false
+HMOTEUR_MG3 : Boolean = false
+KMOTEUR_MGS5 : Boolean = false

00000000000000000000000000000000000000000060000000000000000000000000




51) Liste des variables API (symboles) : page 2/2

[ §Th-

=== 5TM global du FILOTE DE BOLES ACTIVEES [STM]
+COMS_DEBIT_REGUL_G1 : Integer — 0
+COMS_DEBIT_REGUL_G2 : Integer = 0
+EGAL_MES_DEBIT_G1 : Integer =0
+EGAL_MES_DEBIT_G2 : Integer = 0
+HPG1 : Integer =0

+KPG2 : Integer =0

+HMAX_AM @ Real = 10.0

+HWAX_CLORO : Real = 10.0

HWAX_MNIT : Real = 10.0

+HWAX_O2: Real = 10.0

+MAX_REX : Real = 1000.0

+MES_AM : Integer =0

+MES_CHLORE : Integer =0
+MES_DEBIT_REGUL_G1 : Integer = 0
+MES_DEBIT_REGUL_G2 : Integer =0
+HMES_MIT @ Integer = 0

+MES_O2 @ Integer = 0

+HMES_REDOX @ Integer = 0
+HMODE_TEMPO_API : Boolean = false
HAOT_TRAMS_RACL : Integer — 0
+MOYEMME_CARRE_T : Real = 0.0
+HMOYEMME_OZT : Real = 0.0
HMOYEMME_QZT_T : Real = 0.0
+HYMOYEMME_T : Real = 0.0
+MNIVEAL_MAXI_D1 : Boolean = false
+MNIVEAL_MIMI_D1 @ Boolean = false
+MNOMBRE : Integer =0

+0ZT : Real

+PEMTE_MES_O2 : Real — 0.0
+PENTE_OK : Boolean = false
+PERTE_AFPI : Boolean = false
+PRES_LYCEE : Boolean = false
+PROD_1: Real = 0.0

+PROD_2 : Real = 0.0
+PRODUIT_OZT_T : Real = 0.0
+REGUL_G1 : Boolean = falzse
+REGUL_G2 : Boolean = false
+REMDEMEMT : Real = 0.1
+RETARD_OK : Boolean = false
+ROT_RACL : Boolean = false
+SB_TB1MIM : Boolean = false
+SOMME_CARRE_T : Integer =0
+SOMME_OZT : Real = 0.0
+SOMME_QZT_T : Real = 0.0
+SOMME_T : Integer =0

+50US_1: Real = 0.0

+50Us_2: Real = 0.0

+T : Integer =0

+TALX_O2_MAXI : Real = 10.0

+TDG1 : Integer =0

+TDGE2 @ Integer =0

+TIG1 : Imbeger =0

+TIG2 : Integer =0

+VALEUR _MNIT_SEUIL : Real = 0.0
+VALEUR _AM_SEUIL : Real = 0.0
+VALEUR_CLORO_SEUIL_BAS : Real = 0.0
+VALEUR_CLORO_SEUIL_HAUT : Real = 0.0
+VWALEUR_COMSO_T3 : Integer — 0
+WALEUR_COMSO_T4 : Integer = 0
+VALEUR_DEBIT_G1: Real = 0.0
+VALEUR_DEBIT_G2 : Real = 0.0
+VALEUR _DEBIT_G2_RAPIDE : Real = 0.0
+VALEUR_DECR_T1 : Integer = 0
+VALEUR_DECR_T2 : Integer = 0
+VaAalEUR_G5_TO : Integer = 0
+VALEUR_O2_SEUIL_BAS : Real = 0.0
+VALEUR_O2_SEUIL_HALUT : Real = 0.0
+VALEUR_PEMNTE : Real = 0.0
+WALEUR_RETARD _AMOXIE_TS : Integer = 0
+VALEUR_RETARD_PEMTE_TG : Integer =0
+VALEUR _RX_SEUIL_BAS : Real = 0.0
+VALEUR _RX_SEUIL_HAUT : Real = 0.0
+VALEUR_VIT_AGIT : Real = 0.0
+VALEUR_VIT_RACL : Real = 0.0
+VALEUR_WVIT_RACL_RAPIDE : Real = 0.0
+X2 : Boolean = false

+X3 : Boolean = falss

+X4 : Boolean = false

+X5 : Boolean = false

+X6 : Boolean = false

+X7 : Boolean = false

+X25 : Boolean = false

+X30 : Boolean = false

+X31 : Boolean = false

+X32 : Boolean = false

+X33 : Boolean = false

+X45 : Boolean = false

+X50 : Boolean = false

+X55 : Boolean = false

+X50 : Boolean = false

+X 1001 : Boolean = false

0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000




52) Le diagramme état-transition global : page 1

stm [Machine a Etat] STM global du PILOTE CE BOUES ACTIVEES] STH global du PILOTE DE BOUES ACTNEESLJ Al Y annick Longer
Creation date || 05/02/20 0931
région 1 SURETE
o when (KM3_SECU) — when (KN3_SECU)
01 - Arrét d'lUrgence En service
entry / X1001 = true
exit/ X1001 = false
région 2 CONDUITE
! BP_MANU FHORL
when (X1001) } \L i
H —1 2 BR._MANU 3 !PHORL ['BP_MAKNU]
—— A1 - Arrét i F4 - Manuel
entry / X2 = true entry § X3 =true
exit | X2 = false exit/ X3 = false
{ when (PERTE_AFI
PARAMETRES [BP_MANU] ﬁ 4 \ WVALIDATION 5 7

| F2-Paramétrage

F1-Capteurs

entry / X5 = true
exit / X5 = falze

when (PERTE_API)

03 - Horloge externe

|

PRODUCTION [BP_MANU]

ARRET

entry / X7 =true
exit ! X7 = falze

when (CAPTCHOIS|_DEF && MODE_TEMPO_AP])

[MODE_TEMPO_API| CAPTCHOIS|_DEF]

when (MODE_TEMPO_API | CAPTCHOIS| DEF)

|

&
03 - Tempo APl

entry / X6 = true
s exit/ X5 = falze

|




53) Le diagramme état-transition global : page 2

PREPARER LES EAUX USEES

Préparation des eaux usées dans la cuve D1

12
alimentation en pollution

entry /| KMOTEUR_MGS = true
exit / KMOTEUR_MGE = falze

after (VALEUR_GS_T0 5) 2
when (NIVEAU_MAX|_D1 }ﬂ)

14
alimentation en eau

entry / EV'3 = true
exit/ EV3 = false

agitateur a l'arrét rotation de I'agitateur a la vitesse parameétree

afteri1s}

entry / CONS_VIT_AGIT =0 entry | CONS_VIT_AGIT = (VALEUR_VIT_AGIT*10000)/1

i}

i when (X5 &4 X6 88 X7) ]

when (X31) [X5 | X8 1 X7]

@ - 2

racleur a I'arrét rotation du racleur a la vitesse parametree

Daﬂer (15) [X32]

entry / X26 =tfrue;

entry / CONS_VIT_RACL=0 |

gxit/ X26=falze

CONS_VIT_RACL = (VALEUR_VIT_RACL*10000)/158

when (X5 &8 X6 &8 XT 1 X31) T

AGITER |

région 3
H T g L When DGIXSINBENT) o ) when (NVEAU_MINLD1)
ey | attente
P3P XS X6 XT] INVEAU_MINL_D1]
région 4
. 5 o when (X5 ] X6 ] X7) o™
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region 6 . DECROCHER LES BOUES
when (DECROCHAGE_BOUES |
. T when GEXE[XT) | 2 DECROCHAGE BOUES CYCLIQUE) ) -
attente de la demande augmentation du débit du r des houes
entry | X30 = true MEIXE1XT] te décrochage des boues ? Eeychge
exit/ X30 = fake entry / X32=true:
. entry / X31 = trug CONS_DEBT G1=0;
| ' et/ X31 = false CONS_DEB_REGUL_G2 = (VALFUR_DEBIT_G2_RAPDE*10000)/S0;
CONS_VIT_RACL = (VALEUR_VTT_RACL RAPDE*10000)1355
gxit/ X32=Talze
|atter (VALEUR DECR T1 8)
" L after (VALEUR DECR T2s) 3
i retour  la vitesse normale des pompes G1 et G2 retour & la vitesse normale du racleur
[CONS_DEB G1==04&% en?r'_.ra' X33=true;
CONS_DEBIT_ G2 ==1j gxit/ X3d=falze
région 7 when (46) AERER TEMPO API

consommation des polluants d I'side des temporisations AP

when (X8) —— after (VALEUR_CONSO_T3 min) W

. ;1 I T .
40 i ;
L | aération [ AR
— entry / FW3 =true
extt/ F\/3 = falze

[X8]

r

after (VALEUR_CONS0_T4 min)
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régfon g when (CAPT_CHOISI==088 X50 & XS5 && X60) [X5] AERER REGULATION Q2
:
consommation des polluants avec la régulation OXYGENE DISSOUS (02) '
when (X5} [CAPT_CHOISI==0
&& X50 &5 X55 && X60]
= : T \ when (MES 02 = ((VALEUR_02 SEUIL_HAUT*16000)/MAX_025+4000) =
. | aeration :
entry / X&5=true /‘ i |
exit! X45=falge | [X5 && CAPT_CHOISI==0 entry / FV3 =true
\ && K50 &8 X55 &8 X60] exit/ FV3 = false

after (VALEUR_RETARD_ANOXE_Tg min)

48

when {IX5 ]
CAPT_CHOISI =0}

anoxie aprés le seuil bas

] |

entry / F\3 =true

exit/ FV3 = false

when (MES_02 < ((VALEUR_D2_SEUIL_BALS*1B000)MAX_02}+4000)

when (CAPT_CHOISE=184 X43 && X355 && X60) [X5]

AERER REGULATION REDOX

when (X5) [CAPT_CHOISi==1
& X45 &8 X55 85 X60]

consommation des polluants avec la régulation REDOX (RX)

when (MES_REDOX » ([VALEUR_RX_SEUIL HAUT*16000)/MAX_REX)+4000)

e - = | M| 52
entry / X50 = true [X5 && CAPT_CHOISI==1 ,‘ aeration | ..
exit/ X50 = false &5 %45 &8 X55 &8 X60] entry / F\3 = true
exit { F\3 = false
when (MES_REDOX < ((VALEUR_RX_SEUIL_BALS*1G000WMAX_REX)+4000}
when (X5 ]

CAPT_CHOISI=1)
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région 10 wihen (CAPT_CHOISI==288 X45 &8 X50 &8 X60) [X5] AERER REGULATION O2 ET REDOX
R
consommation des polluants en fonction de I'évolution du taux d"OXYGENE DISS0US (02)
when (X5) [CAPT_CHOISI== e
&& K45 && X50 && X¥50] i &7
. ? = %8 anoxie
entry / X55 = frue R
exit/ X85 = fakse | Tendance 02 ) when (PENTE_OK) @ zﬁtﬂ: IF\.:" F';‘E': ;ﬂtg:
— - when {35 J o | .
CAPT_CHOISI=2)
—_——— when (RETARD 0K
H :Retard sl SR~
oo
——
i when (MES_REDOX < ((VALEUR_RX_SEUIL_BALS*15000 ) MAX,_REX)+4000) )
regfﬂn 1 f when (CAPT_CHOISI==38& X45 && X50 && X55) [X5] AERER REGULATION AM ET NIT
wihen (XS) [CAPT_CHOISI==3 consommation des polluants avec la régulation AMMONIUN (AN} et NITRATES (NIT)
&& K45 && X50 &8 X55]
. 5 w0 N 3 when (MES_AM < ((VALEUR_AM_SEUIL*1E000 MMAX_AN 4000}
ot ot 62
entry / X860 = true (X5 && CAPT_CHOISE=3 ’| aeration anoxie
exit/ X560 = false 85 X45 &8 K50 && X55] :

entry / FV3 =true

exit/ FV3 = false

when (MES_NIT < ((WVALEUR _NIT_SEUIL*15000WMAK_NIT)+4000} :
when [X5§

CAPT_CHOISI=3)
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région 12 ASSURER LA DISPONIBILITE EN AIR
H‘ 5 } when (X3 X5 [ X6 1XT) = when (PRES_LYCEE) =
- alimentation en air comprime alimentation en air comprime
G compresseur du Lycee e Compresseur de secours
RIBPEIAT , EHER ] entry | EV3_EVL = true;

KCOMPRESSEUR = trug;
DEFAUT_AR = frue
when (PRES_LYCEE) gt/ EV5_EVL = false,
KCONPRESSEUR = false;
DEFAUT_AR = false

région 13 MELANGER L'EAU CHLOREE
. ~ - when (X5 3B 1X7) -
arrét du melange de chlore melange du chlore au debit de 301k
entry / CONS_DEBT G4=1 entry/ CONS_DEBT_G4 = 5000 J

T “ when (X5 84 6 &8 07) ]
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[X5 1 X6}

wihen {5 && X6)

o]
’| attente

région 14 RECYCLER LES BOUES
. 20 when (X5 X6 1 XT) o1 \
arrét du recyclage des boues recyclage des boues after (1) [X3288533]
entry / CONS_DEBT G2=0 entry / REGUL G2 = true;
! CONS_DEBM REGUL_G2 = (VALEUR_DEBM_G2*10000)50
’L‘ when X5 85 K6 &5 7) exit/ REGUL_G2=falze
région 15 INJECTER LE CHLORE
requlation TOR du taux de chlore (CLORD)
when (MES_CHLORE « ((VALEUR_CLORD SEUIL_BAS*E000WMAX_CLORO)+4000)
& - w whien (S 1A%) 0o ’ 102
- injection du chlore

axit/ KMOTEUR_MG3 = false

entry / KMOTEUR_MG3 = true

when (MES_CHLORE = ((VALEUR_CLORO_SEUIL_HAUT*18000)MAX_CLORO)+4000)
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région 16 AMENER LES EAUX USEES
() a
. o5 when (X5 XB | XT7) %
arrét de I'amenage des eaux usees amenage des eaux usées dans le bassin de traitement A1 . after (1) [X3288%33)
entry / CONS_DEBIT G1=0 entry / REGUL_G1=true; 1
CONS_DEBM_REGUL_G1=(VALEUR_DEBT_G1*10000W50
gxit{ REGUL_G1=falze
when (X5 88 X6 &8 XT) T
region 17 ALERTER DEFAUT AIR
T \ when (KCOMPRESSEUR) [X3 X5 1 X6 ) X7] 1 [DIALOGUE SMS_ NDEX=<0] = \
attente du defaut chargement du meszage i —
Al ' entry / DIALOGUE_SMS INDEX =0 Défaut air
entry / ENVOYER_SHS =true :
gaft/ ENVOYER_SMS = false

when (ENVOL_TERMINE) J
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ALERTER DEFAUT RECIRCULATION DES BOUES

région 18

75

|

. when (X5 X6)

T8 L

|

when (CONS_DEBIT_G2 = ((VALEUR_DEBIT_G2*16000)/50}+4000) [X2 88 X3]

b

[X5 | X8]

when (X2 | X3}

, &

ACQUIT [ENVOI_TERMINE]

attente du defaut

T
" debit de recyclage normal atteint

79
envoi du sms
Defaut de recirculation des boues

entry / ENVOYER._SMS = true;
DEFAUT_BOUES =true

exit/ ENVOYER. SMS = false;
DEFAUT_BOUES = false

[DIALOGUE_SMS_INDEX ==1]

7a
chargement du message

entry / DIALOGUE_SMS_INDEX = 1

P

when (CONS_DEBIT_G2 < ((VALEUR_DEBIT_G2*0.3*16000)/50)=4000) [X288:X388X30]

ALERTER DEFAUT ROTATION RACLEUR

région 19

when (326) [VALEUR_VIT_RACL == 18]

80

®

: 81
o attente du defaut J

when (ROT_RACL)

| after (10 5) [ROT_RACL]

82

[DIALOGUE_SMS_INDEX ==2]

chargement du message

entry / DIALOGUE_SMS_INDEX =2 |

ACQUIT [ENVOI_TERMINE]

83
envoi du sms
Déefaut rotation du racleur

entry / ENVOYER_SMS = true;
DEFAUT_RACLEUR = true

exit | ENVOYER_SMS = false;
DEFAUT_RACLEUR = falze
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région 20

when (ETAT_MES_DEBIT_G1==4 &4 ETAT_WES_PH==4 &8 ETAT_MES_02==4 &8 ETAT_NES_REDOX==4 &4
ETAT MES_AM==4 8§ ETAT NES NT==4 &8 ETAT MES_DEBIT_GZ==4 34 ETAT_MES DEBT_AR==4)

CALCUL DE PERTE_API

&— w= |

| opérationnel l

—r
[ETAT MES DEBIT Gi==4 34 ETAT WES PH==4 48 ETAT JMES 02==4 &8 ETAT MES REDOX==4 8§
ETAT WES_AM==4 &8 ETAT NES NT==4 44 ETAT MES_DEBT G2==4 &4 ETAT MES DEBT_AR=={]

PERTE APl |

entry / PERTE_API = true
gxit/ PERTE_AP! = falze

]

when (ETAT_MES_DEBIT_G1 !=4 && ETAT_MES_PH =4 &3 ETAT_MES_02'=4 88 ETAT MES REDOX =4 33
ETAT MES AN =4 &8 ETAT NES NT =4 34 ETAT MES DESIT G2'=4 35 ETAT MES DEB AR '=4)

région 21 when (ETAT_MES_02==6 && CAPT CHOBI=01
ETAT_MES_REDOX==5 8& CAPT_CHOG=1
(ETAT_MES_02== | ETAT_MNES REDOX==F) &4 CAPT_CHOISI=2]

CALCUL DE CAPTCHOISI_DEF

B (ETAT_MES_AN==5] ETET_MES_N[!E#} && CAPT_CHORGE=1)
capteur(s) choisi{s) |
opérationnel(s)

[ETAT_MES_02==8 && CAPT_CHOISE=0]
ETAT HES_REDOX==5 &% CAFT CHOIS=1]
(ETAT_MES_02==6 | ETAT_}ES_REDOY==5) 4% CAPT_CHORk=2 |
(ETAT MES_AM==5 | ETAT_MNES NT==5) &4 CAPT CHOBE==]]

CAPTCHOISI_DEF |

entry / CAPTCHOIS!_DEF =true
exit/ CAPTCHOISI_DEF = fake

T

when (ETAT_NES_02==D §& CAPT_CHOISE=0]
ETAT MES REDOX==0 48 CAPT CHORkE=1]
ETAT MES_02==0 &4 ETAT_MES_REDOX==0 4& CAPT_CHOISk=2]
ETAT WES_AM==0 && ETAT NES N==0 38 CAPT CHOISk=1)
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region 22 INITIALISER LES PARAMETRES
H attente de la demande } Wi (8L Pt ' initialisation des paramétres ‘
T eniry | VALEUR_ VIT_AGT = INTIAL_VALEUR VT AGT:
VALEUR VIT_RACL=NTIAL VALEUR VIT_RACL.
VALEUR VWIT_RACL_RAPIDE = NTIAL_VALEUR VIT_RACL RAPIDE:

VALEUR_DEBT_G1 = INTIAL VALEUR_DEBM G
VALEUR_DEBT_G2 = INTIAL_VALEUR_DEBT G2
VALEUR_DEBIT_G2_RAPIDE = NITIAL_VALEUR_DEBT G2 RAPDE:
VALEUR_02_ SEUIL_HAUT = NTAL_VALEUR_02 SEULL_HAUT,
VALEUR_0Z_SEUIL_BAS = NTIAL_VALEUR_D2 SEUIL_BAS:
VALEUR_R_SEUIL_HAUT = INTIAL VALEUR_RX. SEULL_ HAUT,
VALEUR_RX_SEUIL_BAS = NTIAL_VALEUR RX_SEUIL_BAS:
VALEUR_AN_SEUL = NIIAL VALEUR_AN_SEUL
VALEUR_NT_SEUIL = NTIAL_VALEUR_NT_SEUL

RENDEMENT = NTIAL_RENDEMENT,

KPG1 = NTIAL_KPG1:

TIGt = NITIAL TIG!:

TDG1 = INMIAL_TDG!:

KPG2 = INTIAL_KPG2:

TIGZ = INTIAL TIG2:

TDG2 = INMIAL_TOGZ:

NOMBRE = INTIAL_NOMBRE_ECH:

VALEUR_G5_T0 = NMAL_VALEUR_G5_TO;

VALEUR_DECR_T1 = NTIAL_VALEUR_DECR_T!;

VALEUR_DECR_T2 = NTIAL_VALEUR_DECR_TZ
VALEUR_CONSD T2 = NMAL_VALEUR_CONSO_ T2
VALEUR_CONSO T4 = NTIAL_VALEUR_CONSO_Té;
VALEUR_RETARD_ANOXE T5 = INTIAL_VALEUR_RETARD ANOXE TS,
VALEUR_RETARD_PENTE T8 = INIAL VALEUR_RETARD PENTE T
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stm [Machine & Etaf] Tendance 02 [ Tendance ClzlJ

[M=NOMBRE]
.7- 106 '4—11}-?—, when (SB_TB1MIM} 108 ) 108 \ S
initialization | top horloge comptage des points calcul intermédiaire :
entry / T=0; entry / T=T+1 entry / 02T=((MES_02-4000TAUX_02_MAXIME00D,
021=1; PROQUM_02T_T=02T"T,
PRODUMT_O2T_T=0, SOMME_02T_T=SOMME_02T_T+PRODUM_O2T_T,
SOMME_Q2T_T=0; SONMME_T=50MME_T-T,
SOMME_T=0; SOMME_02T=S0MME_02T+02T,
SOMME_02T=1; CARRE_T=T"T, [T==NOMBRE]
CARRE_T=I, SOMME_CARRE_T=SOMME_CARRE_T+CARRE_T;
SOMME_CARRE_T=0; MOYENNE_O2T_T=SOMME_DZT_TIT,
MOYENNE_02T_T=0; WMOYENNE_T=SOMWE_TIT;
MOYENNE_T=0; MOYENNE_O2T=S0MME_Q2TIT,
MOYENNE_Q2T=0; MOYENNE_CARRE_T=SOMME_CARRE_TIT
MOYENNE_CARRE_T=0;
PROD_1=0;
PROD_2=0;
S0US 2 109
PENTE_MES_02-0 Sl el pele
entry / PROD_1=MOYENNE_T*MOYENNE_Q2T;

SOUS_1=MOYENNE_D2T_T-PROD_1:

PROD. 2=MOYENME_T*MOYEMNE_T,

S0US_2=MOYENNE_CARRE_T-FROD_2;

PENTE_MES_02=50US- 1/50US5_2

L [PENTE_MES_02Z<VALEUR_PENTE] =
<
[PENTE_MES_D2==VALEUR_PENTE]
10 '
fin de tiche .
entry / PENTE_OK=true
exit/ PENTE_DK=false
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stm [Machine a Etat] Retard [ F'.etardﬂ

attente

.

after (VALEUR_RETARD PENTE_T& min)

~f
..-'I

fin de tempo

entry | RETARD OK=true

exit / RETARD_OK=falze




65) Chaine d’action de la pompe G1 d’amenage des eaux usées en boucle fermée

ibd [Block] CHAME D'ACTION DE G1 EN BOUCLE FERMEE[ CHAINE DACTION DE G1 EN BOUCLE FERMEE ﬂ'RAﬂ'EMENT}/U

AN

valeur comprise entre ’

4000 ¢t 20000

HES DERT 61 nisger

MES_DEBIT_G1 : Integer

1| EGAL JES DEBI._&1=1E5. 068, G,

«constranty
R1: RECOPE
{(AUTOREY

EGAL_JES DEBIT 61 - eer

GAL JES DEBT 61 ger

HES_DEBIT REGUL G1=(5'EGAL NES DEAT G620

acansirainty

W1 ; MISE A L'ECHELLE

{ATORS)

[!I.!ES_DEBN_REGUL_M teger

valeur comprise enfre
Det 10000

N
VES DEBIT RECUL_B1 - g

Author Yannick Longer

Creation date (111103120 1423

aconsrainty
REGUL_G1: 0BJET PIDO

Iofeson e 12060 21 |

AUTORS : Bookean

VALEUR_DEBIT_G : Real

N
N

h

modier depuis HI

wequah
ALITORS : Bookzn
K96 : Boolean I
valeur comprise enfre
et woonsiainty
7 12 MISE A L'ECHELLE 2

HAUTORSY

l !
VALEUR OEBT 61-Resl — s DERT EGUL G1-VALEUR CEST G110l —(OVS_DEBT REGUL G- ieer
b

aequaly

AUTORS : Bookean

«consirainty

H2: HON

aconstrainty
0Ut:00.2

(consirainty acanstrainty

13- 0N 4 i arHa
¥33: Boolean ¢ ] [ 8 [T & ]
cequah & ]

IAUTORS : Bookan

Equah

aequih CONS_DEBI_REGUL G1: hteger
e
e
I
[\
Valeur comprise enfre
ke 0440000
’ KPG1: Integer
| |

8
~ Entrée
| Mesure
i m -
+
% [CONS_DEBH_M Integer
Point de Controleur K
. E/N
| consigne FID

Valeur comprise enire 1
0t 10000

comecteurs du Contrdleur PID:
P: Proportionnel

[:Intéqral

[: Dérivé

equah

«consirainty
OP1: OPERATE 2

CONS_DEBT_G1 :infeger
{CONS._DERT_G1=0)

AUTORS : Boolean




66) Chaine d’action de la pompe G2 de recyclage des boues en boucle fermée

ibd [Block] CHANE DY'ACTION DE G2 EN BOUCLE FERMEE | CHAINE D'ACTION DE G2 EN BOUCLE FERMEE (TRNTEMEN?};J

X90: Boolean }

AUTORIS : Boolean

aconstrainty
0P2:OPERATE 3
(CONS_DEBIT_G2<0)

ICONS_DEBIT_G2 : nteger

X aconstrainty
\valeur comprise entre EE————— REGUL_G2: OBJET PID {
4000 ¢t 20000 ity wonsiants 0
m.nacomz,vng:gummsn Wt MISE A LECHELLES - Entide
/ X {iAUTORE){ i
NES_DEBT_ G2 ieger | FOALMESDEBT G2:IES DEBT 7, _leey s DS @2 eger  EGAL WESDEB_G2.ieger |  ES DEBIT REGUL G2-(S'EGAL WES DEB G2VE-2500; —{VES.DEBT_REGUL G2 hieger MESDFRIT BEOULIGE, e
W _DEBT_REGUL_G2=( ._MES_DEBIT_G2)/8-2500; O
MES_DEBIT_G2: Integer Tl B T P
0 ——— valeur comprise entre Mesure
AUTORS : Bookean

AUTORS : Baokan 06t 10000

i AUTORSS : Boolean
X91: Boolean ‘

r PID Sortie
STy “Q o m CONS_DEBIT_G2: hteger
MUANSE LR - Point de Controleur N By
S i i
VALEUR_DEBIT_G2:Real VALEUR_DEB_G2:Real | oS DEBI_REGUL_ G2<VALEUR: DEBIT_G2+10000/50; | CONS_DEB REGUL G2: hfeger — CONS DEST REGHL G2 - nteger o consigne PID [Py
b REQUAn =
N O e valelr comprise entre
A ‘AUITORES : Bodlean YACUCITENSE eniTh sl
Y 0 ¢f 10000
valeur comprise entre
0et501h KPG2: Integer i
Ti: infeger
TIG2: Integer
«;T:;:t» &l ] ?::g’i;» aequaly T0G2: Integer
133 Boolean - L ceqush il e
@ \
] correcteurs du Contrileur PID:
P: Proporiionnel
I Intégral
D: Dérivé
aconstrainty
H5: NOH
X32: Boolean € H wequaly
I tl [
wequals
AUTORIS : Boolean
modifer depuis THHIL [ I
aconstrainty
2 VALEUR_DEBIT_G2_RAPDE : Real M3 : MISE A L'ECHELLES CONS_DEBM_REGUL_G2: integer
VALEUR_DEBIT_G2_RAPIDE : Real wauorsy ]
CONS_DEBI_REGUL_G2=VALEUR_DEB_G2_RAPIDE*10000/50;
N < 1
Author Yannick Longer
valeur comprise entre

0et50Uh

Creation date (| 11103120 17:00

Wodfication date (| 12108120 15:23




67) Commande proportionnelle du racleur (M2)

ibd [Block] COMMANDE PROPORTIONNELLE DU RACLEUR] COMMANDE PROPORTIONNELLE (TRATEMENT) DU RACLEUR {r-'IZ}lJ

X25: Boolean |

3

—| :
modifier depuis IHiMI

# ( wconstraints
o M4 : MISE A L'ECHELLE4
1 : VALEUR_VIT_RACL : Real {ifAUTORISH
RAREVIE RAC) : Real | MOT_TRANS_RACL=VALEUR_VT_RACL*10000/158;
i

[

WMOT_TRANS_RACL : Integer

MOT_TRANS RACL : Integer

Author ” Yannick Longer |
Creation date || 1710320 18:50 |
Modification date | 12106/20 15:38 |

AUTORIS | Beolean
sconstraints
OP1:OPERATE1
{CONS_VIT_RACL=0}

[[‘.ONS_VIT_HACL  Integer

AUTORIS ; Boolean

aconstraints
ET:ET 2

el

g agguals

wequals

weguals

wconstraints
OP2:0PERATE 2
{CONS_VT_RACL=MOT_TRANS_RACL}

[1

\CONS_VIT_RACL : Integer

AUTORIS ; Boolean

agguals

aconstraints
H1 2 NON

AUTORIS : Boolean

0

aconstraints
M5 : MISE A L'ECHELLES

VALEUR_VIT_RACL_RAPIE : Real

VALEUR_VIT_RACL_RAPIDE : Real |
I {ifAUTORISK

= MOT_TRANS. RACLL=VALEUR_VIT_RACL_RAPIDE®10000/158;
“ b

MOT_TRANS_RACL : Integer

MOT_TRANS_RACL : Integer

AUTORIS : Boolean

madifier deptis 'HMI

agquals

u .
«consiraints ‘ )
OP3: OPERATE 2 D CONS_VIT_RACL : Integer

(CONS_VT_RACL=MOT_TRANS_RACL} ‘




68) Affectation de FV3

ibd [Biock] TRAMEMENT SORTIE TOR FV3[ LOGIGRAMME FW3 _}_J

%42 : Boolean | i

= {iffe
=

a2
K4T : Boolean |l

3

2
: Boolean =

X¥52: Boolean

K57 : Boolean =

R I )

K62 : Boolean e8

«constraints

outi: OU_6

feZjelfedieSiet
==true;
relseq

==false;
b |:

F\'3 : Boolean

|Auth or ” Y annick Longer |
|Creation date || 2003120 09-45 |

| Modification date || 12/06/20 15:48 |




69) Affectation de la temporisation TEMPO_GS5 (durée de délivrance de la pollution concentrée)

ibd [Block] TRATEMENT_TMO [ TRATEMENT_THO 1J

W aleur saisie depuis 'HM| en seconde L‘
- : ; ( wconstraints
MOT_E : Integer opi : OPERATE 1 MOT_S : Integer [TEMPO_G5.P: Integer
{MOT_S=MOT_E} | i

VALEUR_G5_TO : Integer !

[

Le bloc temporisation %TMO est {:Ie—‘

type TOM {retard 3 la montég).
TEMPO_G5: TMOD
R P Int&gf:rf:ﬂ
7 TB:s=
, Type - TON ;
X412 : Boolean | IN  Boolean Q : Boolean
| L1 L]
- P
- o
- a3
- T
- T
La valeur de Présélaction (TEMPO_G5.P) intiale La Base de Temps (TB) est configurée 3
est lavaleur 0. 1 seconde.

| Author ” Y annick Longer |

|Creation date || 27/03r20 08:38 |

| Modification date || 12106120 16:15 |




70) Affectations des temporisations TEMPO3_CONSO et TEMPO4_CONSO (durées d’aération et d’anoxie)

ibd [Block] TRATEMENT_TM3_TM4 [ TRATEMENT_TM3_TM4 1]

‘\.-’aleur saisie depuis 'HMI en Him:t'ﬂ

wconstraints

I

La valeur de Présélection (TEMPCO3_COMNSO.P) in!iate—l

-
VALEUR COMNSO T3: Enteger | MOT_E : Integer Dp1 : OPERATE :MOT_S :Integer
| = 2 | {MOT_S=MOT_E}
Le bloc Temporisation 2T 2 est de
type TONM {retard a la montée).
TEMPOS_CONSO : TM3
- = (- UTEE
T P :integer=10
=~ TB.:imin=1
41 : Boolean IN - Boolean Tpe- o [jQ : Boolean
hi=
- i ko
-
.,
- - ~
- T

La Base de Temps (TE) est configurés a

l TEMPO3_CONSO.P : Integer

I TEMPO4_CONSO.P : Integer

X42 : Boolean _l 5|

est la valeur 0. 1 minute.
wconstraints
VALEUR_COMSO_T4: Integer | MOT_E SDZ-HEERIVEE 4 MOT_S
= | fMOT_S=MOT_E} |:
~
|-vé|'a{u'$zii§je depuis 'HM| en minute |

TEMPO4 _CONSO : T4

B Integer'; o

TB :min =1

It : Boolean Ty TON []Q: Boolean

|Author Y annick Longer

| Creation date 28703120 09:35

[Modification date || 12/06/20 16:10




71) Initialisation de la valeur de présélection de la temporisation TEMPO_GS5 (durée de délivrance de la pollution concentrée)

ibd [Block] TRATEMENT_INMT_PARAM [ TRAEMENT_INT_PARAM_GPREPAEAU 1J

‘ INIT_PARAM : Boolean |

AUTORIS : Boolean

wconstraints
INITIAL_VALEUR_G5_T0: Integer | MOT_E : Integer |, 0p21: OPERATE 2 __JMOT_5 : Integer [ VALEUR_G5_TO: Integer
| {fAUTORISH |
MOT_S=MOT_E;

< i

Mot contenant le nombre constant 900 ‘\—\1

|Aulhor ||‘r'annick Longer |

|Creation date || 27103720 14:34 |

[ Modification aate || 12/06/20 16:25 |




72) Initialisation des valeurs de présélection des temporisations TEMPO3_CONSO et TEMPO4_CONSO (durées d’aération et d’anoxie)

ibd [Block] TRATEMENT_INT_PARAM [ TRATEMENT_INT_GCONSTEMPO 1J

| INIT_PARAM : Boolean |

MOT_E : Integer

AUTORIS : Boolean

INITIAL_VALEUR_CONSO_T3 : Integer }

-

Mot contenant le nombre constant 93]

L]

wconstraints
op24 : OPERATE 2
fif(AUTORISH
MOT 5=MOT_E;
hi

MOT_S : Integer

[ VALEUR_CONSO_T3: Integer
|

MOT_E : integer

|AUTO RiS : Boolean

INITIAL_VALEUR_COMNSO_T4: Integer |r

-~

Mot contenant le nombre constant 3\0—‘

wconstraints
op25 : OPERATE 2
fiffAUTORISH
MOT_S=MOT_E;
i

MOT_3 - Integer | VALEUR CONSO _T4:Integer
|

|Auth or ” Y anncik Longer |
|| 28103120 09:21 |
[ Modification date || 12106120 16:26 |

| Creation date




73) Chaine d’acquisition du taux de pH

ibd [Block] CHAINE D'ACQUISITION DE pH [ CHAINE D'ACQUISTION DU TAUX DE PH lJ

sortie PH du transmetteur configurée

de 4 m4 320 mA

aconstraints

transPH : TRANSMETTEUR PH

taux de PH : pH taux_PH : pH fl=(taux_PH=0.5)a/53 L™

S,
s

depuis le capteur analogique PH
de2&12 pH

i
— . P
7 wconstraints P
. waied @ 1.1 prs .
weguale |- ma {MES_PH=1000°1 KMES_PH :
e
courant | de 1a boucle configuré
de 4 mA a 20 mA

wu en entrée par I'API
de 4000 a 20000

-~

Integer

|Aulh{:r || Yannick Longer |

|Creation date || 13/02/20 16:12 |

| Modification date || 12106/20 16:37 |




74) Affectation de la sortie KMOTEUR_MG5

ibd [Block] TRATEMENT SORTIE TOR[ KMOTELIR_MGE-_]_J

el

| FORCAGE_G5 : Boolean I

X112 : Boolean

2

]
]

=wCconstraints
oul :OU_2
{if(e1le2H

s=trug;

| KMOTEUR_MGS : Boolean

Jelkse {
==falze;

H)

| Author

|| yannick Longer |

| Creation date

|| 203120 oe:03 |

| Modification date || 12/06/20 16:45 |




75) Préparation des eaux usées : codage API

ibd [Biock] S30US_SYS_01_Préparer les gaux usées [ Codage AP IJ

KMOTEUR_MGS : Boolean d] KA14 ; Relais électrique
—

alimentation en pollution !

.

G5 : Pompe doseuse G5

=

sorties TOR
entrées TOR
Controll : Contrall API: M221 |
N =
NIWVEAU_MINLD1 : Booleany ..
—
: Temporisations
NNEAU_WMAXI_D1 : Boolean EV3 : Boclean
= Bl
\ -
\ = : Mots constants
\ . 2 =
‘ bloc temporisateur E | INITIAL_VALEUR_G5_T0 : Integer = 900 “
s et
La carte envoye linformation du - Mots =
niveau de Feau dans la cuve de =
préparation des eaux usees D1, | VALEUR_G5_TD : Integer =10 “ ~1.
[ = S
= = -
— S
-
: Bits internes = S = -
— — -
- =
| FORCAGE_G5 : Boolean = false !__ o %
— ===l - — — _ _ —
: Entrées TOR | e T EIET Tim
- " - -
—_— -
| NIVEAU_RMINI_D1 : Boolean = false i I ot
- = = -
= _ =z
| NIVEAU_MAXI D1 : Boolean = false I -7
- -
- -~
-
i
:Sorties TOR - =~ _ -
Saisie de la durée en seconde de délivrance de | KMOTEUR_MGS : Boolean =false i
Ia dose de poliution concentrée. =
Forgage de la pompe G5 afin de I'étalonner. | EVA3 : Boolean = false i
!
/
/
HMI : Magelis PLRME
1_Rl4S
E-.]p i pl1_RJ48

rézeau Ethernet i

—|variables AP E
&

:_EI EV3 : Electrovanne EV3

-

~

alimentation en eau

|Auﬂmr

|| Y annick Longer |

| Creation date

|| 0309119 14:20 |

| Modification date || 14/06/20 10:47 |




76) Amener les eaux usées : codage API

ibd [Biock] SOUS_SYS_03_Amener les eaux usées [ Codage AP ]J

D1 : cuve préparation eaux usees

Tl
APL:M221 L T
débit equx uzées : Uh
| REGUL_G1 : PID I_ _ .
objet PIC
: Mots
| VALEUR_DEBIT_G1: Real =0 I b““ﬂg“"éde“&m“"ml
- deDé‘H}DDD! 7 de[kézxiVDCI
| TEMP_CONV_INT : Integer =8 !\ % y
-~ \ p "
- ~ s sorth j . ; s
| MOT_TRANS_G1 :Integer:tl'\" = Shig CONS_DEBIT_G1 : Intege = SOEHEREA. 3.0 ajl__ ension :V  tension consigne : V A—
— rei = T _-““‘ T
KPGA : Integer =0 o 4 _‘:“ 5
— — e
P 222 Goeri by
TIG1 : Integer = 0 T - = s ;
= in_debit eaux usees : I'h
. e
=i = !
S _—— i PRy
- Mols conttants mem _ f=E ,/ & e 1 > - ocut_debit equx usées : Ih
- - _ L~ e bd ! i
| INITIAL_VALEUR_DEBIT_GA : ﬂegl=1D.DJ - x P
= — -1 ot & |
= L s 7 ' de 0330Uh
| INITIAL_KPGA : Integer = 1001 - T
= - -~ !
22 ”
4
INITIAL_TIG1 ; Integer = ‘i’ L4 / . . figuré de 4 4 20 mA
| = > -7 { configuré de 4000 20000 iy
- - s \
| INITIAL_TDG1 : Integer = 3 I 5 o i v 5 / iy St AL USes Hih
- 4
7 ! MES_DEBM_G1 : Integer tentrée ANA_1.0 Courant : mA
o
: Sorties ANALOGIQUES™ !
| &
| CONS_DEBIT_G1 : Integer =0 1' | - out_débit eaux usées : I'h
-~ ~,
ra =
Mots systéme configuré de 4 3 20 mA
- _ T
‘E“"_fe" ARALOGNE S |‘Emr_u£s_nfmr_c;1 < Integer
| MES_DEBIT_G1: Integer =0 I
débit eaux usées : Uh
Ed Ty
N p1_RJ4S R1 : bassin biologique
wcomments
i HMI : Magelis
INITIAL_VALEUR_DEBIT_G1 (I/h) : 10
acomments
Parametres PID initiaux: ,
ot
. réseau Ethemet
Kp (x0.01) : 100
Ti (x0.18) :30
Author Yannick Longer
Td (XO. 1 5} 3 Creation date 09/03/19 08:58

Modification date || 14/06/20 10:53




77) Recycler les boues : codage API

ibd [Biock] SOUS_SY5_05_Recycler les boues [ Codage AP 1]

| REGUL_G2: PID

: Mots

| VALEUR_DEBIT_G2:Real =0 l]

| VALEUR_DEBIT_G2_RAPIDE : Real = 0.0 I

| TEMP_CONV_INT : Integer = 0 u

de 0 4 10000

N

CONS_DEBIT_G2 : Integer + sortie ANA_2.1 tension : W

: Entrees ANALOGIQUES

[ MOT_TRANS_G2: Integer =0 I

| MES_DEBIT_GZ : Integer =0 i

KPG2 : Integer=0

: Mots Systéme

| ETAT_MES_DEBIT_G2 : Integer I

: Mots constants

| INITIAL_VALEUR_DEBIT_G2 : Real = 20.0 I

| INITIAL_\'ALEUR_DEBIT_G2_RAPIDE : Real = 40.0 I

| INITIAL_KPG2 : Integer = 100 I

| INITIAL_TIG2 : Integer = 30 l]

| INITIAL_TDG2 @ Integer = 3 I

: Sorties ANALOGIQUES

| CONS_DEBIT_G2 : Integer =0 I

configuré de 4000 & 20000 !

M

b
S

MES._DEBIT_G2 : Integer sentrée ANA_ 1.8 | coirant ma
=

|

acommenty
INITIAL_VALEUR_DEBIT_G2 (I/h) : 20
INITIAL_ VALEUR_DEBIT_G2_RAPIDE(I/h) : 40

comment: B
Paramétres PIEJ initia:ux :
Kp (x0.01) : 100
Ti (x0.1s) : 30

Td (x0.18) : 3

i

pl_Rl4s

configuré de 0 & 1|]VDCH

!
/

ten=sion consigne : W

s

configuré de 4 4 20 m& !

'
4

D2 : décanteur

deﬂﬁ24VDCI

o
Fd

tension moteur : W

tension moteur © W

réseau Ethemest |

[débit boues : Vh

in_débit boues : I'h

e out_débit boues : Uh

in_débit boues : I'h

— out_débit boues : Vh
configuré de 4 3 20 mA I
[debit boues : Uh
il
R1: bass=in biologique
HMI : Magelis

Author Yannick Longer
Creation date 09r03/19 08:38
M odification date || 14/06/20 10:58




78) Consommer les polluants du bassin biologique(oxygene dissous) : codage API

ibd [Block] BOD_08_Consommer les polluants du bassin biclgique: oxygéne dissous [ Codage API JJ

courant : ma . sentrée ANA_1.2 %MES_OZ: Integer
— - _
/ cnnﬁguréd,eamﬂﬂﬁzuﬂuﬂ'

configuré de 4 a 20 mA

wcomments
WMAX 027

API: M2

:Entrées ANALOGIQUES

MES_02:Integer=0

: Mots

‘ VALEUR_02_SEUIL_BAS:Real=0.0 |]

‘ VALEUR 02 SEUIL_HAUT : Real = 0.0 I

‘m_mm:imeger:u l

‘ VALEUR_VIT_AGIT : Real = 0.0 |

‘ MOT_TRANS_AGIT : Integer =0 |

‘ TEMP_CONV_INT : Integer =0 i

: Mots constants

‘ INITIAL_VALEUR_02 SEUIL_HAUT : Real = 4.0 I

"mL_vALEun_oz_s'emL_ms-. Real=0.5 I

MAX 02 : Real=0.0

‘ INITIAL_VALEUR_VIT_AGIT : Real = 16.0 I

: Sorties TOR

FV3:Boolean = false

: Mots Systéme

‘ ETAT_MES_02: Integer =0 I

: Sorties ANALOGIQUES

‘ CONS_VIT_AGIT ! Integer =0 I

o

CONS_VIT_AGIT : Integer

F\3 : Boalean
B
T
T
—
-
couper Falimentation en air du
bassin biclogique
ie ANA_3.0 tension ; V
: Magelis
|Aulhur ” Yannick Longer |

|creation date | 060019 1132 |

| todcation date | 14106120 1101 |




79) Consommer les polluants du bassin biologique(rédox) : codage API

ibd [Block] 07_Consommer les polluants du bassin biologigue:rédox[ Codage APIJJ

APL: M221

z FV3 . Boolean
courant;ma | Fentree ANA_LS | uee pEpoX: integer BL
= =
o—— = -~

configuré de 000 a 20000

—
L

J

couper Malimentation en air du
bazsin biclogique:

configure de 4 & 20 mA

:Entrees ANALOGIQUES

‘ MES_REDOX : Integer =0 i

: Mots

‘ VALEUR_RX_SEUIL_BAS : Real = 0.0 I

‘ VALEUR RX_SEUIL_HAUT : Real = 0.0 !

‘ CAPT_CHOISI; Integer =0 |

: Mots constants

‘ INITIAL_VALEUR RX_SEUIL BAS:Real=0.5 l

comments ‘ INITIAL_VALEUR_RX_SEUIL_HAUT : Real = 250.0 I

WMAX_REX
MAXREX : Real = 0.0 |

- + Sorties TOR
F\'3 : Boolean = false

: Mots Systéme

‘ ETAT_MES_REDOX : Integer = 0 I

[
p1_RI4S

: Magelis

o1_RI4S b2 RIS p1_RI4S
- E F >

|Author H Y annick Longer ‘
|creation date ]| 010919 14:55 |
| wodcation date | 14106120 11:06 |




80) Consommer les polluants du bassin biologique (ammonium, nitrates) : codage API

ibd [Block] 08_Consommer les polluants du bassin biologigue:ammonium, nitrates [ Codage APl lJ

configuré de 4 a 20 mA

APIl: M221

acomments
MAX_AN
WAX_NT
zerait plus lisible?

sentrée ANA_1.4 éaMES_AM L pa—
| configuré de 4000 & muﬂ

: Entrées ANALOGIQUES

MES_AM : Integer=0 |
MES_NIT : Integer=10

: Mots

‘ VALEUR_AM_SEUIL ; Real=0.0 I

‘ VALEUR _NIT_SEUIL : Real=0.0 ‘

‘ CAPT_CHOIS! : Integer =0 i

: Mots constants

MAX_AM :Real=0.0 |
MAX_NIT : Real = 0.0 |

‘ INITIAL_VALEUR_AM_SEUIL : Real = 5.0 {

‘ INITIAL_VALEUR NIT_SEUIL : Real = 5.0 [

: Mots Systéme

‘ ETAT_MES_AM: Integer =0 Ii

‘ ETAT_MES_NIT : Integer =0 I

F\3 : Boolean

—

o

couper l'alimentation en air du
bassin biclogique

: Magelis

p1_RISS |

‘Aulhor ”Yannick Longer ‘
|Creation date | 06ioar10 15:34 |
|Modication date || 14106120 11:10 |




81) Consommer les polluants du bassin biologique (temporisations) : codage API

ibd [Block] 10_Consommer les polluants du bazsin biolegiquetemporisations [ Codage AF‘ILJ

APL M2

» Temporisations F\3 : Boolean
= =

TEMPO3_CONSO

MODE_TEMPO_AP!: Boolean

TEMPQ4_CONSO |

: Mots

VALEUR_CONS0_T3: Integer =0

VALEUR_CONSO_T4: Integer=0

: Mots constants

INITIAL_VALEUR_CONSO_T3:Integer=90 |

INITIAL_VALEUR_CONSO_T4: Integer =30 |

: Entrees TOR

MODE_TEMPO_API : Boolean = false

: Sorties TOR

F\'3 : Boolean = false

HMI : Magelis
p2_RJ45 p1_RJ4s r

Authaor Yannick Longer

Creation date 060919 16:21

Modification date || 14/06/20 11:12




82) Décrocher les boues dans le décanteur : codage API

ibd [Block] BOD_17_Décrocher les boues dans e décanteur| Codage AP JJ

1 M221

: Temporisations

FEMEGEDECH : Sorties ANALOGIQUES
TEMPOZ_DECR I COMNS_DEBIT_G1: Integer=10 l
T |_cqus_m—:m;{;z.- Integer =0 I
| | CONS_VIT_RACL : Integer =10 I
: Mots constants : Mots
| INITIAL_VALEUR _DECR_T1 : Integer = 30 l | VALEUR_DECR_T1:Integer=0 I
| INITIAL_VALEUR_DECR_T2: Integer = 120 I | VALEUR_DECR_T2: Integer=10 I
| INITIAL_VALEUR DEBIT_G1 :Real =10.0 | | VALEUR DEBIT_G1:Real=0 l
| INITIAL_VALEUR_DEBIT_G2 : Real = 20.0 l | VALEUR_DEBIT_G2 : Real =0 I
| INITIAL_VALEUR_DEBIT_G2_RAPIDE : Real = 40.0 I I VALEUR_DEBIT_G2_RAPIDE : Real = 0.0 I
| INITIAL VALEUR VIT RACL RAPIDE : Real = 80 I | WVALEUR VIT RACL_RAPIDE ; Real = 0.0 I

: Bits internes

| DECROCHAGE_BOUES_CYCLIQUE : Boolean = false I

| DECROCHAGE_BOUES : Boolean = false I

[*1

pi_Rl45

|ﬂulhnr || Y annick Longer |

| creation date | 09/09r19 10:05 |
| Modification date || 14106120 11:18 |




83) Injecter le chlore: codage API

ibd [Block] SOUS_SY'S_18_injscter ke chiore [ Codage AP/ ]

WALEUR_CLORD : mg/l CI2

de0a. . mglCl2

TEMP_CONV_INT : Integer

TEWMP_CONV_INT : Integer

WMES_CHLORE : Integer

de 4000 & 200000 '

acomments

INITIAL_VALEUR_CLORO (mg/l CI2) : 1

acomments

Paramétres PID initiaux:
Kp (x0.01) : 100

Ti (x0.1s) :30

Td (x0.1s) : 3

AN

-

CONS_CHLORE : Integer

-

-
-

configuré de 4000 & 20000 I

CONS_CHLORE : Integer

s

%
configuré de £ 3 20 m&

courant: maY L G3: pompe doseuse

cum'signeal-ZOmAB

D4 : réservoir de chlore
{1

[t
chlore

a

in_chlore

A |

cunﬁguréde!éZﬂmAD

/

I

- ; /
MES_CHLORE : Integsr _ﬁ MES_CHLORE : entrée ANA Eﬁcuurant Sma
~

-
configuré de 4 3 20 mA l

courant ; mhd:l CLORO : Chloromax I::]
- taux de chlore libre - mg/l CI2
- .

-

~

deDa..

out_chlors

in_chlore

[

eau clarifie

in_eau clarifié out_eau clarifié

mg/l CI2

\
Le débit doit &tre dau moins 30 LL_'

“ |Author || Y annick Longer |

|Creation date | 05/03/119 20:02 |
|Modification date || 14/06/20 11.23 |




84) Mélanger le chlore: codage API

ibd [Biock] 30U5_33_20_Mélanger e chiore | Codane APIIJ

APL: W2

+ Sorties ANALOGIQUES

CONS_DEBIT Gé:Infeger=0— = —

=~ 7 |variable AP |

—

de 0210000

\
CONS_DEBIT_G4 \ntegeri +sorfie
A

[ —

confiuré de 0 & 10 VDL

h

12V

/
ANASZ I/ tension: v
/

ServoDrive G4 ! variateur | /tension moteur:

tengion conzigne: V y

/

de0424VOC|

«Comments

VALEUR_DEBIT G4 (Ih): 30 VALEUR DEBIT G4
| |mapparait pas dans la
liste des variables API

aproblems

tension moteur ; V

¢
de 04601 |

N

N |in_gau chioré: Uh

G4 pompe & engrenage '

|

out_eau chioré : Ih

in_eau clarifie

in_chlore

eay clarifié

‘Authof ” ' annick Longer |
(Creatoncete | 1103100018 |
Modfiaton date | 1416120 1425 |




85) Estimer le colit énergétique de I'aération: codage API

ibd [Block] S3Y5_25_Estimer ie colt énergétique de [aération [

Codage AP ]

air sous pression : bar

pression du réseau
& bar maxi

configuré de 4 3 20 mb I

aComments

INITIAL RENDEMENT : 0.33

rendement de 0.33 I

b

|Auth0r ” Y annick Longer ‘
|reation cate | 0ar03/19 1018 |

[Modcation date | 14/06/20 14:20 |

courant: méA

configuré de 4 - 20 ma I
Y
b4
\

RENDEMENT_PNEU : Real !

RAZ_START : Book i

TEMPS_AERATION : h !

COUT_AERATION : KW.h

débit air; Uh @_, R1 : bassin biologique

/
N /
N /
courant ; mA courant: WES - Integer "MES : Integer valeur réelle : Real
pression air: bar #
/ b
i
el Bar configuré de 4.3 20 mA
MES : Integer MES : Integer - valeur réelle : Real
o
- \
=
configuré de 4 - 20 mA | de 4000 & 20000
f aconstraints
+ calculer le coilt énergétique de I'aération
REMDEWENT_PMEL : Real j o
RAZ START : Boolean ] |: DEBIT_AR : m¥s
TEMPS_AERATION -h
:| |: PRESSION_AR : Pa
COUT_AERATION : KWW h ]




86) Commande Proportionnelle Agitateur: codage API

ibd [Block] SOUS_SYS_Commande Proportionnelle Agitateur [ Codage AP ]J

APL: M221

+ Mots

| VALEUR VIT_AGIT ; Real = 0.0 I

CONS_VIT_AGIT : Integer .
e

-

configuré de 0 & 1DVDC!

/

/
: sortie ANA_3.0 s
ltensmn v

deOé48VDCI

s
s

L tension moteur:

Lr‘ tension consigne :

T
|TEHP_c0w_:uT:mteger=u‘l -

-
T~ deﬂémlll]ﬂ'
-

.
‘H{)T_TRAKS_AG{Y:Integer:(II Ty TR &

T
: Mots constants _ _ — — —varables AF'I!
-— -

| INITIAL_VALEUR_VIT_AGIT : Real = 16.0 I -

-

-

: Sorties ANALOGIQUES

| CONS_VIT_AGIT : Integer = ¢ I

scomments

INITIALVALEUR_VIT_AGIT (tr/min) : 16

tension moteur ; W 5

HMI : Magelis

deod 1561:1'rm1'n!

/
/
/

L{fréquence de rotation : tr/min

fréquence de rotation : trimin

brassage de feau dans le
bassin biclogique

Saisie de la fréquence de

réseau Ethernet

rotation de 'agitateur en tr/min

| Autnor || vannick Longer

|Creation date || 05103119 20:08 |

| Modiication date || 14106120 11:31 |




87) Commande Proportionnelle Racleur: codage API

ibd [Biock] SOUS_SY%S_Commande Proportionnelle Racleur| Codage APIlJ

APL: M2

: Mots

| VALEUR VIT RACL : Real=0.0 I

CONS_WIT_RACL : Integer = : sortie
i._.
| VALEUR_VIT_RACL_RAPIBE : Real = 0.0 I -
e -
-~

oY
= 5 i T
| TEMP_CONV_INT : Integer = d‘i . de 03 10000 I
o
~

s

| INITIAL_VALEUR_VIT_RACL_RAPIDE : Real

-

-
: Sorties ANALOGIQUES

& -
|(ms_\fIT_RACL:mteg-er=B I

: Entrées TOR

ROT_RACL : Boolean

configuré de 0 & 10V DC

T_TRANS_RACL : Integer =8 N
|m i u E“ -~ e 5 ROT_RACL : Boclean
= ~~_ = St
— ey -
i - = -‘:‘
: Mots constants =~ o = _:..\
e L
gt 5
|m1AL_'.rAL£un_m_uf:L: Real = 16.0 I SN | ) \
o — —|varables AP|
o -
£ -
= I -
2

scomments

INITIAL_VALEUR_VIT_RACL (tr/min) : 16
INITIAL_VALEUR_VIT_RACL_RAPIDE (tr/min ) : 80

tenzion consigne ; W

i
£

réseau Ethernet I

HMI: Magelis

deﬂédeVDCE

tension moteur : WV

tension mateur :

Saisie de |a frequence de
rotation du racleur en tr/min

de 0 élTSBtn‘n'ﬁn!

fréguence de rotation : tr/min - 7

raclage des boues pour éviter

le colmatage
| Author || Y annick Longer |
|Creation date || 0510319 21:04 |

[ Modication aate || 14106/20 11:34 |




88) Suivi du budget pour respecter I’enveloppe du cahier des charges fonctionnel (CdCF)

par [Block] Budget[ Budget ]

!

wROB R

aconstraints
APL_IHM : Codt

coit

Etat du budget av 11/0% 2019

cl aconstraints

PILOTE : Coiit systéme

wconstrainty
pneumatique : Coit

[ :
[ =

pS

[ DL NN R (LN LN R (LIS

wconstraints

gestion des modes :

Coit

c3

O

(oS moterbcucteur €205 | )

p3

I

AN NN N

pS

aconstraints

bassin biologique : Coilt

colit

L]

pi

m!
[

T
LIL L]

p3

pS

wconstraints

recyclage des boues : Colt

(it
|: coli

B EEseEREN

[

i e )

budgetd

budget global

budget restant

et budget_SECT_ME : € = 3500.0 !

budgetZ budget MAINT1 : € = 1630.0 I

budgets budget_MAINT2 : € = 7630.58 I

1301&.55€'
-

2343890 € l

Author

Y annick Longer

Creation date

27102n9 1327

Modification date || 14/06/20 15:31




89) Préparation des eaux usées : Calcul du volume d’eau en fonction du réglage de la hauteur (information a fournir au client)

bdd [Paguet] 1_PREPARATION DES EAUX USEES[ CALCUL DU WOLUME 'EAU EN FONCTION DU REGLAGE LJ

wblocks
CUVE D1

CORImies

{Hreglage <= 50}

feau_m = {( pi®"2)4)*{HeauMaxi-Hraglage*104-2)}

fVeau_|=Veau_m* 1043}

iHeau = Heaullaxi - Hreglage * 1072}

waleurs
Gim=1.1
HeauMaxi: m=1.14
Hreglage : cm=0.0
Heau :m= 0.0
Veau m: m =00
Veau |1 1=0.0

# Mom [V @:m [¥] HeauMaxi : m | [V Hreglage : cm [¥] Heau : m [¥] Veau_m : m3 [V Veau |1

1 =1 0am 11 114 0.0 1.14 1.0833732265904404 1083, 3732265904404
2 =1 1am 11 1.14 1.0 1,13 1.073874908813331 1073.874908813331
3 =1 S5am 11 114 5.0 1.0899999999999999  |1.0353861637/043946 1035,80163770453945
4 =1 10 am 11 1.14 10.0 1,0399999999999998 |0,9883450488193469 938, 3450438193489
5 =1 15cm 11 1.14 15.0 0.9899999999999999  |0.9408284599338034 940.8234599338034
b =1 20 am 11 1.14 20.0 0.94 0.8933118710432578 893.3118710482578
7 =1 25cm 11 1.14 25.0 0.8899999999999999  |0.8457952821627122 845.7952821627122
8 =1 30 cm 11 1.14 30.0 0,83999999999999399  |0,/982780932771665 798, 2780932771064
9 =] 35cm 11 1.14 35.0 0,7899999999999998  |0.7507621043916207 750,7621043516207
10 =] 40 cm 11 1.14 40.0 0,7399999999999999  |0,7032455155000752 703.2455155060752
11 =] 45 cm 11 1.14 45.0 0.69 0.6557289266205296 655, 7289266205296
12 =] 50 cm 11 1.14 20.0 0.,6399999999999999  |0,608212337734984 008, 212337734984




