Fiche professeur

Enseignements technologiques TRANSVERSAUX

Support : réseau de serrures biométriques
Centre d’intérêt : Outils et méthodes d’analyse et de description des systèmes
Code TP : Sbio_mod1
Connaissances visées : Modèles de comportement :

Identification des variables du modèle, simulation et comparaison des résultats obtenus au système réel ou à son cahier des charges
	DONNéES PéDAGOGIQUES

	Objectif
	O5 - Utiliser un modèle de comportement pour prédire un fonctionnement ou valider une performance 

	Objectif(s) associé(s)
	O4 - Décoder l’organisation fonctionnelle, structurelle et logicielle d’un système


	Compétences
	CO5.1. Expliquer des éléments d’une modélisation proposée relative au comportement de tout ou partie d’un système

CO5.2. Identifier des variables internes et externes utiles à une modélisation, simuler et valider le comportement du modèle

CO5.3. Évaluer un écart entre le comportement du réel et le comportement du modèle en fonction des paramètres proposés

	Connaissances visées connexes
	Typologie des solutions constructives de l’énergie (système monosource)

	Prérequis
	Les grandeurs électriques et mécaniques de base : tension, courant, force, couple, puissance, énergie…


Intention pédagogique : 

Ce TP porte sur le comportement du système « Réseau de serrures biométriques » . Il a pour but de mettre en évidence que la chaîne d’action du système ne fonctionne qu’en régime transitoire et qu’il en résulte que les formules simples ne sont pas applicables.

Conditions de réalisation :
Les phases de fonctionnement du moteur sont très brèves (<0,1s). On a filmé la chaîne cinématique à haute vitesse et une visualisation image par image permet de les observer avec précision. L’utilisation d’un modèle de connaissance multiphysiques permet de justifier les observations et de procéder à diverses investigations complémentaires.
