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	3ème

	Je vais apprendre ce qu’est :

· Un besoin DIC 1.1.1 et 1.2.1
	Je serai capable de : 

· Identifier un besoin  DIC 1.1 et DIC 1.2

	
	Socle commun : CT 2.1 Identifier un besoin et énoncer un problème technique, identifier les conditions, contraintes (normes et règlements) et ressources correspondantes.


A quel besoin doit répondre le robot pour assurer sa mission ?
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Extrait d’un article de « bigbrowser.blog.lemonde.fr » du 17 mars 2011

FUKUSHIMA – Des robots français au secours de la centrale?

Ils font la cuisine, jouent du violon, certains mêmes nous ressemblent. Mais aucun robot japonais ne peut s'introduire à la centrale de Fukushima pour gérer la crise nucléaire. Pourtant, un robot "aurait pu être utile", estime Reuters, quand jeudi "des travailleurs surveillant les radiations ont dû quitter la centrale, qui devenait trop chaude".

Un besoin en robotique relayé par l'Agence internationale de l'énergie atomique. Celle-ci a fait parvenir une requête aux pays qui "disposeraient de robots et de véhicules sans pilote capables de fonctionner dans une zone fortement radioactive" comme celle de Fukushima.

Ce sont donc des robots français qui pourraient être expédiés au Japon : mercredi 16 mars, EDF s'est dit prêt à envoyer équipes et matériel. "On peut leur apporter des robots pour aller contrôler la radioactivité sur le site, faire des prélèvements", expliquait mercredi sur France Info Dominique Minière, directeur de la production nucléaire d’EDF.

Sur Atlantico, Rodolphe Gelin, qui travaille chez Aldebaran Robotics, une entreprise française de robotique humanoïde, explique l'expertise française en robots spécialisés dans les interventions nucléaires :

"Après Tchernobyl, s'est posée la question en France et en Allemagne de la pertinence d'avoir des robots prêts à intervenir si un incident nucléaire devait se produire dans ces deux pays proches et équipés en centrales nucléaires."
EDF, le Commissariat à l'énergie atomique et Areva ont ainsi investi dans un projet, Intra. Sa mission est de "concevoir, fabriquer, exploiter et maintenir une flotte d'engins robotisés capables d'intervenir, à la place de l'homme, en cas d'accident nucléaire majeur", explique Intra sur son site.  
Contrairement aux autres robots, sensibles aux radiations, ces robots sont "durcis", souligne Rodolphe Gelin : ils sont "préparés (...) pour effectuer les missions dont on a besoin dans une centrale en panne". Des robots avaient déjà été utilisés après deux accidents majeurs, rappelle Reuters : Three Mile Island et Tchernobyl.
Sources : http://bigbrowser.blog.lemonde.fr/2011/03/17/fukushima-des-robots-francais-au-secours-de-la-centrale/
Exemples de robots dans les centrales nucléaires : http://www.cnrs.fr/cw/dossiers/dosrob/accueil/decouvrir/explorer/nucleaire.html
1. Travail individuel (10 minutes)

A partir de cet article, demander aux élèves d’exprimer, par une phrase, le besoin lié à la fabrication de robots en répondant aux questions de la méthode QQOQCPC (Quoi ? Qui ? Où ? Quand ? Comment ? Pourquoi ? Combien ?)

Quoi : des robots.

Qui : les acteurs de l’énergie nucléaire (EDF, CEA, Areva…)

Où : dans les centrales nucléaires.

Quand : en cas d’accident majeur.

Comment : en circulant dans la centrale.

Pourquoi : pour effectuer des missions dont on a besoin dans une centrale (relever des informations (température, radioactivité), agir sur des systèmes (vannes, portes..)) en milieu radioactif à la place de l’homme.

Combien : une flotte.

Réponse possible : EDF, le CEA et Areva ont besoin de concevoir et développer des robots qui permettent de circuler dans une centrale nucléaire suite à un accident grave (milieu radioactif donc non télécommandable) pour relever des informations.

Situation 2

http://www.semageek.com/rovio-wow-wee-le-robot-de-surveillance-wifi/
1. Travail individuel (10min)

A partir de cette vidéo, demander aux élèves d’exprimer, par une phrase, le besoin lié à la fabrication de robots en répondant aux questions de la méthode QQOQCPC (Quoi ? Qui ? Où ? Quand ? Comment ? Pourquoi ? Combien ?)

Quoi : un robot.

Qui : responsables de la surveillance de locaux, entreprise, particulier
Où : dans des locaux (bureaux, appartement, maison..)
Quand : lorsque qu’il n’y a plus personne.

Comment : en circulant dans la pièce avec une caméra.
Pourquoi : pour surveiller l’environnement
Combien : un robot.

Réponse possible : permettre à toute personne chargée de la surveillance de locaux de visualiser en temps réel l’ensemble de l’environnement en déplaçant une caméra.
Bilan collectif des propositions

2. Travail en groupe, sur poste informatique par îlot (20min) : à quels autres besoins peuvent répondre les robots ?

A l’aide d’un moteur de recherche, trouver différents types de Robots (3 minimums) et exprimer les besoins auxquels ils répondent. Réaliser un document électronique qui liste ces différents besoins. Accompagner chaque besoin d’un lien sur un site Internet qui illustre  les  Robots par une photo, une vidéo ou un diaporama.

Le document sera enregistré dans un dossier partagé pour présentation à la classe en fin de séance (vidéo projecteur – TNI)

3. Présentation des résultats de la recherche par un ou deux groupes (20 min)

Bilan de séance possible :

La conception d’un objet répond à un besoin qu’il faut formuler précisément afin de déterminer à qui l’objet s’adresse et ce qui est attendu. Il existe des outils pour exprimer le besoin : « la bête à corne » (A qui rend-il service ? Sur quoi agit-il ? Dans quel but ?), la méthode « QQOQCPC » (Quoi ? Qui ? Quand ? Comment ? Pourquoi ? Combien ?). Quelque soit l’outil utilisé, pour exprimer sans ambigüité ce besoin il faut répondre à des questions clés.

Suite possible 

Proposition faite aux élèves :

Dans le cadre du projet du CEA ci-dessus, vous devez réaliser la maquette d’un robot qui sera capable de se rendre dans l’enceinte de sécurité d’une centrale nucléaire afin de réaliser des relevés de températures suite à un accident nucléaire grave.

Cahier des charges :

Le robot autonome prototype devra pouvoir :

· Parcourir un trajet en évitant les obstacles.

· Supporter un blindage de 500g en plus de son poids.
· la carrosserie doit incorporer les éléments de détection et de commande et avoir un design discret et fluide. 
· Effectuer et enregistrer un relevé de l’évolution de la température pendant un temps donné.

· Rapporter les données enregistrées au point de départ.

Le robot sera inscrit dans un volume maxi (L x l x h) de 200 x 150 x 200 et devra s’inscrire dans une démarche d’éco-conception.













































































































































