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SIMULATION

L’objectif de ce module est de modéliser en Elements Finis le capteur pour vérifier son bon
comportement en flexion ...
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Donner éventuellement un nom a votre étude et choisissez Statique.

|§ | Test de chute

L’étude statique va permettre de calculer les contraintes et les déformations subies par la |
piece en fonction des efforts qui lui seront appliqués. Les contraintes nous permettrons de
déterminer si la piéce peut supporter les efforts sans rompre ni se détériorer. —
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— ! sous pression

Etape 0 : Quand le chargement et la géométrie est symeétrique par rapport & un plan, on
simplifie la géométrie

Etape 1 : Choix du matériau constituant la piece :

- le PA type 6, fera office d’ABS
- ou PAluminium 2014-T4

Etape 2 : Appliquer les déplacement et positions imposées par les liaisons au reste du systéme
Etape 3 : Appliquer les efforts relevés au niveau de la liaison.

- Pour appliquer une force distribué sur une surface DANS UNE DIRECTION SOUHAITEE :
sélectionner Force dans le menu Conseiller Chargement

- Dans le cadre suivant, sélectionner le plan qui servira de référence pour déterminer la direction et
le sens de la force.

- Si vous souhaiter sélectionner plusieurs surfaces pour appliquer la force, utiliser la touche CTRL.
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Etape 4 : Le maillage :

Pour réussir a calculer les contraintes et les déformations sur l’ensemble d’une piece a géométrie
complexe, Solidworks utilise la méthode de calcul par éléments finis. Il va donc découper la forme
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. . sryr . ’ \ d -Défaut-
complexe de la piéce en une multitude d’éléments simples (tétraédres) sur Q*%”;”De )
oigh (-Acrylique {impact mowe

lesquels les résultats de calculs des contraintes et déformations sont connues 73 comexions

= ;:f Déplacements imposés

5’7\_} Appui plan-1 v
<& Pivat Fixe-1 !
Clic droit sur Maillage et Créer le maillage. @fpi\*°”‘f—2t
= argements externes
Le maillage peut étre plus ou moins Fin ou Grossier : plus il est fin et plus g geore ==y
les résultats des calculs seront précis et plus les calculs seront long et ‘?é'i‘rr“é':':f::fn::i;‘:gie'eD@‘a‘"m
demanderons de ressources (mémoire vive). IR
Le maillage devra étre recréé chaque fois que la géométrie de la piece sera Diagnostic déchec...
-ge s Détails...
m Od I fl ee. @ Définir un contrdle de maillage. ..
Représentation du maillage : on voit alors apparaitre les arrétes des tétraédres Cresr o troce du mallge ..
des différents éléments finis qui constituent désormais le modele de la piéce. % ?“jgpare“t“é
- ; '?3_" E te Conseller =~ [H By
Etape 5: Calcul et exploitation des résultats : Lancer les calculs en s~ | réss Sesitat comoarer W
cliguant sur Exécuter. - . . résutats Wl ®

nduits Office

Dot a
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Récupération des résultats :
e e et Cvonet Les types de résultats disponibles sont :
&Déplacr" s . , . . . , .
QS Deform | Hontr=r e Contraintes : permet de déterminer si la piece résiste ou non.
Zf‘f‘e”daﬂéf‘“‘:?“--% e Déplacement : permet de voir les déplacements des parties de la
Options de graphigue. .. . - .
@ Paramétres... plece par rapport aux pal’tles fIXGS.
Effacer. . e Deéformation.
" Les résultats peuvent étre affichés en cliquant droit et sélectionnant
Montrer.
Afficher le coefficient de sécurité :
o C#%Zm::" ) Le coefficient de sécurité minimum admissible
i e s n’est demandé ici mais il peut étre intéressant
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e e il | Déformations . fois plus importants que les efforts rencontré en
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B} | Liste des forces de contact 1B Dicsection de conception utilisation normal telle que décrit dans le cahier
ﬁ Liste des efforts dans les axesfboulons/paliers

T des charges.

Vous pouvez réitérer 1’opération pour la deuxiéme solution de guidage avec les deux bras.

Il faut alors définir un contact entre les deux pieces

M (x).y

Formule de la contrainte et du moment de flexion : o(X,y) =— I
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