. _ W P RAT’ Q UE}S Observations :
RO REPRESENTATION |

support ; Vanne manuelle |-

FICHE DE SYNTHESE page 1/1.

* CE QUE J’Al APPRIS DANS CE T.P:

e |dentifier les solutions constructives associées aux fonctions techniques:

-Analyser les fonctions d’un systéme en conduisant des essais, des observations

et des mesures.

-Identifier les composants actifs dans la réalisation d’une fonction d’un systéme
(fonction principale ou fonction contrainte).

-Décoder la décomposition de cette fonction dans un diagramme d’analyse
descendante FAST (Function Analysis System Technic).

Exemple : REALISATION TECHNIQUE DE LA FONCTION FC 112 :

Fonction Fonctions Fonctions Solutions
Contraintes Composantes Elémentaires Techniques

FC1 FC11 FC111

Etre Etre mise en Alimenter I'élément Chaine fonctionnelle
commandée service chauffant en énergie CF111/112:

par l'utilisateur manuellement électrique Bouton M/A,

basculeur 121 et
ressort de rappel 122,

FC12 FC112 poussoir céramique 124,
| | Etre mise horg Couper I'alimentation lames de contact

service électrique de internes du bloc

manuellement I'élément chauffant régulateur.

e Définir les liaisons entre sous-ensembles dans une configuration et pour une
fonction donnée:
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