INTERVENTION PALETTICC
1- Présentation.
Afin d’optimiser la cadence du paletticc, on désire modifier le système de montée et de descente du porte griffe. Le circuit du moteur de Montée / Descente sera donc modifié pour y implanter un moteur frein à mono-vitesse piloté par un variateur ATV312. La surveillance du défaut variateur sera gérée par un TSX57.
2-Travail demandé.

1. En utilisant la documentation existante avant la modification, donnez les fonctions réalisées par le moteur de déplacement de la griffe en précisant le rôle de chaque contacteur.
	
	Contacteur
	Sortie API

	MONTEE
	KM2
	Q3.13

	DESCENTE
	KM3
	Q3.12

	PV
	KM4
	Q3.14

	GV
	KM5
	Q3.15

	Frein
	KM2 en parallèle avec KM3
	x


2. Comment est piloté le frein de ce moteur avant la modification ? KM2 en // avec KM3
3. Complétez le schéma proposé pour la modification en utilisant un ATV312.
4. Recherchez sur le schéma une entrée libre de l’API pour y implanter l’information défaut du variateur. Proposez une modification du schéma.
5. Donner le rôle de KM6 dans la nouvelle armoire. Pourquoi est-il nécessaire ? Piloter le frein sous une tension fixe car en sortie de variateur, la tension varie avec la fréquence
Dans un premier temps, vous allez tester la modification en faisant fonctionner en parallèle le paletticc et l’armoire de la modification qui pilotera un moteur frein posé au sol. On pourra ainsi observer le comportement du nouveau moteur au rytme du fonctionnement de la machine.

6. Complétez la feuille « Analyse des risques »

7. Effectuez le branchement de la nouvelle armoire.
8. Effectuerez la configuration du variateur pour l’adapter au moteur. Régler les paramètres de sécurité. Programmer le variateur pour qu’il fonctionne selon les réglages suivant : GV=30Hz et PV= 5Hz. Acc=2s , Déc = 0.

9. Vérifiez le bon fonctionnement de l’entrée de l’API en réalisant un défaut de phase sur en sortie du variateur (Attention à réaliser ce défaut en sécurité)

10. Modifiez le programme afin de faire clignoter la balise orange en cas de défaut variateur.

11. Procédez aux essais en présence du professeur.
Décâbler votre montage HORS TENSION puis nettoyer et ranger votre poste de travail.
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