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Objectifs du TP : Décrire le comportement en dynamique du système AR Drone à l’aide d’un diagramme Etats – Transitions sous Automgen
· ON DONNE :
· L’AR Drone en état de fonctionnement avec son iPad 


· Un diagramme Etats-Transitions à compléter sous Automgen avec le drone en virtuel
· Une vidéo d’un comportement dynamique du drone
· La synthèse sur le diagramme Etats – transitions et sa mise en œuvre sous Automgen

· Un tableau recensant les différentes commandes de mouvement et leurs codages associés 
· ON DEMANDE :
I. A partir du système réel et de l’application sous « Automgen » :

1) Observer le comportement dynamique de l’AR Drone piloté par l’application Automgen.

(Démo enseignant) ( facultatif
2) Lister chronologiquement les actions effectuées par celui-ci en utilisant entre autre les éléments de la question N°2 du TP d’apprentissage en vous aidant de la vidéo fournie.
Décoller /rester en sustentation / monter/ rester en sustentation /avancer/ rester en sustentation / se déplacer à gauche/ /rester en sustentation / reculer / rester en sustentation / se déplacer à droite/ /rester en sustentation / descendre /rester en sustentation / Atterrir
II. A partir de l’application sous « Automgen » avec le drone virtuel :

3) Compléter  le diagramme Etats-Transitions en vous aidant des éléments de la question 2 afin de décrire le fonctionnement observé.
Aide à la description :

· La 1ère transition « communication avec AR Drone OK » ne sera franchie que si connected et comok sont vraies.

· Aucun mouvement ne sera possible après « Décollage » tant que l’information en vol (fly) n’est pas vraie

· chaque action durera ensuite 4s.
· les mouvements horizontaux nécessitent d’activer la commande « freeflight » (vol libre)
4) Compiler votre application en cliquant sur Go afin de  vérifier qu’il n’y ait pas d’erreurs de syntaxe, modifier si nécessaire.
NB : pensez à sauvegarder votre fichier

5) Valider la description du fonctionnement en observant les mouvements du drone virtuel.
NB : penser à modifier l’état de  « connected » et « comok » pour simuler la communication avec le drone.
6) Le résultat attendu est il correct ? oui / non

7) Imprimer votre diagramme 
III. A partir du système réel et de l’application vierge permettant de piloter le drone reel sous « Automgen » :

8) Copier votre diagramme Etats-transitions de votre application virtuelle

9) Ouvrir  l’application élève vierge communiquant avec le drone réel et coller votre diagramme à l’intérieur (« page Automsim »)

FAIRE VERIFIER PAR LE PROFESSEUR

10) Sauvegarder votre application puis Tester l’application sur le drone à partir du poste équipé de la clé wifi.

RESSOURCE SUR LES DIFFERENTES ACTIONS POSSIBLE DU DRONE ET VARIABLES ASSOCIEES
	Action
	Nom de variable
sous Automgen
	Valeur associée (0,1...)

	Faire Clignoter les leds temporairement avant décollage
	leds
	1

	Décoller
	takeoff
	1

	Atterrir
	
	0

	Pivoter sens horaire
	aspeed
	1

	Pivoter sens anti-horaire
	
	-1

	Arrêter pivoter
	
	0

	Monter
	vspeed
	1

	descendre
	
	-1

	Arrêter monter/ descendre
	
	0

	Avancer
	fbtilt
	-1

	reculer
	
	1

	Arrêter avancer/ reculer
	
	0

	Déplacer à gauche
	lrtilt
	-1

	Déplacer à droite
	
	1

	Arrêter déplacer latéralement
	
	0

	Rester en sustentation
	/
	/

	Autoriser les mouvements horizontaux (avancer/ reculer, se déplacer à gauche ou à droite)
	freeflight

	1

	interdire les mouvement horizontaux 
	
	0
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