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Objectifs du TP : Observer et décrire le comportement en dynamique du système AR Drone
· ON DONNE :
· L’AR Drone en état de fonctionnement avec son iPad 


· Un outil de commande du Drone installé sur le PC (« logiciel Automgen ») muni d’une application de pilotage animée
· Une vidéo d’un comportement dynamique du drone
· ON DEMANDE :

I. A partir du système réel et de l’iPad :

1) Observer la conduite des différents mouvements possibles de l’AR Drone effectués par le professeur.
2) Lister ces actions sous forme de verbes à l’infinitif.
· Rester en sustentation

· Décoller

· Atterrir

· Monter

· Descendre

· Avancer

· Reculer

· Se déplacer vers la gauche

· Se déplacer vers la droite

· Pivoter dans le sens horaire

· Pivoter dans le sens anti-horaire
II. A partir du système réel et de l’application sous « Automgen » :

3) Observer le comportement dynamique de l’AR Drone piloté par l’application Automgen.

(Démo enseignant)

4) Lister chronologiquement les actions effectuées par celui-ci en utilisant entre autre les éléments de la question N°2 en vous aidant de la vidéo fournie.
Décoller /rester en sustentation / pivoter dans le sens horaire/ rester en sustentation/ pivoter dans le sens anti-horaire /Atterrir
5) Déterminer, à partir de la vidéo, le temps de chacune des actions (en dehors du décollage et de l’atterrissage) ? que peut-on dire de ces durées ?

La durée des actions est sensiblement identique et durent environ 10s.

III. A partir de l’application virtuelle sous « Automgen » : (exécution du programme pilotant le drone virtuel)
6) Lancer l’application automgen 8 fournie du fonctionnement de l’AR Drone virtuel

(Cliquer sur GO pour lancer l’application/ sélectionner cible PC/cliquer sur « connected » et « comok » pour simuler la connexion avec le drone

7) Observer de nouveau le comportement du drone ? Est-il identique à celui du réel ?
oui

8) Relever les écarts entre le fonctionnement réel et le virtuel ?

Dans le virtuel : Pas de perturbation (pas pb stabilité), les mouvements sont plus lents, retour en position précise (pas le cas du réel)

9) A la lecture du diagramme, retrouve-t-on bien la succession des actions comme listées précédemment ?
oui

10) Quel moyen visuel, sur le diagramme, nous permet de savoir à quelle action nous sommes ?

Le rectangle actif associé à l’action est rouge 
11) Le fonctionnement (cycle de vol) s’effectue-t-il plusieurs fois ou au contraire ne s’effectue-t-il qu’une fois ?
La séquence ne s’effectue qu’une seule fois
12) Quels éléments graphiques nous permettent de savoir si l’on est au début ou à la fin de la séquence ? Sont-ils identiques ?

Les 2 ronds ! Le rond plein indique le début, l’autre évidé indique la fin
13) Comment être sur que l’on a atteint la fin de l’animation ?
Le rond de fin est actif (rouge)
14) Compléter le tableau des paramètres (variables et valeurs) liés aux actions à partir du diagramme. (( sélectionner l’élément et bouton droit souris propriétés)

	Action
	Variable
	Valeur associée (0,1...)

	Faire Clignoter les leds temporairement avant décollage
	leds
	1

	Décoller
	_takeoff_
	1

	Atterrir
	_takeoff_
	0

	Pivoter sens horaire
	_aspeed_
	1

	Pivoter sens anti-horaire
	_aspeed_
	-1

	Arrêter pivoter
	_aspeed_
	0

	Rester en sustentation
	/
	/


15)  Dans quelle(s) zone(s) (contenu, entry...) les commandes sont-elles saisies?
Dans la zone « entry » et « exit »
16)  Proposer la syntaxe complète de la commande permettant l’action « faire clignoter les leds temporairement avant décollage» ?
_leds_ := 1 ;
17) Supprimer le texte associé à la commande « décoller » ? Que constate-t-on au niveau de sa représentation sur le diagramme ?
En l’absence de texte descriptif, par défaut, c’est la zone contenant les variables qui apparaît
18)  Noter la syntaxe permettant de paramétrer une attente de « X » secondes ?
after(Xs)
1) Quel est la durée d’attente pour évoluer d’une action vers une autre dans notre cas? est-ce cohérent par rapport aux durées précédemment chronométrées ?

Elle est de 10s. Oui, elles sont identiques.[image: image1.png]
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