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Démarche de spécification d’un composant
Le graphe de contact

Composant parent : il participe à la mise en position du composant étudié.

Composant enfant : le composant étudié participe à sa mise en position.

Démarche de spécification

Étude fonctionnelle : graphe des 
contacts élémentaires

Analyse géométrique des 
antériorités fonctionnelles.

Ordonnancement des objets à 
spécifier

Dessin de détail  :
Codage des éléments d’analyse 

suivant la norme en cours chez le 
client final.

Tolérancement : tri des informations de 
spécification portées sur le dession de 

détail et affectation des IT 
dimensionnels et géométriques en 
fonction des objectifs fonctionnels



Démarche d’analyse des antériorités fonctionnelles et de position d’un objet

Fonction technique

Surfaces ou groupement de surfaces 
fonctionnelles

Caractéristiques

Contraintes géométriques d’antériorité

Primaires

Secondaires

Tertiaires

Intrinsèques

De contact

A : portée 
cylindrique, 
ajustement 

glissant

B : portée 
cylindrique, 
ajustement  

serré

PL : Plan théorique 
d’arrêt (montage presse)

S4 : jeu de sortie d’arbre 
J1

Guidage long : rotule, 
linéaire annulaire

Position d’arrêt du rlt / 
arbre

Condition de portée mini 
de la bague

GC1 : Groupement de 
surfaces cylindriques 

Pas d’antériorité :
pas de liaison de GC1 

avec des surfaces 
« mères »

Orientation et mise en 
position / GC1

Mise en position du 
plan / centrage long GC1

Perpendiculaire / 
GC1

Parallèle et distant / 
PL

Perpendiculaire / 
GC1

Caractéristiques des 
cylindres A et B

Diamètres, ajustements, 
coaxialité relative

État de surface, 
rugosité

Pas de contrainte 
particulière

Pas de contrainte 
particulière

Zone commune 
GC1

A : cylindre, portée 
de roulement monté 

serré 

PL : plan théorique 
positionnement rlt

B : portée, bague 
montée glissant 

S4 : Position bout d’arbre, 
portée mini de la bague.Portée cylindrique, ajustement serré

Portée cylindrique, ajustement glissant

Plan théorique d’arrêt (montage 
presse)

Longueur de portée mini : jeu de sortie 
d’arbre J1
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Antériorités :

Élément surface ou groupe de surfaces 
participant à la mise en position et l’orientation 
de l’objet étudié.

Les antériorités sont classées par ordre 
d’importance (primaire, secondaire ou 
tertiaire). Cet ordre dépend du nombre de 
degrés de liberté et d’invariance supprimés.

Codes objets :

SCxx : surface de contact.

GCxx : groupement de surfaces de 
contact  assurant la même 
fonction technique (exemple : 
guidage long assuré par les 
surfaces A et B).

Sxx : surface libre (exemple surface 
garantissant un jeu,…).

GSxx : groupement de surfaces libres 
assurant la même fonction 
technique.

SBxx : surface brute

GBxx : groupe de surfaces brutes 
assurant la même fonction 
technique.

PLxx : Plan théorique d’épure

Lxx : Ligne théorique d’épure

Pxx : Point théorique d’épure



Ensemble des surfaces 
« enfant » à reporter dans la 

première colonne de la matrice 
de tri

Ensemble des surfaces « parent » 
à reporter dans la première ligne 

de la matrice de tri

Ordre de 
spécification

Reporter les antériorité par des 1 dans les 
cellules intersection parent/enfant

Effectuer les cumuls par colonnes, 
obtention des degrés de parenté

Surfaces 
à degrés de parentés

 = O ?

Relever la liste RI des objets (surfaces ou 
groupes de surfaces) à degré de parenté nul. 

Supprimer les lignes et colonnes correspondant 
aux colonnes de degré de parenté nul, 

Supprimer la source 
d’erreur (surfaces à 
référence circulaire)

Reste-t-il 
des surfaces non 

extraites?

Une 
contradiction 

existe

Oui

Oui

Non

Non

Fin

I=1

I=I+1

Inverser l’ordre obtenu : les 
premiers objets sortis sont 

les derniers à spécifier

Démarche de spécification d’un composant
Définition de l’ordre de spécification
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Spécification géométrique 
des produits. Démarche de 
codage à  partir des feuilles 

d’analyse.
Spécif_choix.VSD

GGlemarec – 17 avril 2005
(A) 24 mai 2005

Identifier 
l’objet à 
spécifier

Existe-t-il des 
antériorités ?

Non

Plus d’une antériorité ?

Notion de 
distance ou de 

position ?

Non

Bi points de
 mesure pour l’ensemble des 

points de l’élément 
spécifié ?

Placer la cote encadrée et la 
localisation de tolérance tp 
par rapport à la référence 

unique

Placer la cote en 
tolérancement dimensionnel

Xx ±tp/2

NonOui

Oui

Oui

Oui

Information 
d’orientation / à la 

référence ?

Valeur tolérance tp
de position acceptable pour 

l’orientation?

Non

Oui

Non

Oui

Notion de 
distance ou de 

position ?

Bi points de
 mesure pour l’ensemble 
des points de l’élément 

spécifié / référence 
primaire?

Placer la cote encadrée et la 
localisation de tolérance tp 
par rapport au système de 

référence

Placer la cote en 
tolérancement dimensionnel

xx±tp/2

Non Oui

Information(s)
d’orientation / aux références 

secondaire et ou tertiaire?

Oui

Non

Cette ou ces informations 
nécessitent elles une tolérance 

particulière ?

Non

Oui

Oui

Non

Non

Information(s) 
d’orientation / aux 

références ?

Valeur 
tolérance tp de position 

acceptable pour la ou les 
orientations?

Information(s )
d’orientation / aux 

références ?

Oui

Oui

Non

Non

Non

Oui

Placer les spécifications 
d’orientation tolérance 

to < tp

Placer les informations liées aux
 caractéristiques intrinsèques et de contact.

Tolérances : trug < tf < to < tp

Fin de spécification de l’élément

Spécification ISO

Information de 
battement ?

Placer les 
spécifications de 
battement  simple 

ou total par rapport  
à la référence

Oui

Information de 
battement ?

Placer les 
spécifications de 
battement  simple 

ou total par 
rapport  à la 

référence

Non

Oui

Non
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Notion de 
symétrie ou de coaxialité/

concentricité?

Placer la 
spécification de 

symétrie,
ou de coaxialité,

ou de concentricité

Oui

Non
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Placer les spécifications 
d’orientation 

tolérances to < tp


