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Ce que je fais :

ACTIVITES
	Ce que j’utilise :

RESSOURCES
	Ce que je produis :

PRODUCTIONS
	Etat d’avancement :

INTERVENTIONS DU PROFESSEUR

	0
	Identifier par le nom, le groupe et la date les 3 formats A3 du dossier compte-rendu des travaux.
	Dossier Compte-rendu des travaux.
	J’écris mon nom, mon groupe et la date.
	

	1
	Lire la mise en situation.
	Document CR1/8 du Compte-rendu des travaux.
	
	

	2
	Contrôler le  matériel disponible sur le poste de travail.
	Document CR2/8 du Compte-rendu des travaux.
	Je coche les cases valides de la seconde colonne du tableau.
	

	REVISION : Inventorier les pièces constitutives d’un sous-ensemble ou d’un ouvrage

	3
	Charger à l’écran le fichier « SERVOMOTEUR »

· Nom des dossiers : TP Construction/Servomoteur
· Nom du fichier : SERVOMOTEUR
· Type de fichier : SLDASM   (Assemblage)
	· Dossier Ressources SW99

(§ 1,2 et 3).

· Poste informatique équipé de SolidWorks99 (SW99).

· Modèle virtuel : 

SERVOMOTEUR.SLDASM
	· Je lance le logiciel SW99.

· Je manipule la boîte de dialogue « OUVRIR ».
	Pour contrôle du chargement du modèle 3D du Servomoteur :
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4
	Manipuler rapidement le modèle virtuel à l’écran en utilisant des fonctions de la barre d’outils «AFFICHAGE ».
	· Dossier Ressources SW99

(§ 4).

· Modèle virtuel et réel du Servomoteur.
	J’agrandis, je réduis, je déplace, je fais tourner le Servomoteur virtuel à l’écran et le Servomoteur réel. 
	

	5
	Les pièces détachées se trouvant dans le coffret sont repérées par des lettres de A à Q (17 repères au total)

Identifier les pièces :

· 5-1) Mettre en relation les numéros repérant les pièces sur la vue éclatée et les lettres repérant les pièces détachées du servomoteur.

Cacher le CORPS, le CAPOT et LE COUVERCLE sur le modèle virtuel à l’écran en employant les fonctions expliquées au §5 du dossier Ressources SW99
· 5-2) A partir de la vu éclatée, Rechercher le nom des pièces détachées dans l’arbre de création du modèle virtuel du servomoteur à l’écran 
	· Document CR3/8 du Compte-rendu des travaux.

· Modèle virtuel du Servomoteur.

· Pièces détachées du Servomoteur.

· Dossier Ressources SW99

(§ 5 et 6).
	· 5-1) J’inscris dans la nomenclature du Servomoteur les lettres repérant les pièces détachées.

· Je cache le CORPS, le CAPOT et le COUVERCLE sur le modèle virtuel du Servomoteur à l’écran afin de visualiser les autres pièces.

· 5-2) J’inscris dans la nomenclature du Servomoteur le nom des pièce détachées, identifiées dans l’arbre de création du modèle virtuel 3D .


	Pour validation car vous avez atteint la fin de l’activité de révision. 
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	6
	MANIPULATION DE LA MAQUETTE du

SERVOMOTEUR monté sur le ¾ de robinet :
· Maintenir le robinet fixe.

· Tourner la molette permettant de mettre en mouvement le mécanisme du Servomoteur (la molette remplace le moteur).

· Observer le déplacement de la tige du robinet et l’état du robinet en fonction du sens de rotation de la molette (élément moteur) :

- OUVERTURE ou FERMETURE du robinet.


	· La maquette du Servomoteur.

· Un ¾ de robinet .
	Je mets en mouvement le mécanisme de la maquette du Servomoteur et j’observe l’état du robinet (ouvert ou fermé).
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Je fais ATTENTION aux arêtes du robinet.


	

	APPRENTISSAGE : Identifier le mouvement d’un solide en rotation, translation dans un repère imposé / Notion de trajectoire

	7
	MANIPULATION DU CORPS (D) et du PISTON (I) :

· Maintenir le CORPS immobile.

· Monter le PISTON dans le CORPS.

ATTENTION à l’orientation du PISTON pour l’insérer dans le CORPS.
· Faire bouger le PISTON par rapport au CORPS.
	· Document CR4/8 du Compte-rendu des travaux.

· CORPS (D).

· PISTON (I).
	· J’observe le mouvement du PISTON par rapport au CORPS.

· Je réponds aux questions : 7-1, 7-2, 7-3 et 7-4.
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	· Déplacer le PISTON dans le CORPS jusqu’à ce qu’il soit arrêté dans son mouvement.
	
	· Je réponds à la question 7-5
	

	
	· Colorier un point rouge sur le PISTON à l’endroit indiqué.
· Déplacer le PISTON dans le CORPS afin d’obtenir une trace rouge dans le CORPS.
	· Document CR5/8 du Compte-rendu des travaux.

· Feutre rouge.

· Modèle virtuel du Servomoteur (pour aide).
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· Je dessine un point rouge sur le PISTON.

· Je déplace le PISTON dans le CORPS.

· Je réponds à la question 7-6.
	· Pour validation de la trace obtenue sur le CORPS.

	
	· Prendre connaissance des définitions simplifiées de TRAJECTOIRE et MOUVEMENTS.
	
	· Je réponds aux questions : 7-7, 7-8.
	· Pour validation car vous avez identifié et défini le premier mouvement.
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	8
	MANIPULATION DU CORPS (D) et du PIGNON 2-3(J)

· Maintenir le CORPS immobile.

· Monter le PIGNON 2-3 SUR SON AXE (P) fixe.

ATTENTION au sens de montage du

PIGNON 2-3.
· Faire bouger le PIGNON 2-3 par rapport au CORPS.

Pour la question 8-4, faire l’hypothèse que la translation du PIGNON 2-3 est empêchée par la carte (Q).
	· Document CR6/8 du Compte-rendu des travaux.

· CORPS (D).

· PIGNON 2-3 (J).

· Modèle virtuel du Servomoteur (pour aide).
	· J’observe le mouvement du PIGNON 2-3 par rapport au CORPS.

· Je réponds aux questions 8-1, 8-2, 8-3 et 8-4.
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· Pour validation du mouvement restant à la question 8-4.

	
	· Faire tourner manuellement le PIGNON 2-3 par rapport au CORPS.

· Observer le point J appartenant au PIGNON 2-3.
	· Document CR7/8 du Compte-rendu des travaux.


	· Je fais tourner le PIGNON 2-3 par rapport au CORPS.

· Je réponds aux questions 8-5, 8-6 et 8-7.
	· Pour validation de l’activité car vous avez identifié et défini le dernier mouvement.

	9
	MANIPULATION DE LA MAQUETTE DU SERVOMOTEUR monté sur le ¾ de robinet :
· Maintenir fixe le robinet.

· Tourner la molette permettant de mettre en mouvement le mécanisme du Servomoteur

· Observer le mouvement des différentes pièces

· Prendre connaissance de la définition d’un

SOUS-ENSEMBLE RIGIDE.
	· Document CR8/8 du Compte-rendu des travaux.

· La maquette du Servomoteur.

· Un ¾ de robinet.

· Modèle virtuel du Servomoteur (pour aide).


	· Je complète le tableau de la question 9-1 en tenant compte des indications de remplissage des cases

· Je réponds à la question 9-2

Je fais ATTENTION aux arêtes du robinet.
	Pour validation de l’activité car vous avez atteint le dernier objectif d’apprentissage visé.

	RANGEMENT DU POSTE DE TRAVAIL

	10
	· Quitter le logiciel SOLIDWORKS 99 sans enregistrer les modifications apportées au fichier « SERVOMOTEUR.SLDASM »
	· Dossier Ressources SW99

(§ 7).

· Poste informatique
	Je manipule le menu « FICHIER » 
	

	11
	· Ranger le poste de travail du TP
	· Tous les éléments du TP

· Document CR8/8 du Compte-rendu des travaux.

· Document CR2/8 du Compte-rendu des travaux.
	· Je range : Le Dossier ressources et le guide de l’élève, le SERVOMOTEUR, le robinet et la maquette, le ¾ de robinet, les pièces détachées, le feutre rouge dans le coffret plastique.

· Je coche les cases valides de la troisième colonne du tableau du document CR 2/8
	Pour valider le rangement du poste de travail

	RENDRE AU PROFESSEUR LE DOSSIER COMPTE RENDU : CR1/8 à CR8/8


MOLETTE





J





Tige du robinet
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