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T.P. N° 1 LECTURE ET ANALYSE DES FORMES FONCTIONNELLES D’UNE PIECE D’UN SOUS ENSEMBLE.
Étape n° 1 : Découverte du système :
Activité 1.1 : Identifier la fonction globale du mécanisme et isoler la pièce qui assure la fonction support.
· Données :


Système virtuel (modeleur 3D fichier Ensemble 3d. Sldasm).

· Activités demandées :


Ouvrir le fichier visualiser le système à l’aide des fonctions :

[image: image3.wmf]
· Données :
Système réel. 

· Activités demandées :

Prendre dans la valise le système réel et l’observer.

Activité 1.2 : Inventorier les pièces en liaison  fixes au support 01 : 

· Données :

Système virtuel (modeleur 3D fichier éléments fixes à 01. Sldasm).

· Activités demandées :

Ouvrir le fichier visualiser les éléments fixes à 01.

· Données :
Système réel. 

· Activités demandées :

Prendre dans la valise le système réel et l’observer.

Sur le document réponse, donner le repère des éléments fixes à 01, et les éléments permettant leurs fixations.

Étape n° 2 : Décrire la mise en position pour la liaison 01/04.

Activité 2.1 : Repérer les surfaces cylindriques C et D qui réalisent le centrage court.

· Données :


Système virtuel (modeleur 3D fichier S-E- 01+04MIP. sldasm).

· Activités demandées :


Ouvrir le fichier et à l’aide des fonctions “ Bulle et note et en cliquant 2 fois sur la bulle personnaliser le repère” repérer les surfaces fonctionnelles associées assurant la mise en position (voir document réponse).
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· Données :


Système réel.

· Activités demandées :


Prendre dans la valise le système réel démonté et contrôler à l’aide d’appareils de mesure les diamètres  des pièces 01-04 permettant la mise en position.

· Données :

Système virtuel (modeleur 3D, fichiers 01-plaque support. sldprt, 04-douille de guidage. sldrt, 01 plan. slddrw , 04 plan. slddrw, 1+4+face plan. slddrw, 1+4 plan. slddrw ).

· Activités demandées :
 
Repérer les surfaces fonctionnelles (A-B-C-D) associées assurant la mise en position (voir document réponse).

Étape n° 3 : Décrire le maintien en position pour la liaison 01/04.
Activité 3.1 Décrire les éléments assurant le maintien en position.

· Données :


Système virtuel (modeleur 3D fichier S-E-1+4 MAP Élève sldasm).

· Activités demandées :

Ouvrir le fichier et à l’aide des fonctions “ Bulle et note et en cliquant 2 fois sur la bulle personnaliser le repère” repérer les surfaces fonctionnelles associées (E et F) et les éléments de construction assurant le maintien en position (voir document réponse)
.

· Données :


Système réel.
· Activités demandées :


Prendre dans la valise le système réel (sous ensemble monté) et à l’aide de l’outillage démonter le sous ensemble. Verbaliser sur document réponse, les éléments permettant le maintien en position. Donner les  positions relatives des trous de passage des vis 23 sur 01 et 04.

Étape n°4  : Repérer les mobilités résiduelles avant le maintien en position,  remonter le sous ensemble .

Activité 4.1 : Repérer les mobilités résiduelles.
· Données :


Système virtuel (modeleur 3D S-E-1+4 mobilité. sldasm).

· Activités demandées .


Activer le composant 04 (dans l’arbre de création).


Activer déplacer le composant.


Déplacer le composant à l’aide de la souris.
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· Données :


Système réel.

· Activités demandées :


Prendre dans la valise le système réel (sous ensemble démonté), manipuler le sous ensemble et en déduire les mobilités résiduelles.

Activité 4.2 : Remonter le sous ensemble.
· Activités demandées :

Prendre dans la valise le système réel (sous ensemble démonté) et remonter le sous ensemble à l’aide de l’outillage.
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