
EFFORT EN H  (en 
Newton)

Résultats des 
T.P.1 et 3 

% de pertes 
selon le cas*

Correction 
dûe aux 
pertes

Effort corrigé 
des pertes

Correction 
dûe au 
ressort

Effort corrigé 
des pertes et 

du ressort

Valeur 
expérimentale

Erreur 
relative (%)

CANTILEVER (A) 164 39,9 65,4 98,6 18,0 80,6 82,1 -1,9
TEKTRO (B) 350 42,9 150,2 199,9 18,0 181,9 181,5 0,2
SHIMANO XT © 317 42,9 136,0 181,0 18,0 163,0 152,5 6,9

* Voir la configuration de l'expérimentation dans le T.P.2


