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Épreuve E2	PREPARATION D’UNE INTERVENTION 






Présentation du système

Dégrouper des flacons
Dégroupeur DE20
Flacons sur 1 Convoyeur
Energie électrique : 220V
Configuration (programme API)
Réglage
Exploitation (consigne opérateur)
Flacons sur 2 
convoyeurs














Mise en situation

[bookmark: _Hlk91569885]	Le dégroupeur est utilisé sur des chaînes de production alimentaire. Les sociétés disposant du dégroupeur, conditionnent généralement des flacons.
DEGROUPEUR
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Schéma de principe

Le dégroupeur est destiné à séparer en deux un flot de flacons arrivant sur un convoyeur et de les répartir sur deux convoyeurs.
Il permet de diviser une cadence en deux ou de traiter deux séries de conditionnement simultanément.
Le système est mu par un seul moteur, différents types de transmissions mécaniques sont mis en œuvre pour transmettre la rotation aux effecteurs. 
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SCHEMA DE PRINCIPE

Les flacons en accumulation sont mis au pas par une vis sans fin.
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Une première étoile attrape un flacon sur deux. Le flacon qui n'a pas été emporté continue dans la vis.











Le flacon emporté est ensuite pris dans une seconde étoile qui le dépose sur un autre convoyeur.












DEGROUPEUR PARTIE MECANIQUEMoyeu d'accouplement 12
Moyeu d'accouplement 34
Moyeu d'accouplement 45
Moyeu d'accouplement 23
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RELEVE DES ARRETS DE PRODUCTION EN MINUTES SUR 1 SEMAINE :


	Date
	Rep
	Type d'arrêt
	Durée d'arrêt en min

	04/02
	B
	Désaccouplement du limiteur de couple
	3

	04/02
	C
	Jeu renvoi d'angle
	22

	04/02
	A
	Manque de flacons
	3

	04/02
	B
	Désaccouplement du limiteur de couple
	3

	04/02
	D
	Désynchronisation de la vis de mise au pas avec l'étoile 1
	12

	04/02
	B
	Désaccouplement du limiteur de couple
	3

	05/02
	F
	Tension pignon chaîne
	10

	05/02
	B
	Désaccouplement du limiteur de couple
	3

	05/02
	B
	Désaccouplement du limiteur de couple
	3

	05/02
	D
	Désynchronisation de la vis de mise au pas avec l'étoile 1
	12

	05/02
	B
	Désaccouplement du limiteur de couple
	3

	05/02
	G
	Désynchronisation de l'étoile 2
	13

	06/02
	E
	Tension courroie crantée
	15

	06/02
	B
	Désaccouplement du limiteur de couple
	3

	06/02
	B
	Désaccouplement du limiteur de couple
	3

	06/02
	A
	Manque de flacons
	3

	07/02
	B
	Désaccouplement du limiteur de couple
	3

	07/02
	D
	Désynchronisation de la vis de mise au pas avec l'étoile 1
	12

	07/02
	A
	Manque de flacons
	3

	08/02
	B
	Désaccouplement du limiteur de couple
	3

	08/02
	F
	Tension pignon chaîne
	10

	08/02
	B
	Désaccouplement du limiteur de couple
	3

	08/02
	B
	Désaccouplement du limiteur de couple
	3

	08/02
	E
	Tension courroie crantée
	15

	08/02
	B
	Désaccouplement du limiteur de couple
	3



  



NOMENCLATURE DU SOUS ENSEMBLE ACCUMULATEUR ET MISE AU PAS 

	22
	1
	Moyeu trantorque
	

	21
	30
	Flacons
	

	20
	1
	Vis sans fin de mise au pas
	Pas = 80mm

	19
	1
	Support galet tendeur
	

	18
	2
	Support paliers autoaligneurs
	

	17
	1
	Tapis convoyeur
	

	16
	1
	Façade extérieur convoyeur
	

	15
	1
	Tendeur courroie
	

	14
	2
	Paliers autoaligneurs
	

	13
	1
	Pignon convoyeur
	Z=27

	12
	1
	Renvoi d’angle entré Ø19 + 2 sorties Ø24
	

	11
	1
	Chaine
	

	10
	1
	Pignon tendeur de chaîne
	Z= 17

	9
	1
	Pignon alèse, pas 9,525 mm, 22 dents Ø 24
	Z = 22

	8
	1
	Cardan
	

	7
	2
	Poulie dentée 
	Z= 45

	6
	1
	Courroie crantée
	

	5
	1
	Arbre de transmission
	

	4
	2
	Pallier semelle courte Ø20 2xM10
	

	3
	1 
	Support palier semelle
	

	2
	1
	Limiteur de couple avec 2 moyeux
	

	1
	1
	Motoréducteur
	

	Rep
	Qté
	Désignation
	Observation





pignon (rep 9) sortie de réducteur 77trs/min
Vis sans fin (rep 20)  230trs/min


pignon  (rep13) sortie de réducteur 77trs/min
Vis (rep 20)  230trs/min













pignon (rep 9) sortie de réducteur 77trs/min
Vis sans fin (rep 20)  230trs/min


Extrait du catalogue NSK (Document constructeur)





































Extrait du "Guide du Dessinateur Industriel".
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Chaîne de sécurité
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Schémas de puissance de l’installation
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Extrait du catalogue RW Coupling Technology (Document constructeur).
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Description générée automatiquement]
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Choix 1 détecteur de proximité inductif diam 10,6
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Choix 2 Détecteur de proximité faible course mécanique diamètre 31.
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Extrait du catalogue FESTO (Document constructeur).

Choix 3 détecteur de proximité FESTO inductif diamètre 9
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Inst ns de montage

Capteur de proximité

1104762 /|

1,180 4762

Course de déclenchement

LT

Montage : faire glisser I'accouplement jusqu'a la bonne position axiale.
Serrer les vis de serrage |, et |, au couple adéquat comme indiqué dans le

tableau page 12.

Attention : les deux moyeux de serrage ont des vis et des couples de
serrage différents.

Démontage : desserrer les vis |; et |, et sortir I'accouplement.

Arrét d'urgence : un mouvement axial de la bague de déclenchement actionne
le commutateur fin de course mécanique ou le capteur de proximité.

Attention : aprés montage, il est nécessaire de tester a 100% le fonction-
nement du capteur ou du commutateur.
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SK SL | |ES2

POSITION UNIQUE / MULTI-POSITION

Dans cette conception, la rondelle ressort, aprées déclen-
chement, continue d'appliquer un léger effort sur les billes
qui sont sorties de leur logement. Cet effort est suffisant
pour permettre le réengagement automatique apres que la
surcharge ait disparue ou passe au dessous du couple de
tarage du limiteur.

SK | | ES2

MAINTIEN DE CHARGE

Les 2 parties du limiteur ne peuvent avoir qu'une faible
course libre entre elles, aprés désengagement. Cette
course permet le mouvement de la bague de déclenche-
ment, communiquant I'information de la surcharge (voir
page 85)

Bague de
déclenchement

engagé

@ écrou de réglage

@ rondelle ressort

@ bague de déclenchement
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DETECTEUR DE PROXIMITE (FONCTION D'ARRET D'URGENCE)

SK || ES2

REFERENCE 650.2703.001
CARACTERISTIQUES TECHNIQUES SK, ES2

Tension 10230V DC — Er
Courant de sortie 200 mA - ? 10,6
'Fréquence du capteur 800 Khz

' Température ambiante | -25° bis +70° C
Protection P67

Fréquence du

Type de capteur Normalement ouvert

Distance de détection  max. 2 mm

SCHEMA DU CAPTEUR : SK, ES2

| i
M12x1 |

® 10,6

br

Course de

déclenchement
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DETECTEUR MECANIQUE (FONCTION D’ARRET D'URGENCE)

SK || ES SL

REFERENCE 618.6740.644

£

Tension max. 250 VAC

Intensité max. 2,5h A '!E'!

Protection P 65 n.

Contact Ouvert 10 )
Température -30°2a +80° C

Commande Poussoir métallique 042 . ED
N

Q T reczasril?:r:‘dée
<

I
1 IV

Le détecteur mécanique est adapté aux tailles 30 et plus. Le poussoir (vue de droite) doit étre positionné au plus
Pour les tailles inférieures, le détecteur de proximité est prés de la bague de détection (vers 0,1-0,2 mm)
recommandé.

ACCOUPLEMENTS
DE SECURITE
SKIES|SL

H P Taper ici pour rechercher
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Cylinder accessories FESTO
Magnetically-actuated electrical signal transmitters PNEUMATIC
With cable With plug >

Proximity sensor

with yellow LED and protective circuit.
Without mounting kit
with integral cable:

Type SMEO-4-K-LED-24

i 4 |

Type SMEO-4-S-LED-24

/——)T". [2yx) SMBR-...

om)—" ™

With built-in cable:
Type SMEO-4-K-LED-220

/_—)—! ~Ie
[ S
f
or = brown
PP —— oK. = baok
o Toee
Accessories:

Mounting kit Type SMBR-... for the rel-

evant cylinder type These proximity sensors are used for contactless position indication with
Gable with socket for proximity sensors  Festo cylinder series Type ESNU and DSNU.

with plug: The sensor emits an electrical signal when influenced by a magnetic field
Connector 90° lateral (WD) (e.g permanent magnet on cylinder piston). The electrical connections are
or straight (GD): built in

Order code The switching status is indicated using via LED. When in the actuated state,
15678 SIM-K-WD-2.5 cable length 26 m ~ the LED is lit. The switch is polarity-safe,

15679 SIM-K-GD-2.5

15239 SIM-K-WD-5 cable length 5 m

Assignment of cylinder and mounting kit

H P Taper ici pour rechercher
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