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� réduction des coûts et des masses, amélioration de la fiabilité. 

 

Les démultiplicateurs série MR basés sur une 
cinématique à roue et vis tangente couvrent 
une gamme de couples de manœuvre allant de 
250 Nm à 2000 Nm. Ils peuvent être utilisés 
dans tous types d’applications industrielles. 
Ils s’adaptent sur des robinets à ¼ de tour à 
papillon centré ou décalé, à boisseau 
sphérique ou conique).  
 

Equipés d’une cinématique à train 
hypocycloïdal, les démultiplicateurs de la 
série MA développent des couples de 
manœuvre allant jusqu’à 250 Nm. Ils sont 
spécialement conçus pour les robinets à 
papillon centré utilisés principalement en 
génie climatique. 
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Evolution des produits de la série MA (cinématique à train hypocycloïdal) 
 

 
  

 
 

 
 

 

 
 

 
 

 
 

 

 
 

 
 

 

 
 

 
 

 
 

 

 
 

 
 

 

 
 
 

Série MR25, MR50, MR100, MR200 

Cinématique Roue Vis tangente 

Série MA12, MA25 

Cinématique à train hypocycloïdal 

A l’origine, les 2 modèles MA 100 et MA 50  sont de formes strictement similaires, mais sont différenciés 

par leurs dimensions. L’évolution de ces produits répond aux attentes développées ci-dessous. 

Du MA 100 et MA50 vers les 

modèles MA25 et MA12 : 

• amélioration du design 
• diminution des coûts 

• réduction des masses 

• intégration des fonctions 

• amélioration de la sécurité 

 

avec la contrainte forte d’un 

rapport de réduction important 

pour un encombrement réduit 

Du MA 100 et MA50 vers 

les modèles de la série MR 

pour couples élevés: 

 

• amélioration du rendement 
• diminution des coûts 

• amélioration de la sécurité 
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Identification des fonctions de service (séquence utilisation)  

 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

FP1:  MANŒUVRER L'OBTURATEUR 
 
FP2:  MAINTENIR L'OBTURATEUR DANS SA POSITION ANGULAIRE 
 
FP3:  INFORMER L'OPERATEUR SUR LA POSITION ANGULAIRE DE 

L'OBTURATEUR  
 
FC1:  S'ADAPTER AU "CARRE" DE L'OBTURATEUR 
 
FC2:  SE FIXER SUR L'EMBASE DU CORPS DE VANNE 
 
FC3:  RESISTER AUX ELEMENTS DU MILIEU AMBIANT 
 
 

 
DEMULTIPLICATEUR 

 
MA 25 

 
OBTURATEUR 

MAIN 
OPERATEUR 

CORPS DE 
VANNE 

 
FLUIDE 

MILIEU 
AMBIANT 

Œil 
OPERATEUR 

FP1 

FP2 

FP3 

FC2 
FC3 

FC1 
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Caractérisation des fonctions de service 

 
 

LIBELLE DE  LA 

FONCTION 
CRITERES D'APPRECIATION NIVEAU FLEXIBILITE 

FP1: MANŒUVRER 

L'OBTURATEUR 

 

- Effort fourni par l’opérateur 

Contrainte : respecter la norme EN 593 
- Couple d’entrée maxi 

- Couple de sortie 

- Amplitude en sortie  

- Nombre de tours en entrée pour une 

rotation de 90° de l’obturateur 

- Nombre de manœuvres non consécutives 

admises au couple nominal  

180 N 

Respect total 

40 Nm 

250 Nm 

90° 

8 

 

300 

 

 

F0 

F1 

F1 

F1 

F1 

 

F2 

 

FP2: MAINTENIR 

L'OBTURATEUR 

DANS SA 

POSITION 

ANGULAIRE 

Irréversibilité du mécanisme Totale F0 

FP3: INFORMER 

L'OPERATEUR SUR 

LA POSITION 

ANGULAIRE DE 

L'OBTURATEUR  

Amplitude sur la position 

Précision sur la position 

Visibilité 

De 0° à 90° 

+ /- 5° 

2 m 

F1 

F3 

F3 

FC1: S'ADAPTER AU 

"CARRE" DE 

L'OBTURATEUR 

Formes et dimensions 

 

 

 

Contrainte : respecter la norme ISO 

5211/3 

Carré :16 ou 19 

Méplat :14 ,17, 

19 

 

Respect total 

F0 

FC2:  SE FIXER 

SUR L'EMBASE DU 

CORPS DE VANNE 

Référence embase : F07 , F10 

Contrainte : respecter la norme ISO 5211/1 

 

Respect total 

 

F0 

FC3:  RESISTER 

AUX ELEMENTS DU 

MILIEU AMBIANT 

- Température  

 

- Différence de pression 

- Etanchéité à l’eau 

 

 

 

- De –20°C à 

80°C 

- Aucune 

- Doit être 

étanche à un 

jet d’eau sous 

pression 

F2 

 

F2 

F1 
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FT 0 : 
Positionner 
l’obturateur 

FT01 : 
Démultiplier le 
mouvement entre 
volant et 
obturateur 

FT 10 : 
Assurer la 
protection 

et 
l'étanchéité 

FT011 : Guider le 
moyeu excentré en 
rotation par rapport au 
corps  

FT0111 : Assurer une liaison pivot entre moyeu excentré et capot 

FT0112 : Immobiliser le capot par rapport au corps 

FT03 : Immobiliser le corps sur 
l’embase de corps de vanne. 

FT02 : Manœuvrer le volant 

FT04 : Entraîner l’obturateur. 

FT012 : Transmettre et 
adapter le mouvement 
entre moyeu et mandrin 

FT013 : Guider le 
mandrin en rotation 
par rapport au corps  

FT021 : Immobiliser le volant sur le moyeu excentré  

FT0121 : Générer un 
mouvement hypocycloïdal 
du satellite 

FT0122 : Assurer 
l’entraînement en rotation 
du mandrin par le satellite 

FT01211 : Faire rouler sans glisser le satellite sur le corps 

FT01212 : Entraîner le satellite par le moyeu excentré 

FT01213 : Guider le satellite dans un plan. 

FT01221 : Lier temporairement le satellite et l’entraîneur 

FT012211 : Assurer le contact satellite / pion 

FT012212 : Immobiliser le pion / entraîneur 

FT01222 : Lier en rotation l’entraîneur et le mandrin 

IDENTIFICATION DES 
FONCTIONS TECHNIQUES  

(FAST PARTIEL) 
 

FT101 : Assurer l’étanchéité entre moyeu excentré et capot. 

FT103 : Assurer l’étanchéité entre corps et mandrin. 

FT104 : Assurer l’étanchéité entre mandrin et entraîneur. 

FT102 : Assurer l’étanchéité entre corps et capot. 
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Caractérisation partielle des fonctions techniques : 
 

FONCTIONS 

TECHNIQUES  

CARACTERISATION  DISPOSITIONS 

CONSTRUCTIVES RETENUES 

FT0111 : Assurer 

une liaison pivot 

entre moyeu 

excentré et capot.  

Vitesse de rotation :  20 tr/ mn 

 

Actions mécaniques transmissibles par la 

liaison (au centre de la liaison) : 

       Charge radiale: 180 N 

       Charge axiale : 20 N 

       Moment radial maxi: 5 Nm 

 

Précision du guidage:  

    Jeu radial admis : de 3/100ème à 15/100 ème 

    Déversement angulaire admis : environ 0.5 ° 

    Jeu axial admis : 1 mm environ 

Matériaux :  

• Moyeu excenntré : Acier étiré 

• Capot : ZAMAK 5 

 

Centrage: 

• Ø 30 H10 f8 
• longueur  23 mm  environ 

 

Le Positionnement axial du moyeu 
excentré est réalisé par la face 
d’appui sur le satellite supérieur. 
L’arrêt axial vers le haut est 
réalisé par l’ensemble circlips + 
rondelle + entretoise. 

FT0112 : 

Immobiliser le capot 

sur le corps. 

Nature de la liaison : rigide complète démontable Mise en position :  

� appui plan + centrage court  sur 

Ø 104  
Maintien en position :  

� par 4 vis de fixation 

autotaraudeuses à tête hexagonale 

M5 – 20 réparties sur Ø 116 . 

FT101 : Réaliser 

l’étanchéité entre le 

moyeu excentré et 

le capot :  

Type d’étanchéité : dynamique (quasi-statique), 

indirecte 

Vitesse de rotation :  20 tr/mn 

Diamètre de l’axe : 30 mm 

∆ P : aucune  

Température : de –20 à 80°C  

Nature des produits : poussières, humidité...  

Joint torique O’ring 

Ø intérieur 23 

Ø tore 3.6 

 

Matière : Nitrile  

FT102 : Réaliser 

l’étanchéité entre le 

corps et le capot :  

Type d’étanchéité : statique, indirecte 

∆ P : aucune  

Température : de –20 à 80°C  

Nature des produits : poussières, humidité...  

Joint torique O’ring 

Ø intérieur 101.27 

Ø tore 2.62 

 

Matière : Nitrile  

FT021 : 

Immobiliser le 

volant sur le moyeu 

excentré. 

Nature de la liaison : permanente 

 

Actions mécaniques transmissibles par la 

liaison (au centre de la liaison) : 

       Charge radiale: 180 N 

       Charge axiale : 300 N 

       Moment transmissible par le volant : 40 Nm 

 

Diamètre extérieur du volant : 225 mm 

Portée cylindrique sur le moyeu : 

    Diamètre : 25 mm 

    Longueur: 30 mm 

     

Maintien en position : frettage 

 

Matériaux : 

    Moyeu excentré : Acier étiré 

    Volant : Al Si 9 Cu 3 

 



 

DT4 : Extrait norme   ISO 5211-1                                  Page  1 /2 

DOSSIER TECHNIQUE          DEMULTIPLICATEUR Série MA          AMRI-KSB 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 



 

DT4 : Extrait norme   ISO 5211-1                                  Page  2 /2 

DOSSIER TECHNIQUE          DEMULTIPLICATEUR Série MA          AMRI-KSB 

 

 



 

DT4 : Extrait norme   ISO 5211-2                                  Page  1 /1 

DOSSIER TECHNIQUE          DEMULTIPLICATEUR Série MA          AMRI-KSB 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 



 

DT4 : Extrait norme   ISO 5211-3                                  Page  1 /3 

DOSSIER TECHNIQUE          DEMULTIPLICATEUR Série MA          AMRI-KSB 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 



 

DT4 : Extrait norme   ISO 5211-3                                  Page  2 /3 

DOSSIER TECHNIQUE          DEMULTIPLICATEUR Série MA          AMRI-KSB 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 



 

DT4 : Extrait norme   ISO 5211-3                                  Page  3 /3 

DOSSIER TECHNIQUE          DEMULTIPLICATEUR Série MA          AMRI-KSB 

 

 






	Sommaire
	DT1 AMRI généralités _1-2_
	DT1 AMRI généralités _2-2_
	DT2 Serie MA et MR _1-2_
	DT2 Serie MA et MR _2-2_
	DT3 _1-2 et 2-2_ expression  fonctionnelle du besoin
	DT3 _3-4_ Identication des FT
	DT3 _4-4_ caractérisation des FT
	DT4  ISO 5211-1
	DT4  ISO 5211-2
	DT4  ISO 5211-3
	MA25 Plan d'ensemble
	MA25 Nomenclature

