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DOSSIER TECHNIQUE DEMULTIPLICATEUR Série MA AMRI-KSB

ACTIVITES DE LA DIVISION
Les matériels congus et fabriqués par AMRI se divisent en six grandes gammes :

- les robinets A papillon A étanchéité élastomeére : diamétres 20 4 3200 mm, pour
des pressions allant du vide a 25 bar et des températures de - 20 4 + 200° C,

- les robinets a papillon a €tanchéité plastomére : diameétres 32 4 600 mm, pour
des pressions allant du vide 4 16 bar et des températures de - 80 4 + 200° C,

- les robinets Haute Performance a étanchéité métal/métal ou métal/plastomeére, développés depuis plus de 10 ans,
offrant la caractéristique "SECURITE FEU" intrinséque : diamétres 50 & 1200 mm, pour des
pressions jusqu'a 50 bar (class 300) et des températures de - 250 4 + 380° C,

- les clapets anti-retour a si¢ge élastomére ou a siége métallique : diaméetres 50 a
1650 mm, pour des pressions allant du vide a 430 bar et des températures de - 250 3 + 650° C,

- les actionneurs manuels, électriques, hydrauliques et pneumatiques,

- les asservissements (systémes de sécurité, de régulation, etc.) et les ensembles de
télécommande (pupitres, centrales, ...).

Les services proposés par AMRI s'étendent ainsi du simple robinet manuel
aux ensembles complétement automatisés.

Les robinets AMRI sont utilisés avec succés dans tous les secteurs industriels sur les circuits les plus divers : air,
gaz, eau douce, eau de mer, pétrole, GNL, GPL, produits chimiques trés corrosifs, produits alimentaires, etc.

Le souci constant d'AMRI est en effet d'offrir en permanence des équipements de hautes performances.
En particulier, AMRI a choisi de maitriser totalement les parameétres d'étanchéité :

- la technologie du joint métallique flexible a été développée par le Centre de Recherche et
Développement d'AMRI et a fait I'objet d'un brevet,

- le Département Elastomeéres et Plastoméres d'AMRI congoit, formule, fabrique et contrdle
toutes les manchettes enveloppantes équipant les robinets.

Plus de 20 formulations originales sont disponibles en standard.
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DOSSIER TECHNIQUE DEMULTIPLICATEUR Série MA

AMRI-KSB

PROGRAMME DE FABRICATION

Robinets 3 étanchéité élastomere

. GAMMA DN 3241000 mm Pression maxi : 10 bar
. ISORIA DN 3231500 mm Pression maxi : 25 bar
. MAMMOUTH DN 1100 a 3200 mm Pression maxi : 20 bar
. BOAX DN 20 a 300 mm Pression maxi : 16 bar
.POLYVIA Robinets multi-voies diamétres 50 2 100 mm

.KE DN 403 300 mm Pression maxi : 10 bar
.PYGAR DN 322 300 mm Pression maxi : 10 bar

Robinets a étanchéité plastomere

. KE (annulaire) DN 404 300 mm Pression maxi : 10 bar

. KE (Corps a bossages taraudés) DN 40 a 600 mm Pression maxi : 10 bar

. ELODIS DN 323 600 mm Pression maxi : 16 bar

. ACRIS DN 324 600 mm Pression maxi : 10 bar
Robinets 3 étanchéité métal/métal et métal/plastomére

. DANAIS DN 50 4 1200 mm - Pression de service allant du

vide industriel a 50 bar, température de - 250 4 + 380° C.

Clapets anti-retour

. Modéle 2000 DN 50 a 1650 mm - Pression de service allant du
vide industriel a 430 bar.
Actionneurs

. poignées 1/4 de tour
. démultiplicateurs manuels
. actionneurs électriques, hydrauliques, pneumatiques, simple et double effet.

. servo-moteurs de régulation.

DT1: généralités
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DOSSIER TECHNIQUE

DEMULTIPLICATEUR Série MA

AMRI-KSB

Démultiplicateurs
séries MA et MR

Les démultiplicateurs série MR basés sur une

cinématique a roue et vis tangente couvrent

une gamme de couples de manceuvre allant de
250 Nm a 2000 Nm. Ils peuvent étre utilisés

dans tous types d'applications industrielles.

Ils s'adaptent sur des robinets a % de tour &
papillon centré ou décalé, a boisseau

sphérique ou conique).

Equipés d'une cinématique a train
hypocycloidal, les démultiplicateurs de la
série MA développent des couples de
manceuvre allant jusqu'a 250 Nm. Ils sont
spécialement congus pour les robinets a
papillon centré utilisés principalement en
génie climatique.

Couple | Couple | Nombre | Effort sur = :
Type | Cinématique | de sortie | d’entrée | de tours | le volant Adoptasiesorembase Mardine disponibies
{(Nm) (Nm) | de volant (N) ISO 5211 | circulaire carré | méplats
MA12|  Train 125 23 8 165 | FO4, F05 = 11,16 -
MA 25 |[nyPocycloidal| 55 40 8 180 | P95 FO7 loi01,5150| 16,19 % 10:12
F10, F12 14, 19
MR 25 | 250 27 7,5 240  |F05,F07,F10{@ 101,150 16,19 ?;10;
1= 16, 19,
MR 50 500 42 9,5 375 | F10,F12 |@101,2150 19
Roue et - 22,25
MR 100| V'S TBN9EME 4000 70 11,5 200 | FizFa | 2150 o5 a535 20
| @150/190
R I | |
MR 200 2000 100 1625 | 500 FR A e e
F16,F 25 |2190/250 | 40,50 |
DT2 : Démultiplicateurs série MA et MR Page 1/2




DOSSIER TECHNIQUE DEMULTIPLICATEUR Série MA AMRI-KSB

Evolution des produits de la série MA (cinématique a train hypocycloidal)

T

DEMULTIPLIGATEURS
SERIE MA

Adaptable sur platine | | Adapt. sur autres robinets

| Couplede  Couple = Nombre  Efont suivant norme ISO 5211 | & caractéristiques suivantes.
Type Cinématique sortie d'entrée = detours  sur le volant oot ; v -
(m.daN) (m.daN) = d'entrée (daN)  référence M"'b.':' i O P‘cﬂn.
: | { FO5 H 16
MA 25 25 |- 3 | 8 | 12 FO7 I 2101-
. | F10 drw | 3
Train [ ! i | FO7 i ST
Ma 50 e e L B Ta B e | ?5'27'9 - 2w
hypocycloidal i E  F12 { g e
MA 100 SEEUSEER R 17.2 F12 Iy g:g
- Fla Ve

A Iomgme les 2 modeles MA 100 et MA 50 sont de for'mes strictement similaires, mais st sont différenciés
par leurs dimensions. L'évolution de ces produits répond aux attentes développées ci-dessous.

Démultiplicateurs a train hypocycloidal Du MA 100 et MABO0 vers les
) S modéles MA25 et MA12 :
« amélioration du design
« diminution des colits
* réduction des masses
« intégration des fonctions
 amélioration de la sécurité

Du MA 100 et MABO0 vers
les modéles de la série MR
pour couples élevés:

« amélioration du rendement
« diminution des colits

« amélioration de la sécurité avec la contrainte forte d'un

rapport de réduction important

pour un encombrement réduit

Série MA : cinématique a train hypocycloidal
Série MR : cinématique a roue et vis tangente

Volant en fonte FGS
h‘
MR 50

MA 12

Série MR25, MR50, MR100, MR200 Série MA12, MA25
Cinématique Roue Vis tangente Cinématique a train hypocycloidal

DT2 : Démultiplicateurs série MA et MR Page 2 /2



DOSSIER TECHNIQUE DEMULTIPLICATEUR Série MA AMRI-KSB

FP1:

FP2:

FP3:

FC1:

FC2:

FC3:

CORPS DE
VANNE

Identification des fonctions de service (séquencdilisation)

MAIN
OPERATEUR

OBTURATEUR FP1

l‘ DEMULTIPLICATEUR

FC2

MILIEU
AMBIANT

il
OPERATEUR

MANEUVRER L'OBTURATEUR
MAINTENIR L'OBTURATEUR DANS SA POSITION ANGULAIRE

INFORMER L'OPERATEUR SUR LA POSITION ANGULAIRE DE
L'OBTURATEUR

S'ADAPTER AU "CARRE" DE L'OBTURATEUR

SE FIXER SUR L'EMBASE DU CORPS DE VANNE

RESISTER AUX ELEMENTS DU MILIEU AMBIANT

DT3: MA 25 EXPRESSION FONCTIONNELLE DU BESOIN Page 1/ 4




DOSSIER TECHNIQUE DEMULTIPLICATEUR Série MA AMRI-KSB
Caractérisation des fonctions de service
LIBELLE DE LA ;
FONCTION CRITERES D'APPRECIATION NIVEAU FLEXIBILITE
- Effort fourni par 'opérateur 180N
Contrainte : respecter la norme EN 593 Respect total FO
- Couple d'entrée maxi 40 Nm F1
FP1: MANCEUVRER |- Couple de sortie 250 Nm F1
L'OBTURATEUR - Amplitude en sortie 90° F1
- Nombre de tours en entrée pour une 8 F1
rotation de 90° de l'obturateur
- Nombre de manceuvres non consécutives | 300 F2
admises au couple nominal
FP2: MAINTENIR
L'OBTURATEUR
DANS SA Irréversibilité du mécanisme Totale FO
POSITION
ANGULAIRE
FP3: INFORMER
L'OPERATEUR SUR | Amplitude sur la position De 0° a 90° F1
LA POSITION Précision sur la position +/-5° F3
ANGULAIRE DE Visibilité 2m F3
L'OBTURATEUR
Formes et dimensions Carré :16 ou 19
FC1: S'ADAPTER AU ggep"“ 1417,
"CARRE" DE FO
L'OBTURATEUR Contrainte : respecter la norme ISO Respect total
5211/3
Fea: . SE FIXER Référence embase : FO7 , F10
SUR L EMBASE DU Contrainte : respecter la norme ISO 5211/1 | Respect total FO
CORPS DE VANNE  Fesp P
- Température - De-20°Ca F2
80°C
FC3: RESISTER - Différence de pression - Aucune F2
AUX ELEMENTS DU | - Etanchéité a l'eau - Doit étre F1
MILIEU AMBIANT étanche a un
Jjet d'eau sous
pression

DT3: MA 25

EXPRESSION FONCTIONNELLE DU BESOIN
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DOSSIER TECHNIQUE

DEMULTIPLICATEUR Série MA

AMRI-KSB

FTO011 : Guider le
moyeu excentré en

FTO:
Positionner
I'obturateur

FTO1:
Démultiplier le
mouvement entre
volant et
obturateur

rotation par rapport au
corps

FTO0111: Assurer une liaison pivot entre moyeu excentréapb

i

FTO011:: Immobiliser le capot par rapport aorps

FT0121:: Faire roule sans glisser le satellite sur le cc

FT012 : Transmettre et
adapter le mouvement
entre moyeu et mandrin

FT0121 : Générer un
mouvement hypocycloidal
du satellite

:

FT0121:: Entrainer le satellite par le moyeu exce

FT0121:: Guider le satellite dans un pl

FTO013 : Guider le

—| mandrin en rotation

par rapport au corps

FTO0122 : Assurer
I'entrainement en rotation
du mandrin par le satellite

FT0122:: Lier temporairement le satellite et I'entrair

—— FT012211 : Assurer le contact satellite / pion

—— FT012212 : Immobiliser le pion / entraineur

FT01222 : Lier en rotation I'entraineur et le mandr

FTO2 : Manocsuvrer le volant

FT021 : Immobiliser le volant sur le moyeu excentré

FTO3 : Immobiliser le corps sur
'embase de corps de vanne.

FTO4 : Entrainer I'obturateur.

FT 10:
Assurer la
protection

et
['étanchéité

FT101: Assurer I'étanchéité entre moveu excentré et cam

FT102: Assurer I'étanchéité entre corps et capa

FT103: Assurer I'étanchéité entre corps et mandrir

FT104: Assurer I'étanchéité entre mandrin et intraineur.

DT3:MA 25

Fonctions techniques du produit

IDENTIFICATION DES
FONCTIONS TECHNIQUES
(FAST PARTIEL)
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DOSSIER TECHNIQUE DEMULTIPLICATEUR Série MA AMRI-KSB
Caractérisation partielle des fonctions techniques
FONCTIONS CARACTERISATION DISPOSITIONS
TECHNIQUES CONSTRUCTIVES RETENUES

FTO111 : Assurer
une liaison pivot
enfre moyeu
excentré et capot.

FTO112 :
Immobiliser le capot
sur le corps.

FT101 : Réaliser
I'étanchéité entre le
moyeu excentré et
le capot :

FT102 : Réaliser
I'étanchéité entre le
corps et le capot :

FTO21 :
Immobiliser le
volant sur le moyeu
excentré.

Vitesse de rotation: 20 tr/ mn

Actions mécaniques transmissibles par la
liaison (au centre de la liaison) :

Charge radiale: 180 N

Charge axiale : 20 N

Moment radial maxi: 5 Nm

Précision du guidage:
Jeu radial admis : de 3/100°™ & 15/100 éme
Déversement angulaire admis : environ 0.5 °
Jeu axial admis : 1 mm environ

Nature de la liaison : rigide complete démontable

Type d'étanchéité : dynamique (quasi-statique),
indirecte

Vitesse de rotation : 20 tr/mn

Diametre de I'axe : 30 mm

AP :aucune

Température : de -20 a 80°C

Nature des produits : poussieres, humidité...

Type d'étanchéité : statique, indirecte

AP : aucune

Température : de -20 a 80°C

Nature des produits : poussieres, humidité...

Nature de la liaison : permanente

Actions mécaniques transmissibles par la
liaison (au centre de la liaison) :
Charge radiale: 180 N
Charge axiale : 300 N
Moment transmissible par le volant : 40 Nm

Diamétre extérieur du volant : 225 mm

Matériaux :
» Moyeu excenntré : Acier étiré
* Capot : ZAMAK 5

Centrage:
» @ 30 H10 f8
* longueur 23 mm environ

Le Positionnement axial du moyeu
excentré est réalisé par la face
dappui sur /e satellite supérieur.
Larrét axial vers le haut est
réalisé par l'ensemble circlips +
rondelle + entretoise.

Mise en position :

- appui plan + centrage court sur
@104

Maintien en position :

- par 4 vis de fixation
autotaraudeuses a téte hexagonale
M5 - 20 réparties sur @ 116 .
Joint torique O'ring

@ intérieur 23

@ tore 3.6

Matiére : Nitrile

Joint torique O'ring
d intérieur 101.27
@ tore 2.62

Matiére : Nitrile

Portée cylindrique sur le moyeu :
Diametre : 25 mm
Longueur: 30 mm

Maintien en position : frettage
Matériaux :

Moyeu excentré : Acier étiré
Volant : Al Si 9 Cu 3

DT3:MA 25

Fonctions techniques du produit
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DOSSIER TECHNIQUE

DEMULTIPLICATEUR Série MA

NORME INTERNATIONALE

1SO 5211/1-1977 (F)

Raccordement des servomoteurs a fraction de tour aux

appareils de robinetterie —

Partie | : Dimensions des embases

1 OBJET ET DOMAINE D'APPLICATION

La présente Norme internationale spécifie les dimensions
des embases des servomoteurs a fraction de tour, qui sont
nécessaires pour leur raccordement aux appareiis de robi-
netterie industrielle d’usage courant. Ces dimensions per-
mettent également le raccordement des servomoteurs aux
boitiers de transmission du mouvement et le raccordement
des boitiers aux appareils de robinetterie.

2 REFERENCES

ISO/R 273/1, Trous de passage pour boulons a filetage
métrique 1,6 jusqu’d 39 mm inclus de diamétre de filetage.

ISO/R 286, Systéme [SO de tolérances et d’ajustements —
Partie | : Généralités, tolérances et écarts.

3 DEFINITIONS

Dans le cadre de la présente Norme internationale, les défi-
nitions suivantes sont applicables.

3.1 servomoteur : Dispositif d’entrainement prévu pour
gtre raccordé & un appareil de robinetterie industrielle
d’usage courant.

Ce dispositif fait appel a une énergie motrice gui peut
atre d’origine électrique, pneumatigue, hydraulique, etc.,
ou une combinaison de celles-ci.

Le mouvement est limité soit en fonction de la course, soit
en fonction du couple ou de la poussee.

3.2 servomoteur a fraction de tour: Servomoteur qui
transmet un couple a I'appareil de robinetterie, pendant une
rotation au plus égale a un tour. |l ne supporte pas d’effort
axial.

AMRI-KSB

DT4 : Extrait norme IS0 5211-1 Page 1/2



DOSSIER TECHNIQUE

DEMULTIPLICATEUR Série MA

AMRI-KSB

11/1-1977 (F)

4 DIMENSIONS DES EMBASES

%
/

//
e / s
s / S

|
|

V%
// 7

. Servomoteur
WYY TN .
S e N
2 / I A
< < . I
! 1
l N SN i i V.
| $d, ¢d,
- ¢d;
S
- 04,
Dimensions, mm Nombre de
Embase goujons ou
dq d, 8 dy dy h max. boulons
FO5 65 35 50 M6 3 4
FO7 90 55 70 M8 3 4
F10 125 70 102 M10 3 4
F12 150 85 125 M12 3 4
F14 175 100 - 140 M16 4 4
F16 210 130 165 M20 5 4
F25 300 200 254 M16 5 8
F30 350 230 298 M20 5 8
F35 415 260 356 M30 5 8
Fa0 475 300 406 M36 8 8
F48 560 370 483 M36 8 12
NOTES

1 La fixation peut se faire par goujonnage ou par boulonnage. Dans ce dernier cas, le

de boutons de diamétre égal a la dimension d 4 donnée dans le tableau.

diametre des trous de passage doit permettre I'utilisation

2 Les trous de passage des goujons ou des boutons doivent étre percés hors axes, étre équidistants et étre conformes aux exigences de

I"ISO/R 273/1.

3 L'évidement sur la surface de raccordement correspondant au diametre d, est obligatoire,

facultatif.

4 La dimension d a été calculée pour donner une

5 DESIGNATION

Les embases sont désignées par :

— lalettre F;

— deux chiffres.

Les deuy chiffres correspondent aux valeurs de d 5, arrondies en principe par défaut et divisées par 10.

DT4 : Extrait norme

IS0 5211-1

ie centrage sur {'embase du servomoteur est

surface d'appui suffisante aux écrous et aux tétes de boulons en cas de besoin. Cette surface
d’'appui est définie par un rayon de dimension (dq fd3)/2, ayant son origine au centre du trou de boulon, e
minimum. La forme de la bride du robinet et de I'embase du servomoteur, en dehors de la surface d'appui, e

t doit étre considérée comme un
st laissée au choix du fabricant.

Page 2 /2




DOSSIER TECHNIQUE DEMULTIPLICATEUR Série MA AMRI-KSB

NORME INTERNATIONALE 1SO5211/2-1979 (F)

Raccordement des servomoteurs a fraction de tour aux
appareils de robinetterie —

Partie 2 : Caractéristiques d’utilisation de I'embase et de
I’'accouplement

- B .

i Objet et domaine d'appiication

Couple
La présente Norme internationale fixe les valeurs maximales de SuLi N-m
référence des couples pour les embases ayant les dimensions
spécifiées dans {'ISO 5211 1. FO5 125
FO7 250
F10 500
Ay F12 1 000
2 Référence :
F14 2 000
ISO 52111, Raccordement des servomoteurs & fraction de F16 4 000
tour aux appareils de robinetterie — Partie 1 : Dimensions des F25 8 000
embases.
F30 16 000
F35 32 000
F40 63 000
3 Deéfinition Fas 125 000
couple : Moment de rotation transmis a travers les embases de NOTES
raccordement et l'accouplement. Il est exprimeé en newtons
metres. 1 Toutes ies valeurs ont été déterminées sur ia base des donneées sui
vantes :
_ matériau de boulonnerie : Classe 1SO 8.8; limite d'elasticite
628 N mmZ;
4 Valeurs maximales des couples —  contrainte aamissible : 200 N/mm?<;
. —  boulonnerie ne travaillant qu'en tension; il n‘est tenu compte
Les valeurs indiquées des couples, basées sur des critéres defi- d'aucune précontrainte induite lors du serrage;

nis dans le tableau, correspondent aux couples maximaux qui
peuvent etre transmis par les embases et par les accouple-
ments. 2 1N:mm? 1 MPa.

_  coefficient de frottement entre les faces d'appui = 0.3.

DT4 : Extrait norme IS0 5211-2 Page 1/1



DOSSIER TECHNIQUE

DEMULTIPLICATEUR Série MA

DT4 : Extrait norme

NORME INTERNATIONALE

150 5211/3-1982 (F)

Raccordement des servomoteurs a fraction de tour aux

appareils de robinetterie —

Partie 3 : Dimensions des éléments d’entrainement

1 Objet et domaine d’application

La présente partie de I'ISQ 5211 fixe les dimensions des éé-
ments d’entrainement des servomoteurs & fraction de tour qui
sont nécessaires au raccordement de ces servomoteurs avec les
éléments entrainés de I'appareil de robinetterie d’usage
courant.

Pour guider I"utilisateur de ia présente Norme internationale, et
afin d'éviter toute adaptation incorrecte du servomoteur avec
Iappareil de robinetterie, des informations supplémentaires
sont fournies ci-aprés.

2 Références

ISO/R 2BB, Systéme IS0 de tolérances et d'ajustements —
Partie T . Généralitds, tolérances et écarts.

IS0 5211-3

IS0/R 773, Clavetage par clavettes paralléles carrées ou rectan-
gufaires (Dimensions en mitlimeétres).

iSO 5211/1, Raccordement des servomoteurs & fraction de tour
aux appareifs de robinetterie — Partie | : Dimensions des
embases.

180 5211/2, Raccordement des servomaoteurs a fraction de tour
aux appareils de robinetterie — Partie 2 : Caractéristiques d'uti-
Wisation de I'embase et de 'accouplement.

3 Daéfinitions

Voir IS0 5211/1 et IS0 5211/2.

Page 1/3
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DOSSIER TECHNIQUE

DEMULTIPLICATEUR Série MA

I1ISO 5211/3-1982 (F)

4 Dimensions

%Y

hme

a7/

Embase sel

on

'S0 6211/1

A1
S A

NOTE — Afin qu'il n'y ait pas d'interférence entre I'élément d’entrainement et I’élément entraing, on doit limiter la longueur /5 de I'élément entraing,

au-dessus de l'interface, afin d’avoir un jeu axial approprié entre les deux éléments.

Dimensions en millimétres

Embase FO5 FO7 F10 F12 F14 F16 F25 F30 l F35 F40 F48
d7 max H9" 22 28 42 50 60 80 100 120 160 180 220
H1 max 3 3 3 3 4 5 5 5 5 8 8
1) min® 30 35 45 55 65 80 110 | 130 | 180 | 200 | 250
Les vaieurs de dy may et de /1 o, sont basées sur des dispositifs a une seule clavette. Pour les types d’emba-

ses F30 et au-deld, les contraintes résultantes peuvent impliquer I'emploi de deux clavettes, ou d'un matériau dif-

férent.
Les dimensions des clavettes doivent étre conformes a celles qui sont données dans i'ISO/R 773.

DT4 : Extrait norme

IS0 5211-3
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DOSSIER TECHNIQUE DEMULTIPLICATEUR Série MA AMRI-KSB

ISO 5211/3-1982 (F)

5 Positionnement du dispositif a clavette position indiquée sur le schéma suivant.
Une ou plusieurs clavettes peuvent étre utilisées. Le robinet Le sens normal de fermeture est le sens des aiguilles d'une
étant fermé, la clavette ou les clavettes doivent étre dans la montre.

Premigére clavette

Deuxiéme clavette
(si elle existe)

Elément entrainé

DT4 : Extrait norme IS0 5211-3 Page 3 /3
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) (&) m <
935 ] Q;\lzr\,lgu SELF LOCKING, type
900 4 Vis autotaraudeuse H M5*20 NF ISO 1479
413 1 JOINT TORIQUE 37.8*3.6
4122 | 1 JOINT TORIQUE 101*2.6
4121 | 1 JOINT TORIQUE 23*3.6
5542 | 1 RONDELLE RESSORT 31*48*0.6
554.1 | 1 RONDELLE D'APPUI
932 | 1 ﬁgg‘g@% 5}1653“0“5 POUR NF E 22-163
916 1 BOUCHON D'ETANCHEITE g’g;‘fggre”e
629 1 INDEX Polypropyléne
626 1 VOYANT Polycarbonate
90 1 MANDRIN $235
89 4 PION C60
88-3 | 1 ENTRAINEUR ZAMAK 5
87-122 | 1 SATELLITE INFERIEUR $235
87-121 | 1 SATELLITE SUPERIEUR $235
965 1 MOYEU EXCENTRE $235
961 | 1 VOLANT Al Si9 Cu3
165 | 1 CAPOT ZAMAK 5
103 1 CORPS ZAMAK 5
REP | NB | DESIGNATION MATIERE OBS
AMRI - KSB
DEMULTIPLICATEUR MA25
DESSINATEUR: DATE
A4 BE42400025
VERIFICATEUR: DATE
Ech 1:1|Masse (kg) Feuille 1/1
| | | | | |

D

A
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