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Références au programme : 

A2 – Construction

5. Construction des liaisons mécaniques

5.2 Caractère d’une liaison réelle simple entre solides

5.5 Guidage en rotation et en translation
Compétences attendues

- Pour un guidage en rotation ou en translation

· Caractériser les éléments et les surfaces fonctionnelles du guidage.

Pré requis : 

· L ’élève peut identifier une liaison en fonction de ses degrés de liberté.

· L ’élève est initié au Modeleur volumique (Interface graphique et fonctions de construction)
Connaissances Nouvelles

· Pour une liaison Glissière, caractériser les surfaces fonctionnelles 

· Pour une Liaison Pivot, analyser les éléments constituant le guidage

· Analyser la liaison réalisée par le contact d’un cylindre sur un plan.
On donne : 

· Le mécanisme complet

· Le sous-ensemble de transformation du mouvement

· Les maquettes virtuelles : 


2ème  partie :
Fichiers des pièces du guide coulisseau et du coulisseau


3ème partie : 
Système de transformation du mouvement assemblé.

· Le dossier technique

· Le dossier travail demandé

· Un dossier ressource sur le modeleur volumique à propos des assemblages

Travail demandé : 


( Compléter le questionnaire et réaliser les constructions sur le modeleur volumique

On exige : 


( 1ère partie : 

· Identification correcte des pièces et sous-ensembles intervenant dans le sous-ensemble de transformation du mouvement.

( 2ème partie :

· Identification correcte des surfaces de guidage

· Identification correcte de la liaison

( 3ème partie :

· Analyse correcte du guidage en rotation du levier par rapport au coulisseau

· Analyse correcte de la liaison levier - partie fixe

· Justification correcte du trou oblong
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