
Programmer le robot

Pour des raisons de ressources, uniquement 
le bras2 est pilotable, le moteur 1 peut être
manipulé manuellement

A. Paramétrez le logiciel arduino :

B. Consigne question cinématique

• Ouvrez le programme SCARA

• Mettez en marche le robot

• Grâce au pointeur laser positionnez le solide 1 
manuellement selon θ1

• Saisissez la valeur de θ2 dans le programme

• Téléversez le programme

 

La manipulation terminée, Eteignez le robot !!
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C. Consigne question régulation
• Ouvrez le programme SCARA

• mettez en marche le robot

• Saisissez une consigne d’angle de 20
puis modifiez les paramètres des correcteurs 
selon les données du questionnaire

• Ouvrez le monitor

• Téléversez le programme

• Copier le relevé de mesure affiché dans le 
monitor

• Collez les résultats dans un tableur

• Faire les graphiques correspondant

La manipulation terminée, Eteignez le robot !!


