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DOSSIER RESSOURCE 1 : DR1

v' Documentation technique du capteur TMP36 :

ANALOG
DEVICES Low Voltage Temperature Sensors

TMP35/TMP36/TMP37

FEATURES FUNCTIONAL BLOCK DIAGRAM

Low voltage operation (2.7 V to 5.5V) Vs RTVTO 85V

Calibrated directly in °C |

10 mV/°C scale factor (20 mV/°C on TMP37) TMP35/
+2°C accuracy over temperature (typ) SHUTDOWN—— TMP36/ Vour
+0.5°C linearity (typ) TMP37
Stable with large capacitive loads l 5
Specified —-40°C to +125°C, operation to +150°C .y g
Less than 50 pA quiescent current Figure 1.
Shutdown current 0.5 pA max
Low self-heating PIN CONFIGURATIONS
Qualified for automotive applications
Vour [1] ® 5] eno
APPLICATIONS
. +vg [2]| TOPVIEW
Environmental control systems (Not to Scale)
Thermal protection e [3] | 4| SAUTDOWN g
Industrial process control g
NC =HNO CONMECT
Fire alarms
Power system monitors Figure 2.RI-5(50T-23)
CPU thermal management
GENERAL DESCRIPTION

The TMP35/TMP36/TMP37 are low voltage, precision centi-
grade temperature sensors. They provide a voltage output that

is linearly proportional to the Celsius (centigrade) temperature. §
The TMP35/TMP36/TMP37 do not require any external NE = No connEeT

calibration to provide typical accuracies of £1°C at +25°C Figure 3. R-8 (SOIC_N)

and +2°C over the —40°C to +125°C temperature range. .

v Documentation technique de la thermistance CTN100 :

Caractéristiques techniques

Type de coefficient de température : CTN
Résistance a 25°C : 1000

Tolérance: +10%

Puissance maximale : 450mW

Longueur : 5.5mm

Profondeur : 5mm

Hauteur: 6.5

Température d'utilisation minimum : -55°C
Température d'utilisation maximum : +125°C
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v' Présentationdu logiciel « Tinkercad » :

Cette ressource a pour objectif la mise en ceuvre du simulateur de la carte Arduino : "Tinkercad”

\
Hu AUTODESK
ClAID TINKERCAD

o Etapel:

La premiére étape consiste a se connecter a votre classe virtuelle :

> Sélectionner le lien ci-dessous :

https://www.tinkercad.com/joinclass/...............ceeuueevueevnuees

» Puis entrer votre pseudo :

Bienvenue dans

[ Classe virtuelle ]

Quel est ton surnom?

Entrer le pseudo Pseudo :

Votre « nom+1°" |ettre de votre prenom », sans

majuscule, sans accent et sans espace.

> Puis : Et voila.

P 2/4
@j}? (0‘/ 20t (0‘/ 301 (0‘/401.
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DOSSIER RESSOURCE 3

v’ Programmationde la carte Arduino en langage python :

o Etapel:

La premiére étape consiste a installer un « firmware » sur la carte pour qu’elle puisse communiquer en

Python.

» Ouvrir le logiciel Arduino IDE ;
» Sélectionner :

StandardFirmata :

» Brancher la carte Arduino Uno en USB.
Choisir le type de carte : Outils > Type de

carte >Arduino Uno :

» Sélectionner la carte : Outils > Port > COM ...... :

(La carte connectée apparait dans la liste) :

Fichier > Exemples > Firmata >

D StandardFirmata | Arduino 1219

Fichier Ecition Crogus Cutils Aide

Moadvin Cir+N F
Q. Cir+ Eeemgles inchs
Duvert rcemmeed x  OlBasics
Carret 8 CROmuEs x  CRDagits
Eeamlas ] DF.ANAIOY
Farmer Cirl+W M. Camemunicaticn
Ervegisiier Ciri+S O5.Cantrol
EFvegEstier s0uis.  Ci+Maj=5 06 5ans0es
OF.Display
Mise an page Cirl+Maj«P oastings
bnpeimer Cirl+# 09.U5E
Prafdrances Cir+Virgule 10 Starterkil_Basicki
LA uinGs?
Quitier Cird+
Exemgles paur Toue cars
L3 Adafruit Tinguit Payground
Bridge
Esplora
Etharmet
Firmata
A
Firmata | Arduino 1.8.19 - a X o ° o
n Croquis Outils Aide Styles
Formatage automatique Ctrl+T
Archiver le croquis
Réparer encodage & recharger
Gérer les bibliothéques Ctrl+Maj+l
Moniteur série Ctrl+Maj+M
Traceur série Ctrl+Maj+L
‘WiFi101 / WiFiNINA Firmware Updater

Type de carte: "Arduino Uno”
Port: "COM9 (Arduino Uno)"
Récupérer les informations de la carte

Programmateur: "AVRISP mkll"

ita | Arduino 1.8.19

Jquis Outils Aide

ARputFinmata
AnalogFirmata
EchoStrieg
IEStandaroFirmata
ServoFirmata
SampleanalogFinmata

S pleDligial Frmata
StandardFimata
S1ANEFimataBLE

1 SlanEE i ataChipkIT
» FandadFirmatabiheret
G Sita noandF | rmatafius

A STa |t |
i

>

Test *

- % Sélectionne
= Edition

Gestionnaire de carte

Arduino AVR Boards
ESP32 Arduino

Arduino Yun
® Arduino Uno

1 nre £

Styles

Moniteur série
Traceur série

Formatage automatique
Archiver le croguis

Réparer encodage & recharger
Gérer les bibliotheques

Ctrl+T

Ctrl+Maj+1
Ctrl+Maj+M
Ctrl+Maj+L

Arduino Duemilanove or Diecimila

Iire >0us-Titre

» Téléverser le microprogramme (firmware) sur la carte : Icéne ->

‘WiFi101 / WiFININA Firmware Updater

Type de carte: "Arduino Uno™
Port: "COM3 (Arduino Uno)"
Récupérer les informations de la carte

>

Ports série
+ COM9 (Arduino Uno)

@ StandardFirmata | Arduino 1.8.19

Fichier Edition Croguis Outils Aide

StandardFirmata

» La carte est préte pour étre utilisée avec un IDE Python comme EduPython. Ce firmware reste ensuite

sur la carte le temps de I'activité, méme si elle est déconnectée ou éteinte.
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o Etape2:

La seconde étape consiste a installer la bibliotheque « Pyfirmata » qui renferme les commandes Python

compréhensibles par la carte Arduino dans Edupython. outis| Ace (B T @

T2 Chemin Python

> Déma rrer . EduPython ; & stant des tests d'éléments...

Affichages du code source

> Faire : Outils > installation d’un nouveau module :

Cutils ¢ SQLite Data Browser
Configurer les Outils... [ EduCam
Options .
Réi
Editer les scripts de démarrage % Installation d'un nouveau module

Configurer le proxy

Recherche de Mises a jour
» Un menu apparait : Choisir 2 et ensuite taper g c\wINDOWs\system32\cmd.exe

pyfirmata . 3 e dans 5 an Aury nsta on ¢

: installation a 1'ai
: installation a 1'a

» Faire : Entrer puis suivre les instructions. otre choix : 2

2

Nom du module : pyfirmata

o Etape3:

from pyfirmata import Arduino, util
import time
carte = Arduino('tc*ﬂ'}
acquisition = util.Tterator(carte)
acquisition.start()
led13 = carte.get pin('d:13:0")
time.sleep(1.8)
print("Début du test")
for i in range(@,18):
led13.write(1)
time.sleep(@.5)
led13.write(d)
time.sleep(0.5)
print("Fin du test™)
carte.exit()

Voici un code qui permet de tester (sans aucun
matériel) si tout est opérationnel.

Il consiste a faire clignoter 10x la LED qui se trouve
d’origine sur la carte et qui est reliée a la sortie
digitale 13 :
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