Commander l'ouverture et la fermeture du prototype en fonction de I’ensoleillement

Réaliser les 5 programmes puis les commenter et faire leur analyse logique sur le DR Tuto

Tuto ARDUINO

Etape 01 —
Dans le dossier « Document en consultation » :
Lancer le logiciel ARDUINO

Depuis le menu Outils,
sélectionner le type de carte

Depuis le menu Outils,
sélectionner le port de communication

Depuis le menu Outils,
sélectionner Ardublock,
logiciel d’environnement de programmation graphique.

int Eclairemesnt =
boolean _ ardublog

{pinNumbd

n digitalRy

Fichier Edition Croquis Outils Aide

ArduBlock

ArduBlock ESP -Experimental
ArduBlock Maxi
ArduBlock Mini

Arduino IHM

ESP Exception Decoder
Guino

Leapmotion

Matrice

Molegraph

WIFi101 Firmware Updater

Type de carte: "[UNOJ"
Port
Récupérer les informations de la carte

Programmateur: "AVRISP mkll"
Graver la séquence d'initialisation

Gestionnaire de carte
Cartes Arduino AVR

& sketch_sep09a | Arduino 1.8.5 - m} K * [WUNO]
[NANO]
Formatage automatique Cirl+T [MEGA]
Archiver le croquis Leonardo
Réparer encodage & recharger Micro
Moniteur série Ctrl+Maj+M Esplora
Traceur série Ctrl+Maj+L Mini

Arduino Ethernet

LilyPad Arduino USB

LilyPad Arduino

Arduino Pro or Pro Mini

Arduino Uno WiFi

ESP8266 Modules

[D1]

[D1R2] & [D1 MINI]

[ESPDuino + Shield Grove]

Generic ESP8266 Module

Generic ESP8285 Module

NodeMCU 0.9 (ESP-12 Module)
> NodeMCU 1.0 (ESP-12E Module)

& sketch_sep09a | Arduino 1.8.5 —

sketch_sep09a

<

finclude <Wire.h>

#include <rgb led

Fichier Edition Croquis Outils Aide

Formatage automatique
Archiver le croguis

Moniteur série
Traceur série

ArduBlock

int Eclairemsnt =
boolean _ ardublod

ArduBlock Maxi
ArduBlock Mini
Arduino [HM

ESP Exception Decoder
Guino

le (pinNumbe

n digitalRg

Leapmotion

int Mini = 0 ;

Matrice
Molegraph

Type de carte: "[UNO]"
Port: "COM11 ([UNO])"

Ctrl+T

Réparer encodage & recharger

Ctrl+Maj+M
Ctrl+Maj+L

ArduBlock ESP -Experimental

WiFi101 Firmware Updater

3 Ports sérne

Récupérer les informations de la carte

Programmateur. "AVRISP mkll”
Graver la séqguence d'initialisation

€ sketch_sep09a | Arduino 1.8.5
Fichier Edition Croguis Outils Aide

~  COMT1 ([JUNO]D)

sketch_sep09a

finclude <Wire.

#include <rgb led

return digitalRg

Formatage automatigue
Archiver le croguis

Réparer encodage & recharger
he Moniteur série

Traceur série

ArduBlock

ArduBlock ESP -Experimental
ArduBlock Maxi

ArduBlock Mini

Arduino IHM

ESP Exception Decoder

int Eclairement =
boolean _ ardublod

Guino

Leapmotion

Matrice

Molegraph

WiFi101 Firmware Updater

Ctrl+T

Ctrl+Maj+M
Ctrl+Maj+L

Etape 02 —

MONTAGE : A VERIFIER
AO - Capteur de lumiere
D4- Bouton poussoir
A3 - Servomoteur

ATTENTION AUX ANGLES POUR LES SERVOMOTEURS :

- En théorie un servomoteur angulaire peut décrire un angle de
0°a180°

- En réalité, c'est un peu moins, pour étre tranquille, restez dans
la fourchette 15° a 165°




Etape 03 — PROGO1
Premier programme a réaliser :

Servo : Par defaut

REMARQUE :

Quand le programme est fini, il faut cliquer sur

| Téléverser vers |'Arduino |

(bouton en haut menu d’Ardublock). Servo : Par defaut

Si le téléversement est réussi, le message

_ apparait dans le logiciel Arduino.

Etape 04 -PROGO02
Deuxiéme programme :

Hom de 1'a wrarisbhle

Waleny

Dans un premier temps, réaliser ce programme, puis Tnitialiser variable : nombre entier
Capteur

| Téléverser vers I'Arduino |

Quand, _, depuis le menu Outils d’Arduino,

lancer le Traceur série :

Traceur Série

& sketch_sep09a | Arduino 1.8.5 — O *

Fichier Edition Croquis Outils Aide

Formatage automatique Ctrl+T
Archiver le croquis
sketch_sep09a Reéparer encodage & recharger

Moniteur série Ctrl+Maj+M

| Tcewseie  CuleMasL A sauvegarder

int Sun = 0 ;

Troisieme programme a réaliser.

Etape 05 — PROGO3

| Téléverser vers '"Arduino |

7

puis lancer le traceur Série pour interpréter le programme.

Waleux

Initialiser variable : nombre entier:
Reetalonne. .. Fourchette de waleur actueslle

Houwelle fourchette de waleurs

Servo : Par defaut

_-.1J3'1|_]|_

Valeur de la broche Entree Analogigue # °

Traceur Seérie

A sauvegarder

& COM11 ([JUNOD) - O X
450.0 um
300.0
150.0 \
o.o t
n) 250 375

Tracé a obtenir :




Etape 06 — PROGO4 .\ T . | Téléverser vers |'Arduino | _
Quatriéme programme a réaliser, puis ;| .

sl lh)”kd il cCAA;u
En e : e e
. Hem de 1a wariable
‘Initialiser variable : nombre entier
Taleny

. e e e B e 4 Graduation angle
' Imitialiser variable : nombre entier =
WElaTE Ny Graduation angle s+

Graduation angle

Traceur Série

cervo e RParide ot Angle Graduation angle

——eeeeee
(Commande=: e
v Nomide 1a wariable ‘ Graduation angle

| Imitialiser variable : nombre entier

e/ K
B Graduation angle -

raduation angle

Traceur Série

A3

; £ e s
Servol BPar HeEait Angle Graduation angle

& COM11 ([UNO]) — [m] =

1e0.0

80.0

40.0




Etape 07 — PROGO5 S T . | Téléverser vers |'Arduino | _
Cinquieéme programme a réaliser, puis , .

W] el
Initialiser wvariable : mnombre entier
Capteur

T e
i
Hom de 1a uariable * angle
Initialiser wvariable : mnombre entier .
Valeuxr 70

Mom de 1a 1.ré::r:.i.a]:-1= 4 angle
Initialiser variable : nombre entier

Waleux angle

Servo : Par defaut

Da

Appuye

P—
4
Hem de la wariable -* angle
' Initialiser variable : nombre entier : —
i L 1T o)
Taleur a.ngle .

Servo : Par defaut

Hom del la wariable d angle
" Initialiser variable : nombre entier: A
| 5 Valeuwr

-

Servo : Par defaut

Nom de 1= vaxiablie 4 angle

\Initialiser variable : nombre entier g
. ) Faleux

Servo : Par defaut

A sauvegarder
|



