La poubelle connectée permet de diminuer

i l'impact environnemental généré par les

i camions poubelle en optimisant les trajets de
: ramassage des ordures.

FONCTIONS ET SOLUTIONS TECHNIQUES ASSOCIEES
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https://youtu.be/WryPkp6-kas
https://youtu.be/WryPkp6-kas

DESCRIPTION DU SYSTEME : CHAINE D'INFORMATION / CHAINE D’ENERGIE
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DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

Seule la gestion de la communication est a traiter.

La partie compactage des ordures n’est donc pas a gérer.

Pour simplifier le fonctionnement, seuls 2 seuils de hauteur dans la
poubelle (comme indiqués sur la figure 2) sont a prendre en compte.

Evénements Actions

Taux_remplissage < 33% ? Enr.egistrer acquisition dans
variable Mesure

34% < Taux_remplissage et
Taux_remplissage < 66%

Convertir Mesure en % 100% - 3/3

Enregistrer % dans variable | 66% : 2/3-
Taux_remplissage 339% : 1/3-

Taux_remplissage > 67% ?

Allumer/Eteindre Del verte

Allumer/Eteindre Del - >
orange emps
Orange
Allumer/Eteindre Del rouge >
A Temps
Vert ‘
Tempg

Description par logigramme

I

Enregistrer acquisition
dans variable Mesure

Convertir Mesure en %

Enregistrer % dans variable
Taux_remplissage

Non

Taux_remplissage
<33%

Oui
4
Non
Taux_remplissage > 67% L
Y
el Orange
(etelndrgeuggnge it (éteindre vert et rouge)

v v

L. Chastain : Ac. Limoges - M. Tourreau / P. Pujades : Ac. Toulouse - Sept. 2018



