Seule la gestion de la communication est a traiter.
La partie compactage des ordures n’est donc pas a gérer.
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Capteur UltraSon

Del Rouge Del Orange

Interface programmable
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quand est clique

mettre [IEN >
=l Taux_remplissage ¥ =) 0

répéter indéfiniment

mettre [[IEMERd @ Lire |a distance par ultrasons sur la broche [EERd

=lueg=2 Taux_remplissage ¥ [E - Mesure /Q x

»
si  Taux_remplissage < alors \
La hauteur de la

Wl=taug=4 \Voyant Vert ¥ BIEER (=] D2 ¥ E} haut ¥
A, magquette de la
sinon poubelle mesure 11cm

El=adg=] Voyant Vert ¥ BIEER (=] D2 ¥ [E} bas ~

si Taux_remplissage > et Taux_remplissage <@ alors

Mettre IENEIRC I Sur la broche 3

sinon

(D5 : Envoi du son / D6 : réception du son) i) Voyant Orange v [ENIERRIGIE e} bas v

Ports Solutions techniques
D2 Del verte
D3 Del orange
D4 Del rouge
D5 Capteur UltraSon
D6

Taux_remplissage > & = alors

El=laag=Y Voyant Rouge ¥ JSUEER=] D4 ¥ R haut v
sinon
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