req [Paquet] Diagramme des exigences [ Exigences affinées lJ

«functionalRequirement»
Visualiser I'état de la
matiere

Id="2.1"

Text = "Unsystéme de
caméra permettra de
descendre dans le
composteur pour voir I'état
de la matiére en fonction du
niveau. "

«functionalRequirement»
Mesure des parameétres

«functionalRequirement»
Reconnaitre les organismes

«functionalRequirement»
i in situ

«functionalRequirement»

«functionalRequirement»
sur PC

Brasser le

Id="2.2"

importants au bon
fonctionnement ainsi
compréhention du
fonctionnement du
composteur seront a

Text = "Les parameétres

Id="2.8"

quala

Text = "Lesystéme devra
identifier les organismes
visibles & I'oeil nu et afficher
leurs caractéristiques.”

Id="2.3"

Text = "Les paramétres
importants seront affichés
surle composteur avec au
minimum un code couleur

du rétro-éclairage en
fonction de son état : rouge

Id="2.7"

Text = "Unsystéme
permettra un brassage
commandé par ['utilisateur.”

Id="2.4"

Text = "Unaffichage des
informations ainsi que la
visualisation des images
seront disponibles sur une
IHM PC via le WEB"

«requirement»
Le virtuel

Id="26"
Text

pédagogique”

"Ununivers virtuel
sera créé a l'image du
composteur afin de pouvoir
y faire un voyage ludique et

PP

«requirement»
lien avec la réalité

Id="2.6.3"
= "Possibilité d'avoir
e information du monde
reel affichée dans I'étage
me la température.”

«requirement»
I'univers

Id="2.6.2"

Text = "Unjardin pour
univers de départ

Le composteur modélisé
en 3D

Une zone de téléportation
4 étages pour les étapes
du composteur

A chaque étape, une
question dont la réponse
permet de continuer le
voyage.

acquerir." reaui =PB, vert=0K." -
quirement» «requirement»
; ;9 Qi Caméra2 ;9 79 T «requirement» «requirement» Un casque
«requirement» «requirement» TeETD Id ="2/10" «requiremen Motorisatibn 1HV Id="2.6.1"
Camer Mesure de N q . N Text = "Choix d’'une\caméra Talle de I'affigheur d="2.7.1" Id = "Une IHM Salisé Text = "L'acces a I'univers
= : Iacidité Niveaudicnergle + éclfirage (clair ou\R)" , : N = "Une IV sera realisce virtuel devra étre & 360
Id = "Choix d'une caméra + Id 249" 9 Id = "Une taille sera a Text ="Une motgrisation sous node red"
éclairage (clair oy |R)" ld="2.2.7 . définir avec sera a étudier e fonction avee un"casque ColRefie
/ / I'enseignante; des masses a éplac r ; virtuelle'
v ="
«requirenjnt» i [ S «requirement» zone caméra; r\nel «requirement»
q 0 q
Ascenselln Mesure qLI. ‘l «requirementh Fiche péd CollsUirsifonct «requwement» Id = "Une IHM serd réalisée Con:::‘t‘;%:et:uivec
Id = "Descente dans un o o Declanchemgnt e o Id = "Un rétro- Mecanisme sous node red. Affichage
tunnel (systéme yis sans i 6 5 Hease " éclairage d'au v. des images de la caméra du 1d = "Une communication
fin) ot G Gl i Id .10.1 Text = "Elaboration des e d Id=727.2 " de type filaire USB est
)t CTTIERE, D62 L Text = "Déclanghement | |fiches d'information sur moins ceux Text = "Unmécanisme t tunnel so. U
descente par manette «requlre nt» hoto (bouton fype insectes" coulelrs retournement de la matié rec ne
U Mesure de la l pérature E . P isecies) Un menu principal tall communication sans fil
T 1d="2.2.8" [ urmee) e tiavs ani | (5572 installar™ pourra étre envisagée dans
= . L - avec navigation un second temps"
«requirement» / , «requirement» «requirement» par boutons
Connmtreclaa";‘)gfanhon de la «requirement» Reconnaissance Intégration et taille poussoirs /
- Mesure débordement 1" 2.3.3" = «requirement» «requirement»
d = "Information sur le bac thé de vers "Mise en place ‘Affichage intégré au / «requirement» ne caméra surface Modelisation du
déplacement caméra (leds —n " ici i P écurité Py te
sufle orment cam os(teur)“ 1d="2.2.10 ’ logiciel de traitement d composteur ) D sécurité 1d = "Une IHM sera réalisée composteur
P image (gpen CVl pour Des caracter?s d'au moins Commande brassage ld="2.7.3" sous jnode red. Affichage 1d="2.6.4"
«requurement» (T ) 6mm de haut d="2.7.4" Text = "Détection de photg et fiche insecte.” Text = "Lecomposteur
Mesure de Gaz Text = "Unbouton blocage du mécanisme" implémenté dans ['univers
= " - a virtuel devra étre celui
Id="2.2.11 «requirement» déclanchera le cycle de reetes covs seltiertie
Sécurité mécanique brassage” -
Id="2.5.1"
e 5 Text = "Sécurité du «requlrermnt»
;Zz::::tae etqu:z:::eens» point de vue «physicalRequirement» Zone mesures
— | risques «requirement» Déplacement Id = "Une IHM sera réalisée
Id= 35 mécaniques” Sécurité electrique 1d="2.9" sous node red.
jlext =iTous|es i ld="25.2" Text = "Lesystéme devra Toutes les mesure seront
accessoires manipulés par Text ="Sécurité du étre déplagable sur disponibles sous forme de
Beve! | |Beve2 | |Boved | |Beves les e”;ams ‘:‘?""’m Esisiey «requirementy point de vue roulettes et transportable jauges"
aux chocs et étre 9\ Sécurité risque Gaz risques dans un véhicule"
conformes aux normes en Slactri "
N N " électriques'’
vigueur applicables'
les risques d’
inhalation de gaz"




