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PARTIE : ALIMENTATION DU
ROBOT ASPIRATEUR
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: Alimentation du robot aspirateur, surveillance et voyant

Capteur de détection d’obstacle a distance et alerte sonore

: Systéme d’aspiration du robot aspirateur

Déplacement et Bouton Poussoir

CONCEPTION DU BOITIER DE LA
BATTERIE
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ASSEI\/IBLAGE DU BOITIER AVEC LA
BATTERIE ALGORITHME DE LA BATTERIE

Sl Interrupteur ON :
Alors Batterie = ON
Robot = AVANCE
Sinon S Interrupteur OFF :
Alors Batterie = OFF
Robot = ARRET

MISE EN PLACE DE LA PARTIE : CAPTEUR DE DETECTION
BATTERIE D’OBSTACLE A DISTANCE
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LA MAQUETTE: EMPLACEMENT , _

Support du capteur . . .
Premier probléeme: la rotation du
‘b 2 - systeme
Vue de /
- E




25/02/2020

DEUXIEME PROBLEME: ANGLE DE
DETECTION
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MON ALGORITHME:

PARTIE : SYSTEME

« SicatG=vrai

alors sounder=vrai pendant 1sec alors la variable obstacle=4 et sounder=vrai b}
Boucle: pendant 1sec

» SidistG et distD> 30 et si captG et captD= faux « Si captD=vrai

alors la variable obstacle =0 et sounder=vrai pendant « alors la variable obstacle =5 et sounder=vrai RO B OT A S P I R TE U R
1ses

pendant 1ses
> SidistG < 30
alors la variable obstacle=1 et sounder=vrai pendant
1ses
» sidistD < 30

alors la variable obstacle =2 et sounder=vrai pendant
1ses

> SidistG est distD < 30

alors |la variable obstacle=3 et sounder=vrai pendant
1ses

PARTIE CONCEPTION : PARTIE PROGRAMMATION :
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PARTIE SIMULATION :

PARTIE : BOUTON POUSSOIR &

1) Conception des pieces sur Autodesk Inventor
2) Création du programme de déplacement sur Arduino
3) Simulation du programme sur ISIS 7

4) Montage des ensembles bouton poussoir et led
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Conception des pieces sur Autodesk SUPPORT BOUTON POUSSOIR
Inventor

I AUTODESK
INVENTOR'

CREATION DU PROGRAMME DE
DEPLACEMENT SUR ARDUINO
/
ARDUINO




25/02/2020

éation programme eation progr
Arduino Arduino
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Création programme Création programme
Arduino Arduino

SIMULATION DU PROGRAMME SUR ISIS CREATION DU SCHEMA DU ROBOT SUR ISIS
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MONTAGE DES ENSEMBLES BOUTON MONTAGE ENSEMBLES BOUTON POUSSOIR ET
POUSSOIR ET LED LED

RESULTAT FINAL

ENaY



