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Répartition des 
taches

 Capteur a ultrason

 Batterie + interupteur

 Bouton + LED

 Grille du ventilateur

Cahiers des charges
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Conception : Support Ultrason

Première Version

Version finale
Programme : 

Ultrason + 
pare-choc

Pare-choc

Conception : 
Support 

Bouton + LED
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Simulation ISIS Placement 
Bouton + LED

Programme : Bouton

LED
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Conception : Grille 
Ventilateur

Programme 
:Ventilateur

Conception : Support Batterie + interrupteur Programme : Gestion Batterie
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Programme : Gestion Batterie Programme : Gestion Batterie

Bonus

Bonus
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Bonus

Vidéo

Conclusion

 Merci de nous avoir écouté


