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Objectif
final

BT: données disponibles sur le ,

Carte de commande

Logiciel
duino UNO
mBlock arauino Module Bluetooth HC-06

Algorithme du programme principal du robot tondeuse

onnée

disponible =
1?2

Mouvement =
2?

1noonoltania

Sous-programme :
Droite

Mouvement =
3?

Sous-programme :
Gauche

Sous-programme :
Avancer

Mouvement =
4?

U
NON |
Sous-programme :
Arréter
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Mouvement =
0?

Sous-programme :
Reculer




