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Nom : ………………………………. – Prénom : ………………………………. – Classe : ……. – Equipe : ……. 
 
 
 
 Comment définir les déplacements d’un robot tondeuse à 2 roues motrices ? 
 
 
Liste des mouvements possibles : 
 
…………………....…….. ; ……..……..…………….. ; 
 
…………………..…..….. ; ……….………………….. ;  
 
; ……..……..…………….. ; 
 
 

Sous-problème à traiter : ……………………………………………………..…. 
 

 
 Comment définir les déplacements d’un robot tondeuse à 2 roues motrices ? (Suite) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Sous-programme 
…………………………. 
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Comment tondre la pelouse 
à l’aide d’un robot autonome ? 
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Sens de rotation 
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