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ACTIVITE 1

CI n°2 :  Préparation des interventions sur des biens mécaniques
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Ressources :
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Problématique du TP

La finalité de ce TP est d'appliquer la démarche nécessaire à l'élaboration du schéma cinématique minimal d’un mécanisme. Le schéma cinématique est nécessaire à toute modélisation mathématique d'un mécanisme.

· Ouvrir le logiciel SCHEMASOFT
· Sélectionner l’exercice : Mécanismes/Moyenne/Réducteur ortho comp.
· Prendre connaissance de la présentation du mécanisme : Exercices/Présentation
Ces exercices propose 4 activités nécessaires à l’élaboration du schéma cinématique minimal d’un mécanisme.
1a. Décodage des pièces

Le coloriage des éléments standards du mécanisme permettra une première lecture du dessin d'ensemble.

· Sélectionner l’activité Décodage de plan
Etude préliminaire :
· Sur la nomenclature, donnée à la page suivante, identifier les éléments standards en coloriant les cases avec le code couleur suivant :




- Eléments d'assemblage 



- Eléments d'arrêt en translation


- Eléments d'étanchéité



- Eléments de guidage en rotation

	251
	6
	Vis CHC M6-16
	 
	Classe 10.9

	200
	1
	Anneau de levage
	 
	 

	195
	6
	Joint de bouchon
	 
	 

	193
	1
	Bouchon magnétique 6 pans creux G 1/4
	 
	 

	192
	4
	Bouchon 6 pans creux G 1/4
	 
	 

	191
	1
	Bouchon reniflard G 1/4
	 
	 

	154
	1
	Rondelle conique 6-24-2
	 
	 

	153
	1
	Vis CHC M6-16
	 
	Classe 10.9

	151
	1
	Ecrou frein KM4
	 
	 

	150
	1
	Rondelle frein MB4
	 
	 

	118
	2
	Cale de réglage  ép 0,3
	 
	 

	117
	2
	Rondelle de réglage  ép 1,5
	 
	 

	111
	1
	Rondelle d' appui  ép 2,4
	 
	 

	110
	2
	Rondelle d' appui  ép 2,45
	 
	 

	108
	2
	Obturateur
	 
	 

	107
	2
	Anneau élastique pour alésage 42x1,85
	 
	 

	105
	1
	Anneau élastique pour arbre 55x2
	 
	 

	104
	2
	Anneau élastique pour alésage 80x2,65
	 
	 

	101
	1
	Anneau élastique pour alésage 52x2,15
	 
	 

	091
	1
	Joint IEL 80x50 ép10
	 
	 

	090
	1
	Bouchon obturateur
	 
	 

	081
	1
	Clavette parallèle forme B 6x6x18
	 
	 

	080
	1
	Clavette parallèle forme B 5x5x12
	 
	 

	076
	1
	Clavette parallèle forme B 16x10x20
	 
	 

	066
	1
	Roulement à rouleaux coniques 32004
	 
	 

	065
	1
	Roulement à rouleaux coniques 32004
	 
	 

	064
	1
	Roulement à rouleaux coniques 30304
	 
	 

	063
	1
	Roulement à rouleaux coniques 30204
	 
	 

	062
	1
	Roulement à billes 6010 2RS
	 
	 

	061
	1
	Roulement à billes 6010 2RS
	 
	 

	053
	1
	Roue conique
	20 Ni Cr Mo 2
	35 dents

	052
	1
	Roue de vitesse
	20 Ni Cr Mo 2
	40 dents

	051
	1
	Roue de sortie
	20 Ni Cr Mo 2
	69 dents

	043
	1
	Pignon conique
	20 Ni Cr Mo 2
	11 dents

	041
	1
	Pignon de sortie
	20 Ni Cr Mo 2
	14 dents

	031
	1
	Arbre lent
	42 Cr Mo 4
	à gauche

	026
	1
	Bague entretoise
	 
	 

	025
	1
	Entretoise
	 
	 

	002
	1
	Couvercle de carter OT 22
	FGL150
	 

	001
	1
	Carter forme N OT 22
	FGL150
	 

	Rep
	Nb
	Désignation
	Matière
	Observations
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· Colorier les 15 pièces repérées ci-dessous d’une couleur distincte sur les 2 vues.
(Certaines pièces sont en double, appliquer la même couleur) 
· Sélectionner l’exercice : Mécanismes/Difficile/Réducteur ortho
1b. Décodage des pièces

Le coloriage des pièces principales du mécanisme approfondira la lecture du dessin d'ensemble.

· Sélectionner l’activité Décodage de plan
· Colorier les 5 pièces d’une couleur distincte sur les 2 vues
· Reproduire le coloriage sur le plan suivant :

2. Identification des classes d'équivalence cinématique :

Définition :
Deux solides sont dits "cinématiquement équivalents", s'ils n'ont aucun mouvement relatif. 

Un sous-ensemble de solides cinématiquement équivalents constitue une classe d'équivalence cinématique. 

· Sélectionner l’activité Classe d’équivalence
· On demande de repérer par une même couleur toutes les pièces qui constituent une même classe d'équivalence cinématique.

· Reproduire le coloriage sur le plan suivant :

 


· Lister les différentes classes d’équivalence cinématique composant ce mécanisme.

SE1 = {...................................................

SE2 = {.................................................

SE3 = {..................................................

SE4 = {..................................................

3. Recensement des liaisons entre les classes d’équivalence cinématique :

Définition :

Il y a liaison entre 2 sous-ensembles s'ils sont en contact. La nature de la liaison dépend des formes des pièces en contact.

· Sélectionner l’activité Graphe des liaisons
· Après avoir défini les couleurs, on demande de définir un bâti puis de créer les liaisons(les symboles doivent correspondre à la vue de face coupe A-A)

APPELER LE PROFESSEUR AVANT D'ENREGISTRER VOTRE TRAVAIL
· Compléter le tableau des liaisons avec les solutions de l’activité Graphe des liaisons 

4. Réalisation du schéma cinématique minimal

Cela consiste à dessiner la représentation normalisée des liaisons composant le mécanisme étudié, en respectant leur position relative et leur orientation, puis en reliant ensemble tous les traits qui définissent une même classe d’équivalence cinématique.

· A partir de votre travail précédent 

· Sélectionner et réaliser l’activité Schéma cinématique
· Positionner les symboles sur la vue de face coupe A-A.

APPELER LE PROFESSEUR POUR VERIFIER VOTRE TRAVAIL

· Sur le schéma cinématique minimal (superposé avec la vue de face coupe A-A), on demande de :

· dessiner les 3 symboles de liaisons 

· dessiner la schématisation du bâti

· de relier ensemble tous les traits qui définissent une même classe d’équivalence cinématique

· repasser en couleur l'ensemble du schéma cinématique


FICHE D'EVALUATION

	COMPETENCES EVALUEES
	
	Niveau
	Notes proposées

	Analyse des solutions mécaniques du système.
	
	
	
	
	


	CP2.2 : Analyser les solutions mécaniques réalisant les fonctions opératives
	Indicateurs de performance
	/

	Décoder toutes formes de représentation des solutions constructives.
	Les plans, schémas, documents techniques, éclatés… sont lus et compris sans erreur.
	
	
	
	
	

	Identifier, pour chaque solution technique (assemblage, guidage, étanchéité, transmission, transformation des mouvements…) :

- les composants utilisés,


	Les composants constitutifs des solutions et leurs éléments d’assemblage sont identifiés et désignés exhaustivement et sans erreur.


	
	
	
	
	

	Décrire la cinématique des parties opératives.
	La description (schéma cinématique) doit être conforme:

- aux solutions mécaniques,

- à son environnement,

- aux normes de représentation en vigueur.
	
	
	
	
	

	Établir des schémas et croquis des solutions techniques ;
	Les schémas réalisés sont conformes aux solutions et respectent les normes de représentation.

Les croquis sont exploitables.
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Ordinateur équipé de SCHEMASOFT 


Dossier technique du réducteur
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