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Durée : 6 heures Coefficient : 4



Matériel autorisé : l’usage de tout modèle de calculatrice, avec ou sans mode examen, est autorisé.

Le candidat doit gérer son temps en fonction des recommandations ci- dessous :
· traiter la partie 1 relative à la technologie des équipements et supports pendant une durée de 3 heures ;
· traiter la partie 2 relative à la physique pendant une durée de 3 heures.
Les parties 1 et 2 seront rendues sur des copies séparées et ramassées à la fin de l’épreuve de 6 heures.



Documents à rendre et à agrafer à la copie :

DR-TES 1	page 43.
DR-TES 2	page 44.
DR-Phys 1	page 45.
DR-Phys 2	page 46.



Dès que le sujet vous est remis, assurez-vous qu’il est complet. Le sujet se compose de 46 pages, numérotées de 1/46 à 46/46.
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Un groupe de prestations audiovisuelles est chargé de la mise en œuvre du dispositif technique permettant la couverture événementielle du tour cycliste Vendée Poitou- Charentes. Cette course se déroule par étapes sur une semaine.Présentation du thème d’étude
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Chaque journée de course est organisée de la même manière
· le matin - 9h-11h : présentation au public et aux médias des équipes sponsors et des partenaires de la course au sein du « village étape » ;

· l’après-midi - 12h-17h30 : course ;
17h30-19h : remise des prix et participation aux évènements médiatiques.

Chaque étape représente 7 heures d'antenne réparties de la manière suivante :
· la captation en direct de la course est assurée par des moyens HF et un dispositif multi- caméras dans la zone d'arrivée qui dispose de deux écrans géants ;

· à l'issue de chaque étape un plateau TV est organisé et capté en direct par un second dispositif multi-caméras et une caméra 360°;

· pour agrémenter cette émission d'après course, des reportages sont réalisés notamment dans la matinée de chaque étape. Ces reportages sont intégralement post-produits dans la journée.

Pour effectuer ces captations une zone technique est installée à l'arrivée de chaque étape. On y retrouve un car 1 « régie HD », un car 2 « DSNG » (Digital Satellite News Gathering) pour la diffusion, un car 3 « réception HF », un car 4 « post-production » équipé de box de montages et d'un serveur ainsi qu'un plateau TV équipé d'une scène de grands écrans et d'un dispositif d'éclairage.
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Les opérateurs de prise de son et de mixage interviennent à plusieurs niveaux des réalisations :Première partie - Technologie des équipements et supports

· lors des conférences de presse le matin ;
· lors des directs pendant les courses ;
· lors de l'émission d'après course.

1. LES CONFÉRENCES DE PRESSE

Tous les matins une conférence de presse est possible. Un dispositif de sonorisation est prévu.
Ces conférences de presse matinales se déroulent avec le dispositif suivant :
· un pupitre équipé d’un microphone Shure de la série Microflex MX4000SE (DT 2) ;
· une console de référence DIGICO SD12 associée à un Mini-Rack (DT 3) ;
· un système de sonorisation PS8 NEXO et son système d’amplification (DT 4, DT 5,  DT 6).

Au cours de ce tour cycliste, une équipe assure une conférence de presse sur l’état de santé d’un coureur, dans une salle de la mairie d’un des villages étape. La salle est très réverbérante et il faut assurer la distribution de la modulation sonore pour une vingtaine de JRI (Journalistes Reporters d’Images).

Problématique : le technicien doit choisir les éléments adaptés aux conditions de la conférence de presse du jour.

1.1 Étude des microphones Shure de la série Microflex et de la console DIGICO.

1.1.1 Citer les capsules qui peuvent être choisies compte tenu du lieu de captation. En préciser les raisons.

1.1.2 En tenant compte du nombre de JRI, justifier pourquoi la console DIGICO SD12 seule ne correspond pas au besoin.

Le choix a été fait d’interfacer la console aux caméscopes des JRI via un mini rack externe. Par ailleurs, la réalisation se réserve le droit de gérer tous les canaux des JRI directement dans la console DIGICO SD12.

1.1.3 Déterminer la liaison permettant de relier la console au mini-rack, et justifier le fait qu’elle pourra transporter toutes les modulations audio souhaitées.

1.1.4 À l’aide de la documentation technique du mini-rack, choisir la/les carte(s) à implémenter dans le mini-rack pour fournir tous les JRI un son monophonique.

1.2 Choix du système de sonorisation.

Le set de sonorisation choisi est constitué d’une paire d’enceinte PS8 NEXO (DT 4), d’un amplificateur DTDAmp NEXO (DT 6) et d’un contrôleur DTD-T NEXO (DT 5).

1.2.1 Lister les principales fonctions du DTD-T NEXO.

1.2.2 L’ampli DTDAmp est un amplificateur de type « classe D ».

1.2.2.1 Donner les principaux avantages de cette classe d’amplification par rapport à un amplificateur de classe AB.

1.2.2.2 Deux amplificateurs sont présentés dans la documentation. Choisir celui qui est le mieux adapté. Justifier le choix.

1.2.2.3 À l’aide de la documentation technique des enceintes, choisir le point de câblage des connecteurs Speakon dans cette application. Justifier le choix.

1.2.2.4 En quoi une sonorisation directive est intéressante dans le cadre de cette diffusion dans cette salle de la mairie ?

2. LA COURSE

Lors de la course cycliste quatre couples de motos équipées assurent le suivi de la course en direct des captations vidéo et sonores de l’événement. L’ensemble des flux audiovisuels captés en direct est transmis au car régie HF via un dispositif aérien (hélicoptères et avion).
Ces motos fonctionnent en binôme, une avec le cadreur et l’autre avec le journaliste.
Le journaliste sur une des motos est équipé de deux microphones miniatures de référence Sanken COS 11D (DT 7) incorporés dans le casque et d’un émetteur/enregistreur HF bicanal de référence Zaxcom (DT 8).
La caméra de référence Sony PXW-X400 (DT 1), sur la seconde moto est équipée du récepteur HF Zaxcom. La sortie HDSDI de la caméra est reliée à l’émetteur HF audio/vidéo de référence Link 1500. Dans cette liaison HDSDI est incorporé le signal bicanal du journaliste et le signal du microphone de la camera. Le récepteur HF Link 1500 est installé dans l’hélicoptère qui assure à son tour la transmission vers l’avion.

Problématique : il faut transmettre en régie finale un son d’ambiance coïncident au microphone du journaliste afin de réduire le bruit de fond sur le commentaire.

2.1. Étude préalable du micro COS 11D SAKEN (DT 7).

2.1.1. Relever la directivité de ce microphone.

2.1.2. Expliciter le principe de transduction mécanique – électrique de ce microphone et justifier le fait qu’il doit être alimenté.

2.1.3. Déterminer la référence exacte des microphones à utiliser si l’on désire deux COS 11D de couleur noire et connectables sur les Émetteurs / Enregistreur Zaxcom.


Le technicien dispose de cartes SD de 128 Go à placer dans les émetteurs/enregistreurs ZAXCOM. Ces derniers sont raccordés aux microphones via un câble STEREOLEMO.
Problématique : le technicien doit vérifier que la carte SD dont il dispose convient aux besoins de l’enregistrement des commentaires, et des conditions « extrêmes » de captation/transmission des signaux audio.

2.2. Étude de l’enregistreur / émetteur HF ZAXCOM TRXLA3S (DT 8) qui est équipé d’un système d’enregistrement sur carte microSD.

2.2.1. Donner un avantage à utiliser un emetteur/enregistreur.

2.2.2. Relever le format d’enregistrement audio pour cet équipement.

2.2.3. Calculer le débit d’enregistrement de ce format en tenant compte des informations fournies par le fabricant dans le DT 8.

2.2.4. Considérant que la carte Micro SD installée est de 128 Go, calculer
aproximativement la durée d’enregistrement.

2.2.5. Expliquer le principe de la fonction « NeverClip » de cet enregistreur et
justifier son utilité compte tenu du contexte.

2.2.6. Justifier en quoi cet émetteur est caractérisé comme un « HF numérique ».

Le signal de sortie SDI de la caméra (audio et vidéo) est transmis à l’hélicoptère à travers un émetteur HF LinK L15000 (document annexe DT 9). En plus des deux canaux issus du récepteur HF, la réalisation souhaite transmettre aussi le signal issu du micro caméra.

Problématique : le technicien doit s’assurer de la possibilité de transmission des différents sons à la régie.

2.3. Déterminer l’utilisation du son issu du micro caméra.

2.4. Vérifier que les caractéristiques de la liaison HDSDI répondent aux besoins de la transmission de tous les canaux et que l’émetteur HF permet de faire cette liaison.

2.5. Compléter le schéma synoptique de cette installation sur le document réponse DR-TES 1, en précisant les caractéristiques des liaisons entre les divers éléments.

3. LE PLATEAU

À l’issue de chaque course, un plateau audiovisuel est réalisé avec un présentateur et quelques invités. Le dispositif comprend notamment :
· 5 caméras HD ;
· une caméra VR3603D ;
· 2 microphones cravates HF pour le présentateur ;
· 3 microphones col de cygne pour les invités ;`
· un microphone au format A / Ambisonique.

Le plateau est mixé avec une console de mixage de référence SSL CS100 version Broadcast équipé d’une fonction de mixage automatisée du plateau.
Problématique : le technicien souhaite exploiter les fonctions automatiques de la console pour simplifier le mixage des dialogues.

3.1. Étude de la fonction de « dialogue automix » de la console de mixage CS100 SSL version Broadcast.

3.1.1. Expliquer le phénomène qui se produirait si tous les microphones restaient
« ouverts ».

3.1.2. La fonction de mixage automatique est réalisée à travers un compresseur ayant les paramètres suivants :
· Threshold : -50dBFS ;
· Ratio : 4 :1 ;
· Attack : 1 ms ;
· Release : 248 ms.

3.1.2.1. Expliquer la signification des paramètres « Attack » et « Release ».

3.1.2.2. Tracer la caractéristique entrée / sortie correspondant aux réglages de ce compresseur dans le document réponse DR-TES 2.

3.1.3. Compte tenu du niveau de « Threshold » notamment, expliquer succinctement le principe de cette fonction de « Dialogue Automix » et justifier le fait qu’elle simplifie le mixage.

3.2. Étude de la fabrication des signaux sonores pour la diffusion en réalité virtuelle à 360°.

Cette année, dans le cadre de tests, une captation du plateau sera assurée par une caméra 360° Relief (3D) pour des casques de réalité virtue lle. Pour préparer la diffusion de cette vidéo 360°sur le Web, il est nécessaire de réaliser un son au Format B, un son stéréophonique, et un son monophonique ; mais il faut aussi réaliser un mixage stéréo et un mixage mono compatibles avec d’autres lecteurs ne disposant pas de cette fonction.
Problématique : le technicien doit analyser le système de prise de son et proposer des solutions pour fournir un mixage stéréo et mono.

Pour réaliser ces sons, il est possible d’utiliser le microphone Ambisonique (ou plus exactement au « Format A ») SENNHEISER AMBEO VR MIC (DT 10).

3.2.1. Relever le nombre de capsules, que comporte ce microphone.

3.2.2. Déterminer le nombre de sorties et leur dénomination.

3.2.3. En s’aidant du DT 10, expliquer le rôle du plug in AMBEO.

3.2.4. De même, expliquer le rôle des W, X, Y et Z dans le « format B ».

3.2.5. Proposer une solution simple pour obtenir un son mono à partir du format B.

4. LA POSTPRODUCTION

Le contenu des cartes SD, ainsi que les différents fichiers audio sont transférés dans un système de post-production dont le schéma de principe partiel est donné au DT 11.
Le montage des rushs vidéo ainsi que le traitement audio sont effectués sur des logiciels installés sur une station de travail Lenovo P910. L’ensemble des informations est stockée  sur un serveur Nexis Pro 20TB (DT 13).
Problématique : le technicien souhaite valider le fait que la structure réseau et le serveur Nexis permettent d’assurer correctement le transfert et le stockage des médias.

4.1. En utilisant la documentation technique du switch Dell (DT 12), indiquer le débit maximum des liaisons Ethernet entre la station de travail et le switch et entre le switch et le Nexis.

4.2. Sachant que l’adresse par défaut du Nexis est le 169.254.10.10/24, donner une plage d’adresses possibles pour le réseau de post production, en présentant les calculs.

4.3. En considérant les débits donnés par les constructeurs des switchs comme les débits réels, calculer le temps nécessaire pour le transfert d’un fichier de 15 Go de la station Pro-Tools vers le Nexis.

4.4. Relever les capacités de stockage minimal que propose Avid en utilisant un système Nexis.

4.5. Un seul Nexis suffira-t-il pour stocker les médias d’une semaine de course, sachant que le débit des fichiers (audio + vidéo + proxys) est de 120 Mb/s ? Justifier votre réponse.

Deuxième partie - Physique



1. Cadrage sur le plateau.

Problématique : lors du plateau TV, le réalisateur demande que la caméra 1 équipée d’un objectif FUJINON XA20s×8,5BRM, permette de réaliser un plan serré sur le présentateur puis un plan large de l’ensemble des participants au plateau.

Le schéma d’implantation des caméras est donné sur la figure 1 ci-dessous. La caméra 1 est à 4 mètres du présentateur.
On considère que la distance entre la caméra et le présentateur est très grande devant la focale utilisée.
[image: ]

Figure 1
Le présentateur a une largeur d’épaules L = 60 cm.
Son image, mesurée au niveau des épaules occupe 60 % de la largeur du capteur de la caméra qui mesure 9,6 mm (horizontalement) ×5,4 mm (verticalement).
1.1 - Calculer la taille de l’image de la largeur d’épaules du présentateur sur le capteur.
1.2 - Calculer la focale qui permet de réaliser le cadrage souhaité. On peut utiliser le grandissement absolu défini comme le rapport de la taille de l’image sur la taille de l’objet.
1.3 - Les caractéristiques de l’objectif FUJINON XA20s×8,5BRM sont données sur le document technique DT 14. Cet objectif convient-il ? Justifier.
1.4 - Quelle est la focale extrême donnée dans la documentation technique qui permet de réaliser le plan le plus large ?
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La situation correspondant au cadrage en plan large avec la focale extrême est schématisée figure 2 ci-dessous sans considération d’échelle.
[image: ]
Figure 2


1.5 - Calculer en degrés l’angle de champ horizontal α H correspondant à ce cadrage.
1.6 - Peut-on avec cette focale extrême, cadrer l’ensemble des participants et la table représentés sur la figure 1 ? L’objectif choisi permet-il de répondre aux exigences du réalisateur ?


2. Éclairage du plateau.
Situation : sur le plateau qui a lieu en fin d’après-midi, le présentateur regarde la caméra 2 de face et il est éclairé à la fois par deux projecteurs LED identiques L5-C -ARRI fixés en hauteur et par la lumière du jour.
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Figure 3


Problématique : le réalisateur désire un éclairement de 1 000 lux au niveau du visage du présentateur. Il demande au technicien de régler chaque projecteur en position spot à une température de couleur de 5 600 K.
Le dimmer permet de régler la puissance fournie au projecteur de 0 à 100 %.
L’éclairement mesuré à la seule lumière du jour est Ej = 400 lux. Lorsqu’on allume en plus les deux projecteurs réglés au maximum, on mesure un éclairement total ET = 2 500 lux au niveau du visage du présentateur.


2.1 - Calculer l’éclairement E2Pmax dû à ces seuls deux projecteurs, puis l’éclairement E1Pmax
dû à un seul projecteur.
2.2 - L’éclairement d’une surface par un projecteur est donné par la formule          


2.2.1 - Que représentent I, d et α ? Préciser l’unité de I.
2.2.2 - On appelle E0 l’éclairement lorsque α=0. Décrire à quelle situation cette valeur de
l’éclairement correspond.
2.2.3 - Exprimer Eα en fonction de E0 et de l’angle α.

2.3 - En vous appuyant sur les caractéristiques techniques du projecteur L5-C (ARRI) DT 15,
donner l’éclairement E0 d’une surface située à 5 m dans l’axe du projecteur.

2.4 - Calculer Eα pour la situation représentée sur la figure 3. Comparer cette valeur à celle de E1Pmax calculée à la question 2.1.

2.5 - La demande du réalisateur est E’T = 1 000 lux. On appelle E1P l’éclairement du visage
dû à un seul projecteur.
Calculer l’éclairement E1P qui satisfait la demande du réalisateur.

2.6 - Quel sera le réglage du dimmer ?


3. Colorimétrie des écrans.
Problématique : on se demande si la couleur du mélange R et V affichée par l’écran LED peut être exactement reproduite par l’écran TVHD.
Le mur d’images est un assemblage de panneaux LED qui permettent de diffuser des images colorées du plateau à l’extérieur. Un pixel est constitué de trois LED. Chacune d’elles émet une lumière supposée monochromatique et caractérisée par sa longueur d’onde :
· λR = 620 nm pour la LED rouge,
· λV = 520 nm pour la LED verte,
· λB = 470 nm pour la LED bleue.

3.1 - Placer les points R1, V1, B1 sur le diagramme de chromaticité document réponse DR-PHYS 1. Déterminer les coordonnées (x ; y) de chacun de ces points.

3.2 - Représenter sur le diagramme de chromaticité l’ensemble des couleurs pouvant être reproduites avec l’ensemble des trois LED.
On donne les relations qui permettent de calculer les coordonnées d’un mélange de deux
couleurs :
              

   

         

et   

         
        


On rappelle que la luminance Y est proportionnelle à l’intensité lumineuse. On donne les
intensités lumineuses des LED : IR = 22,7 mCd, IV = 27,3 mCd et IB = 0.
3.3 - Déterminer les coordonnées du mélange coloré M1 correspondant. En déduire quelle est la couleur correspondante.
3.4 - Le blanc de référence est le blanc D65 dont les coordonnées apparaissent dans la norme ITU-R BT.709 sur la DT 16. Placer le blanc D65 sur le diagramme (DR-PHYS1) puis déterminer la longueur d’onde dominante du mélange M1 par rapport au blanc D65.
3.5 - représenter la surface correspondant à l’ensemble des couleurs pouvant être reproduites (gamut de l’écran TVHD). Expliquer pourquoi la couleur du mélange ne peut pas être reproduite exactement sur l’écran TVHD. Expliquer pourquoi ce n’est pas gênant.
	
4. Étude de la sonorisation de la salle de conférence de presse.
Problématique : l’organisateur de la conférence veut savoir s’il faut prévoir une sonorisation pour que la voix de l’orateur ne soit pas couverte par le bruit ambiant.
Le responsable d’une équipe s’exprime devant les journalistes. Sa puissance acoustique Pa
est égale à 12 µW. L’émission est en champ libre.
La configuration de la salle est représentée sur la figure 4 ci-dessous :
[image: ]
Figure 4
On donne, pour une onde sphérique :
· intensité acoustique à une distance d de la source :           

   
· niveau d’intensité acoustique : [image: ]    où Iréf = 10-12 W.m-2.
· atténuation géométrique :                     

 


4.1 - Le responsable de l’équipe, orateur considéré comme une source omnidirectionnelle, est situé à une distance d = 2,0 m du centre du premier rang. On note I2m l’intensité acoustique émise par l’orateur et reçue au centre du premier rang et L2m, le niveau  d’intensité acoustique reçu au centre du premier rang. Calculer I2m et L2m.

4.2 - Calculer en dBSPL, le niveau acoustique L10m reçu par l’auditeur le plus éloigné situé à 10 m de l’orateur.

4.3 - Les conversations et les bruits extérieurs engendrent un niveau de bruit ambiant LB qui est mesuré à l’aide d’un sonomètre : LB = 70 dBSPL. Justifier le choix de l’installation d’un système de sonorisation simple pour cette conférence.

Problématique : on doit dimensionner le système de sonorisation afin que l’écart entre
le bruit ambiant et la voix amplifiée soit en moyenne de 20 dB.

On installe un système de sonorisation constitué d’un microphone de pupitre et de deux enceintes Nexo PS8 dont les caractéristiques sont données dans les documents techniques DT4.
Pour simplifier on ne prendra en compte qu’une seule enceinte.
Les caractéristiques géométriques de l’installation sont données sur le schéma suivant :
Orateur D0
Auditeur
D2 = 5,6m
60°
D1 = 2m

Figure 5
On souhaite que l’auditeur situé à 5,6 m de l’enceinte reçoive un niveau sonore de        90 dBSPL

4.4 Montrer que s’il en est ainsi le bruit ambiant ne gêne plus l’écoute.

4.5 Calculer quel doit être le niveau sonore L1m à 1 m dans l’axe de l’enceinte.

4.6 Relever sur le DT 4 la sensibilité de l’enceinte pour un fonctionnement nominal, en
déduire la puissance électrique Pél à fournir à l’enceinte.

Problématique : le technicien son doit choisir une capsule adaptée au microphone afin de minimiser le risque de Larsen.

L’orateur est toujours considéré comme une source omnidirectionnelle. Dans la configuration de la figure 5, on utilise un microphone de pupitre Shure série MX418 que l’on considère omnidirectionnel dans un premier temps. Le niveau sonore reçu par ce microphone peut se décomposer en deux parties : l’une L0 induite par l’intervenant et l’autre L1 induite par l’enceinte.
L’atténuation du niveau sonore de l’enceinte pour un angle de 60°est environ de 9 dB.

4.7. Calculer Lmic, niveau acoustique du son produit par l’enceinte et capté par le microphone. On admet pour cette question que le niveau à 1 m dans l’axe de l’enceinte est de 105 dBSPL.

4.8. L’effet Larsen se produit dès que le niveau d’intensité sonore émis par l’enceinte et capté par le microphone est supérieur à celui du son venant de l’orateur. Déterminer la distance maximale D0M à laquelle l’intervenant doit se trouver du microphone pour qu’il n’y ait pas d’effet Larsen.

4.9. Alors que l’orateur se tient à une distance convenable du microphone, un effet Larsen survient. Il est dû à la réverbération dans la salle dont la configuration est donnée ci- dessous (figure 6) :







h = 3ml = 8m





L = 12m


Figure 6


	paroi
	coefficient d’absorption α

	vitre
	0,03

	plâtre
	0,04

	plancher en bois
	0,12

	plafond Lafarge Prégibel c10
	0,75


Le sol est constitué d’un plancher en bois, le plafond d’un matériau intitulé Prégibel c10, les autres parois sont en plâtre et la façade avant comporte 3 baies vitrées de 2 m × 2,5 m chacune.AQ
16 π


On cherche à calculer la distance critique rc entre l’enceinte et le microphone. rc =

4.9.1. Rappeler le nom de la grandeur symbolisée par la lettre Q. Relever sa valeur pour l’enceinte Nexo sur la documentation technique DT 4. Le constructeur précise également la valeur ID de son indice de directivité. Rappeler la relation liant ID et Q.

4.9.2. Rappeler le nom de la grandeur symbolisée par la lettre A et préciser son unité. En utilisant les données montrer que A = 88,17 m2.

4.9.3. Pour calculer la distance critique rc,, il faut prendre en compte la directivité.de l’enceinte. Cette dernière présente une atténuation de 9 dB pour un angle de 60°. Calculer l’indice de directivité ID60 qui lui correspond puis déterminer la valeur de Q correspondante, notée Q60.
En déduire que rc.= 1,5 m.

4.9.4. On rappelle que le microphone est situé à la distance D1 = 2 m de l’enceinte. Préciser
quelle est alors l’origine du niveau sonore principalement capté par le microphone.

4.9.5. On rappelle que le niveau  sonore,  à 1 m  de l’enceinte  et  dans son axe,  est  de  105 dBSPL et que l’atténuation pour un angle de 60° est de 9 dB. Calculer le niveau de champ direct à la distance critique. En déduire le niveau de champ réverbéré Lrc.

4.9.6. Expliquer pourquoi il y a risque d’effet Larsen.

4.9.7. Plusieurs capsules peuvent s’adapter sur le microphone de pupitre Shure série MX418. Indiquer laquelle convient le mieux pour corriger l’effet Larsen. On se reportera au document technique DT 2.

5. Transmission vidéo.


Dans cette partie on s’intéresse à la transmission hertzienne des données audio et vidéo
entre les motos suiveuses et le car 3 « Réception HF », via le dispositif aérien.
Cette transmission se fait suivant la norme DVB-T (Digital Vidéo Broadcasting - Terrestrial),
à l’aide d’un émetteur HF : LINK L1500 SD/HD qui propose de différentes modulations.
L’intervalle de garde et le code rate (FEC) peuvent être réglés.
Cela permet à l’opérateur vidéo d’adapter la transmission aux conditions météorologiques et
au relief.
Les spécifications techniques de l’émetteur utilisé sont données dans le document technique DT 9, et on suppose que le débit de symboles est constant quelle que soit la modulation choisie.

Pendant la première partie de la course, le réglage de la modulation de l’émetteur
correspond à des conditions idéales de transmission HF.


Problématique : choix du type de modulation pour obtenir une image de qualité optimale.


5.1 - En se référant aux spécifications techniques de l’émetteur  HF (document technique  DT 9), relever dans l’ordre les noms des 3 modulations employées par l’émetteur HF et les noter dans le « tableau des modulations » du document réponse DR-PHYS2.

5.2 - Préciser le nombre de symboles différents que chaque modulation utilise et les reporter dans la ligne « nombre de symboles » du tableau du document  réponse  DR- PHYS 2.

En fin de documentation technique (DT 9) le constructeur présente sans plus de précisions la totalité des diagrammes de constellations utilisés par l’ensemble de ses émetteurs.

5.3 - En se référant à ces diagrammes, associer à chaque modulation une des constellations repérées par une lettre (A ou B ou C…). Reporter ces lettres dans la ligne
« Constellation » du tableau DR-PHYS2.

5.4 – Expliquer comment on calcule le nombre de bits transmis par symbole pour chacune des 3 modulations. Reporter ces nombres dans la ligne « nombre de bits/symbole » du tableau DR-PHYS2.

5.5 - En déduire quelle est la modulation qui permettra d’obtenir, dans des conditions
idéales, le débit binaire maximum Dmax, et qui correspond à une image de qualité optimale.


DT 1 – Caméra SONY PXW-X400
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[image: ][image: ][image: ]DT 2 – Microphone Shure de la série Microflex MX4000SE (1/2)
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DT 2 – Microphone Shure de la série Microflex MX4000SE (2/2)



[image: ]

BTS MÉTIERS DE L’AUDIOVISUEL - option métiers du son
Session 2018
PHYSIQUE ET TECHNOLOGIE DES ÉQUIPEMENTS ET SUPPORTS U3
MVPTESS
Page : 29/46


DT 3 – Console DIGICO SD12 et son Mini-Rack (1/2)
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DT 3 – Console DIGICO SD12 et son Mini Rack (2/2)





DiGiCo I/O in a 4U stage box unit
The SD-Mini is a 4U rack and can accept SD input and output cards be they analogue or digital including AES/EBU, Dante, AES-42, ADAT, HD-SDI and
Aviom. Running purely digital the Mini can run up to 32 ins and outs or if it’s all analogue you need then a maximum of
32 ins or outs is possible or any combination in banks of eight (8 in and 24 out for example). The Mini has MADI connectivity as standard with optical as an option.
SD-Mini Rack I/O Modules
The following modules are available.
· A - 192kHz Mic/Line Input Card
· B - 192kHz Analogue Output Card
· C - AES/EBU Output Card
· D - AES/EBU Input/Output Card with bi-directional sample rate conversion
· E - AES/EBU Input Card
· F - AES-42 Input Card for digital microphones
· G - ADAT Input/Output Card with optical connections
· H - Aviom D-16c A-NetCard
[image: ]

DT 4 – Enceinte NEXO PS8
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DT 5 – DTD NEXO (1/2)
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DT 5 – DTD NEXO (2/2)
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DT 6 – DTDAMP NEXO (1/2)
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DT 6 – DTDAMP NEXO (2/2)
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DT 7 – Microphone SANKEN 11D


[image: ]

DT 8 – ÉMETTEUR / ENREGISTREUR TRXLA3S (1/3)



DT 8 – ÉMETTEUR / ENREGISTREUR TRXLA3S (2/3)
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DT 8 – ÉMETTEUR / ENREGISTREUR TRXLA3S (3/3)
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DT 9 – Émetteur HF LINK L1500 (1/2)




DT 9 – Émetteur LINK L1500 (2/2)
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	Gamme de fréquences
	1GHz to 8.6GHz

	Puissance de sortie
	100mW

	Portée max.
	1km

	Largeur de bande
	6MHz, 7MHz ou 8MHz

	Modulation
	4-PSK , 16-QAM , 64-QAM

	FEC (Code Rate)
	1/2, 2/3, 3/4, 5/6, 7/8

	Intervalles de garde
	1/32, 1/16, 1/8, 1/4

	Débit maximum (DVB-T)
	32Mbps (bande de 8MHz)

	Consommation
	Approx. 24W

	Dimensions
	183 x 120 x 62 mm

	Poids
	1,2Kg



Diagrammes de Constellations utilisés par les émetteurs LINK


A	B	C
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DT 10 – Microphone AMBEO VR SENNHEISER (1/2)
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DT 10 – Microphone AMBEO VR SENNHEISER (2/2)
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Car de postproduction



Poste Ingest	Poste montage	Poste montage	Poste montage	Poste montageDT 11 – Système de post production









Switch Dell 2024



Nexis Pro 20To





Poste Pro Tools


Car de production








Poste régie

Serveur T2





Poste régie




Poste régie





[image: ] [image: ]
SpecificationsDT 12 – Switch Dell N 2024


	Product Description
	Dell Networking N2024 - switch - 24 ports - Managed - rack-mountable

	Device Type
	Switch - 24 ports - L2+ - Managed - stackable

	Enclosure Type
	Rack-mountable 1U

	Subtype
	Gigabit Ethernet

	Ports
	24 x 10/100/1000 + 2 x 10 Gigabit SFP+

	Performance
	Switching fabric bandwidth: 172 Gbps ¦ Forwarding performance: 128 Mpps ¦ Stacking bandwidth: 84 Gbps

	



Capacity
	Virtual interfaces (VLANs): 4096 ¦ ARP entries: 1024 ¦ NDP entries: 400 ¦ Priority queues per port: 8 ¦ IPv4 routes (static): 256 ¦ IPv6 routes (static): 128 ¦ IPv4 routes (dynamic): 256 ¦ VLAN routing interfaces: 256 ¦ ACL: 100 ¦ Max ACL rules system-wide: 2048 ¦ Maximum rules per ACL: 1023 ¦ Maximum ACL rules per interface (IPv4) ingress rules: 1024 ¦ Maximum ACL rules per interface (IPv4) egress rules: 512 ¦ Maximum ACL rules per interface (IPv6) ingress rules: 512 ¦ Maximum ACL rules per interface (IPv6) egress rules: 256 ¦ Maximum VLAN interfaces with ACLs applied: 24



DT13 – Avid NEXIS Pro (1/2)
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DT13 – Avid NEXIS Pro (2/2)
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DT 14 – Objectif FUJINON XA20s8.5BRM / XA20s8.5BERM
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DT 15 – Projecteur L5
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DT 16 – Extrait recommandation ITU-R BT.709
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DR-TES 1 – À rendre avec la copie
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DR-TES 2 – À rendre avec la copie


[image: ]

DR – PHYS 1 – Diagramme de chromaticité 1931 (xyz) – À rendre avec la copie
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DR – PHYS 2 – Tableau des modulations – À rendre avec la copie








	
	Modulation 1
	Modulation 2
	Modulation 3

	Type de modulation
	
	
	

	Nombre de symboles
	
	
	

	Constellation
	
	
	

	Nombre de bits /symbole
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S SENNHEISER AMBEO VR M B
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LAMBEO® VR Mic fonctionne en ambisonie, une technique multicanal qui
permet une capture sphérique du son provenant de toutes les directions, et
cela en un seul et méme point de I'espace. Pour |a reproduction, cette
représentation est restituée de facon binaurale, vous permettant de faire
tourner virtuellement l'orientation de la perspective dans toutes les
directions, horizontalement et verticalement. Lambisonie est également
prise en charge par tous les outils principaux de postproduction et de
lecture aujourd'hui sur le marché. Cela en fait I'instrument approprié pour
la Réalité Virtuelle et toutes les applications impliquant du son 3D et un
contréle audio interactif. Un outil avec lequel créer de nouveaux mondes

sonores.
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Plug-in convertisseur de format A-B
AMBEO

Les capsules du VR Mic AMBEO de Sennheiser offrent une sortie 4 canaux
brute au format A, qui doit étre convertie en un nouveau jeu de 4 canaux,
au format ambisonique B. Cela se fait au moyen du plug-in convertisseur de
format A-B AMBEO spécialement concu par Sennheiser, téléchargeable
gratuitement en format VST, AU ou AAX pour votre station de travail audio
numérique préférée, sur PC ou Mac. Le format B est une représentation W,
X, Y, Z du champ sonore entourant le microphone. W est la somme des
quatre capsules, tandis que X, Y et Z sont trois modéles de microphones
bidirectionnels virtuels correspondant respectivement a avant/arriére,
gauche/droite et haut/bas. Par conséquent, toute direction captée par le
microphone peut étre percue par l'auditeur lors de la reproduction
ambisonique B.
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Caractéristiques techniques

Dimensions

Réponse en fréquence

Niveau maximal de pression sonore (SPL)

Type de transducteur

Poids

Connecteur de microphone

Impédance nominale

Impédance de charge minimale

Température d'entreposage

Température de service

Niveau de bruit équivalent

Alimentation électrique

Sensibilité

Humidité relative de I'air Fonctionnement

Matrix reference

Mixing to B-format

215 x 49/25 mm (L x D)

20 Hz to 20 kHz

130 dB(A) for 1kHz

Pre-polarized condenser microphone
1.060 kg

DIN12M, use enclosed adapter cable to convert to 4x XLR3M
Polarity: Pin1 (GND), Pin2 (+), Pin3 (-)

4x cardioid, in A-format arrangement (1: front-left-up [FLUJ, 2
front-right-down [FRD], 3: back-left-down [BLD], 4: back-right-
up [BRU])

Approx. 200 Q

1000 Q

20 °C to 70 °C (-4 °F to 158 °F)

-10 °C to 55 °C (14 °F to 131 °F)

18 dB-A as per IEC 61672-1/ 27 dB CCIR as per CCIR 468-3

4x phantom powering (P48) as per IEC 61938 (48 * 4 V), 3.5 mA
each

31 mV/Pa (-30 dBV)
Max 90% at 40 °C
Center of the capsule holder

W = FLU + FRD + BLD + BRU / X = FLU + FRD - BLD - BRU / Y =
FLU - FRD + BLD - BRU / Z = FLU - FRD - BLD + BRU
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SPECIFICATIONS

AVID NEXIS | PRO STORAGE ENGINE
=20 T8 or 40 T8 of storage capacty with a single Media Pack per
engine (offeing up to 600 MEB/s of bandwidth)

+ Scalable from 20-160 TB by combining one to four Avid NEXIS | PRO
engines together (cannot be mixed with E-class NEXIS engines)

* Rackmount-ready; 2U rack height
- Field replaceable Storage Gontroller, power supplies (2), and fans

+ Redundant, hot-swappable SSDs for system configuration and
metacata management

DIMENSIONS
~Width (mounting): 18 in (483 mm); IEC rack comphant

« Height: 35 in (88.9 mm)
+ Depth: 248 in (630 mm)
*Max weight (shipping): 57.2 b (26 kg) with crives

NETWORK SWITCHING

Werks with the following switches (not included):
~NETGEAR XS712T

« Dell Networking N2024, N3024, S4810, 54820, S4048-ON
+ Cisco 4948E, 4900M, 4500-X

AVID NEXIS | FS FILE SYSTEM
+ 64-bit sel-balancing, distrbuted file system

+ Inteligent distrbution/redistrbution of mecla
+ Optimized for media editing and playback

+Two drive failure protection, with medlia-aware drive rebuids
* Internal System Director metadata management

ENVIRONMENTAL
- Operating temperature: 5% to 40°C (36°C max

*Non-operating temperature: -40°C to 60°C
~ Relative humidity (operating): 20% to 80% nor-
~Maximum power consumption: 764W.

+ Average power consumption: 380W

PLATFORM SUPPORT

Glient operating systems
*Windows 10, 8, and 7 (64-bit)

+Mac OS X 10.12, 10.11, and 10.10 (64-bit)
*Red Hat Linx 6.5
Cent0S 73
Glient network connections
+1 Gigabit Ethernet
+ Dual Gigabit Ethemet
+ 10 Gigabit Ethernat
+ Dual 10 Gigabit Ethernet

Collaboration
« Files/folders: 3 millon

+ User accounts: 5,000
+ User groups: 1,000

Supported Avid products
+Media Gomposer
+Msdia Composer | Symphony® Option
«Media Composer | NewsCutter* Option
«Pro Tools.
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Configuring the Computer’s IP Address

To communicate with the Avid NEXIS hardware. the computer must use an IP address in the same subnet as the
default IP address on the Controller (169.254.10.10). For this guide, we use the address 169.254.10.20.
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Qualified Switches for Avid NEXIS

Avid has tested or reviewed the following switches for use in an Avid NEXIS environment.

1GbE and 10GbE Switches

The following switches work with the Avid NEXIS | PRO. Avid NEXIS | E2. Avid NEXIS | E4. and
the System Director Appliance. The switches are listed in alphabetical order.
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Avid NEXIS Minimum Firmware/ pescription and
Switch Model Models 10s? Approved Blades
Cisco Catalyst 4945E E2.E4.PRO Rommon: 12 2(449SG8 48 x 1 Gb (RI43)
@y Rand3) G ey 4x 10 Gb (SFPHLC)
108: 122 (54)SG (and
Later®)
Cisco Catalyst 4948-10GE E2.E4,PRO Rommon 48x 1 Gb (RJ43)

(Layers 2 and 3)

122(311)SGA (and 5
Tty 2x10 Gb (X2/SC)
10s: 12.2 (25) EWAS

(and later®)
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Dell Networking N2024

Dell Networking N3024

Dell Networking $4048-ON

Dell 54810

NETGEAR XS712T

E2.E4.PRO

E2, E4. PRO

E2,E4. PRO

E2.E4.PRO

PRO

6.0.0.7 and later

6.0.0.7 and later

9.8 or later

FTOS 8.3.7.0 (and later)

6.1.0.34 or later

24x1Gb (RH435)
2x1Gb SFP ports
2x 10 Gb SFP+ ports

24x1Gb (RI45)
2x1Gb SFP ports
2x 10 Gb SFP+ ports

1 slot for 2-port 10 Gb SFP+ or.
10GBASE-T module

48 dual-speed 1/10 Gb (SFP+)
6x40Gb

48 dual-speed 1/10 Gb (SFP+)
4x40Gb

12x 1/10Gb RI45 (Copper)
or

2x 10Gb SEP+ plus 10 x 1/10Gt
RI45 (ports 11 and 12 are dual-
purpose: can be used either as SF
or RJ45)
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Specifications

Optical System Focusable Fresnel
Lens Diameter 137 mm/ 5 inch
Beam Angle 14° - 50° (Half Peak Angle)
e ey
Handiing g&mm Sliding Stirrup, High Strength Tift Lock
peration Option (Pan, Tilt and Focus)

Mounting 16 mm / 28 mm Combo Pin (Baby 5/8 inch / Junior 1-1/8 inch Combo Pin)
Tilt Angle +-90°
Power Supply Range 90-250V AC, 50 - 60 Hz
Power Consumption 15-C: 115 W Nominal
Power Connection powerCON TRUE1 (Bare Ends / Schuko / Edison Cables Available)
Dimming 0-100% Continuous
Battery DC Voltage Range 22-36VDC

L5-C: 2,800 K to 10,000 K Continuously Variable Correlated Color Temperature
White Light L5-TT: 2,600 K to 3,600 K Continuously Variable Correlated Color Temperature

15-DT: 5,000 K to 6,500 K Continuously Variable Correlated Color Temperature
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Photometric Data (preliminary results)

3m/981t 5m/164ft Tm/ 2301t 9m/ 2951t
15¢ 3200K 5600K 3200K 5600K 3200K 5600K 320K 5600K
Spot: 15° 32h/20fc 31w/ 124K/ 104 12000/ 112fc  S73W/S3fc  GITK/STfe 3T/ 313/3fe
Widdle: 30° 97i/85fc  989K/92fc W0/ B6h/B/ie  16Bk/16f 182K/ 17fc  102k/9fc  10W/10fc
Fiood: 50° J2h/Ble  MGK/Ble  1M4W/12fc MEK/ e 8/ 6 T4/ 7t 41/ 4t 5/ 4t
1511 3200K 3200K 3200K 3200K

Spot: 15° 03/ 63 fe 1405 x/ 130 fc 716 x/ 66 341/ 401

Middle: 30° 146/ 106 fc 41310/ 91 20/ 0fc 1280/ 111

Flood: 50° 465/ M fe 1881/ 151c 85/ 81 51h/5fc

1507 5600K 5600K 5600K 5600K
Spot: 15° 4201 /390 15131/ 140 fc /T e 466/ 44
Middle: 30° 1236 b/ 15 c 4851/ 41 fc 281/ 21fc 138/ 13fc
Fiood: 50° 5081/ 48fc 1831/ 181c B/ 9t 560/5fc
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1 Conversion optoélectronique
Systéme
Point | Paramétre
60P | 30/P [30/PsF[ 601 S0P | 25/P [25/PsF| 501 | 24/P |24/Psk
11| Caractéristiques de transfert Supposée linéaire
optodlectronique avant
précorrection non linéaire
12 ristiques de transfert 1,099 L945 - 0,099 pour 12220018
optoélectronique globales i la 500 L pour 0,018 >1>0
source!) -
ol
L: luminance de limage 0<L< 1
V: signal électrique correspondant
1.3 | Coordonnées de chromaticités
(CIE, 1931) x ¥
Couleur primaire
- Rouge (R) 0,640 0330
- Vert (G) 0.300 0,600
- Bleu (B) 0,150 0,060
14 | Chromaticité supposée pour
des signaux primaires égaux
(Blanc de référence) Dis
¥ v
Ep 03127 03290
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 Capteur

3 capteurs GMOS Eximor Full HD de 2/3" 1920 (H) x 1080 (V)

® Sensibilté (2 000 Ix, réflexion de 89,9 %)

F12 (typique) (mode 1520 x 1080/59.94)
F13 (typique) (mode 1920 x 1080/50])

 Balance des blancs

Preset (3 200 K), Memory A, Memory B/ATW.

® Filtres optiques intégrés

1 :clair, 2 1/4ND, 32 1/16ND, 4 : 1/64ND
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© Format d'enregistrement (proxy vidéo)

Proxy XAVG : AVG/H.264 profil principal, 4:2:0 Long GOP, VBR
1280 x 720, 9 Mbits (débit cible)

1280 x 720, 6 Mbits (débit cible)

640 x 360, 3 Mbit's (débit cible)

480 x 270, 1 Mbits, 500 Kbit's (débit cible)
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« Entrée Genlock
« Entrée Timecode

« Entrée SDI

« Entrée audio

« Entrée microphone

« WRR (récepteur de microphone sans fil)

+ Sortie SDI

BNC (x1), 1Vc-c, 75 Q, asymétrique:
BNC (x1), de 0,5V 4 18 Vp-p, 10 kQ

Conforme & la norme SMPTE 5T292/5T259, audio 4 canaux
156
Enregistrement pool-feed (jusqu'a 1080 50.94i)

CANALT/CANAL? : Type XLR 3 broches (femelle) (x 2), Line/Mic/Mic +48 V sélectionnable
LIGNE : +4,0, -3 dBu

AES/EBU : Conforme 4 la norme AES3

MIC:-70 dBu 3 30 dBu

Type XLR 5 broches (femelle) : -70 dBu & -30 dBu

Sub-D 15 broches
CANALT analogique : -40 dBu
CANALI/CANAL2 numérique : -40 dBFS

Sortie 1/2 : BNC (x2), 0,8 Vp-p,

Asymétrique, HD 3 G/HD 1,5 G/SD sélectionnables,

Conforme aux normes SMPTE ST424/5T425 niveau-A/B et ST292/5T259,
Audio 4 canaux
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GENERAL

Shure Microflex” MX400SE Series microphones are miniature
gooseneck-mounted electret condenser microphones designed for
speech and vocal pickup. Their high sensitivity and broad frequency
range make them suitable for recording, as well as sound reinforce-
ment applications.

MX400SE microphones can be screwed onto a mic stand or the
supplied 5/8 inch 27-threaded flange. They can be easily changed
from side-exit to bottom-exit to conceal the cable. All models include
an in-line preamplifier and a 3 m (10 ft) cable. Each microphone is
available with interchangeable cardioid, supercardioid, or omnidirec-
tional cartridges.
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MODEL VARIATIONS

All Microflex microphones are available with any one of three inter-
changeable cartridges. The polar pattern is indicated by the model
number suffix

/C = Cardioid, /S = Supercardioid, /O = Omnidirectional

MX412SEIC, MX418SE/C: Recommended for general sound rein-
forcement applications. Pickup angle (-3 dB) = 130°.

MX412SE/S, MX418SE/S: Recommended for sound reinforcement
applications requiring narrow or more distant coverage. Pickup angle
(3dB) = 115°.

MX412SE/O, MX418SE/O: Recommended for recording or remote
monitoring applications. Pickup angle = 360°.
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Equivalent Output Noise (A-weighted)
Cardioid: 28.0 dB SPL
Supercardioid: 26.5 dB SPL
Omnidirectional: 20.5 dB SPL

Signal to Noise Ratio (referenced at 94 dB SPL)
Cardioid: 66.0 dB
Supercardioid: 67.5 dB
Omnidirectional: 73.5 dB

Dynamic Range at 1 kQ Load
96.2dB

100 dB at 0 gain

Common Mode Rejection

45.0 dB minimum
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CARDIOID
KARDIOID
CARDIOIDE

OMNIDIRECTIONAL
OMNIDIRECTIONNELLE
OMNIDIRECCIONAL
ALLE RICHTUNGEN
OMNIDIREZIONALE

SUPERCARDIOID
SUPERCARDIOIDE
SUPERKARDIOID

TYPICAL POLAR PATTERNS + COURBE DE
DIRECTIVITE TYPIQUES - TYPISCHE POLARMUSTER
PATRONES DE CAPTACION POL AR TIPICOS «
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@ Input Channels: 72

© Busses: Up to 36 plus masters Aux / Group busses with full processing Mono / Stereo / LCR

© Matrix: Upto 12 Input / 8 Outputs with full processing.

© Control Groups: Up to 12, selectable for VCA-style, Moving fader, Mute Group

© Graphic Eq: 16 x 32-band, Gain +/- 128

@ Internal FX: Up to 12 stereo effects comprising of reverbs and delay/chorus/pitch/enhancer

© Local /0: 8 xmic/line 1/0, 8 X AES /O

© MADI interface: 2 Interfaces, BNC connectivity

© Opticinterface: Optional

© Sampling rates: 48kHz / 96kHz

© GPI/GPO: 16

© Ext Sync: Wordclock, AES, MADI, Optics.
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SYSTEM SPECIFICATIONS
Frequency Response [a]

'S8 with PS8 TDcontroller

69 Hz - 19 kHz £3dB

LSub 400 with PS8 TDcontroller
43 Hz - 120 Hz £3dB

Usable Range @-638 [a]

62 Hz- 20 kHz

40 Hz - 140 Hz

Sersitviy TW @ 1m [B]

96 dB SPL Nominal - 94 dB SPL Wideband

99 dB SPL Nominal

Nominal Peak SPL @ 1m 6]

22 to 12508 Peak

2810 131 B Peak

FF Dispersion []

50° 10 100° Hor. x 55° Vert. Rotatable Hom, 4 positions,

Directivty - Q& DI[q]

Q- 10 Nominal

oI

70 dB Nominal (1> 18 kHz)

Crossover Frequencies

25 KHz Passive

720 Hz Active through PSBTD

‘Nominal Impedance

80

60

Recommended Amplifiers

20010 500W /80

30010 700 W/ 40
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"The PS3 TDcontroler i precisely matched fo he PS8 & LS400 cabinels and includes sophistcaled prolecton systems. Using
PS8 & L8400 wibbout a propey connected PSSTD il ret in poor sound qualty and can damage the componens. PS8 &
L5400 can alo be used with the NX42 Digtl TDconiroler,

Dspersin coregraion A quickrelease of e font grile from s fings, te HF Hom can be olled n 4 posiionsfor Gispersion confguraion

Suigoss The PS8 can be used wihoutoplonal LS400 Subbass. AGie Wwoway operaton wih the L5200 s ncuded In he PSETD.
(One LS00 malches 2 PS8, aditons! L5400 may be used o enhanced efe,

Spedker s PS8 are wied 2- & 2+ on Speakon conneclors, LS400 o 1- & 1+. Logp hrough Speakons are present o boi. Sngle
identcal cabes can thus be used 0 loop through combinations of upto 2 PS8 & 1 xLS400 n o partcuar order.

PRODUCT FEATURES PS8 LSub 400

Comgerers: LF M) 4 x8 (20cm) Shiekied Neodymium 8 Ohs rver 412" (300m ) ong excursion § Ohm drver

3 T T Shieided Neodymium bvoat Gver + Low Disorson,

Constant Diectvty Asymetial ispersion Horn

P XWX Deph 406 x250 x 218 mm (16X 9 718 5 581 338 X500 x 408 mm (13 14 x 1958 67

Vit et 75Kg (16515 185k {3 1b)

Cornecers ZXNLEVP SPEAKON 4 pale ZXNLANP SPEAKON 4 p0%

Constucion Balic Bch Pl frished wih stuciured black oaing Balic Bich Ply & siruciured biack coaing

Firgs  Fardes

2Weta Handies

Peforaled sedl gl

Threated inses ars ied a5 siantard 1o al cabinel sufaces for
comection of mourting acosssores

Buitin Stand Fting, 35rm (1°38) Tnteral Siand Fiting on Top (35mm, 1°38) acoepis a
mast supporting 1 or 2PS8S.
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DTD-T

TD CONTROLLER

U

TD CONTROLLER

Digital TD Controller for NEXO
PS Series, ID Series and GeoMs.

The new generation of NFXO Digital
TD Controllers cffers the same sound
qualiy and processing algortrm as the
high end NXAMP range at a very
compstiive price.

DTD main features

®m Speaker controller for PS Serics, ID
Saries and GeoMB providing  digial
procassing from the NXAMP technology
(Crossover, FQ, fime aignment and
‘speaker protections).

® Figh-end Belanced Stereo Analog
inputs, AFS o, LISR it znd opfonally
Dante”.

 High-end Balanced Analog oupuls for
Main (Steren) and St (mono sum)

m Auorralc Amplfir Sesiog with 1o
seftng required fom user.

= Sinple conbol from the fonl panel
(Sub Gain, Min Gain, Crossovar moc) or
advarced conirol using minkUSE port and
the dedicated Dory sofware (Android,
Mac, PC).

NEXO

www.nexo.fr

Data Sheet ﬂo

The OTD s a unique tocl, combining acvanced
nheritad from the NXAMP, with
of use.

& Inputs system

The DTN offers effciert speaker processing with
unmatched input flexbity: On top of the high-ard
Stereo balancad inpus, an AES inp.t and a USB
input (driveriess USU audio playback from meny
08) wil dllow the: DTD to be connecied cuickly in
any situation. Dante™ input s also avallable as an
opton (see ordring informetion).

State-of-the-Art signal processing

Uespite its ease of use, the L)/ L deivers state-ol-
the art audio processing, offering high procison EQ
and Linear Acoustic Phase algorithm, phase-
compatible with other Nexo speakers. nherited
from the NXAMP range ct powered |Ucontrollers.

D uscs high cnd AD and DA convertors, 64
bis DSPs, and fiely an adog IN o andoy OLT
dynemic range of move than 112 dli whie
dstortion is kayt irder 0.001%

Installation and Touring versions

The Nigital TNeonoler rngs is compose of o
models. both naussd in & rugged low depth stesl
16" s and ealurrg a univensal power sLppy

DTD-T is the Tourng version, with its analog
input and output connectors (LR and Speakons)
on the font panel, thus saving the cost of and
room for zn exra paich panel unit The front panel
display shows the cuent Specker rame, two
hardwarc knobs for Sub/Main cuput gain, anc a
swilch for selecing Wideband, Grossover or User
(i. custom) mode.

The DTD-I is the Installaton verson, wth all
conncctors (oxcept mini USB) at the back on the
barrier strip. There is no_hardwars control;
avenytring s set up from a PC/Mac computer o
Android - phonefablet (with C1E  support)
connecled on the mini-USE port, allowing the
sellings 1o e locked end Bus preverling any
accidenal changes.

User Mode

Wik fron: panel switch and knobs alow basic
sehp of te DTD-T witout the need for a
computer, the User Mode that can oo st up
hvouch e miri-USB porl offers mure possbilis:

Speaker and Sub model selection.
Crossover Froquoncy sckcction.
Patch/Gain/Dekay for each output.
User EC (2 8 bands parameti
User compresso/limiter fo each oufput.
Settings lock with passworc,

Updatable firmware

The mii USB port alows the ussr 10 update the
it firmware from the Dory software, o add rew
functions or to download new NEXO speaer
frasets,

1211 anet eormpanion amplier 1119 Wi Loty remole
control sofware rurning on an Anciid bt
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TD CONTROLLER

HEXO s one of the world's
leading sound reinforcement
loudspeaker manufacturars.
Founded in 1979, the company
is dedicated to crafting practical
solutions with solid engineering.
Each news design beghs with a
proprietary sophisticated
computer simulation process
that allows every parameter 1o
be extensively modeled and
simulated, leading o
breakthrough cost and
performaznce gains. NEXO's
comprehansive product ine
includes loudspeakers, anzlogus
and digital control electronics
and ampiification; il designod
o deliver consistent sound
quality and long term refiability
fora broad range of
applications.

NEXOSA
Parc dActivites:
u Prée de ia Dame Jeanne

60128 PLAILLY

Tel: +33(0)3449900 70
Fax +33(0] 34499 00 30
-l infoGne.fr

NEXO LatAM
CC NoT3. Suc 9
Cabalito (1449)
Duenos Aires
Argentina
Tol:+5¢ 114 432 1911
Fax: 451 114 4311007
info@nao;

Fax 1852 2104 3214
emait info@nexo.fr

(

www.nexo.fr

Semplng fequency and rsoliion 43/96 K7, B4 his ivemal processing presion

Signal celey 258 than 1 ms (analog i to ouy) cn flat setug, compatible with NXAMP atency
Frequercy r2sponse 20 Hz 1o 20 KHz, —-0.5 OB (mains 0.0 20 4z 10 2 KHz +/-0 5 33 (sub 0.)
Total hermonic distortion Less than 0 007 % (meins ouy _ess tran 0.02% (sub ou

Dyramic range 112 d3 (umeghtec, mains 0.) 107 dO (urweight=d. sub ou)
Crosstak / Channel separatior 100 3B (1K 2/

Indicals Irput sgna¥peck (geenyec). amp in sgnal reen) speake protect (yelow)
Display "Nhite beckight graphical OLED dispiay 96 x 16 pxes

Swich and rctary knobs 3 pestion swich + 2 X rotary knots

/ANALOG INPUTS CHARACTERISTICS

Number of chamnoss 2 clectroncaly balanced analog inputs

Cornociors 2xX-Fwinincen XLAM 2 tormial Dock (3 pin/ 2.54 miT pict)
Sempiing Fequency and rosolution 48/96 KHz / 24 bits

Max. input levd! / Input imp2dance +22 dBL / 20 KOhms.

‘Nuriber of chamst 3 electonically taisncod anaiog oulpuE.

Correciors 3XXLAM 3 xtermral bock (3-pin /2.1 o pier)
'Max. UIputlevel / OUTpu ITpedance +22.08U / 20C O,

AMPLIFIER SENSING INPUTS.

Correciers ZX 4 poe 5P COMecDs T x termral block (8-pin/ 5.08 1 pict)
Saaiipiry Feguercy a1 r2soion £8/06 KHz, 24 DITS

Max. Input leve! / Input Impadance +50 0B (3000 Was / € 07 / 364 KD

Nurtbes of cervek * AES/EBU steren Uigied 1.

Corneiues XAF T xCermral b (3-pin/ 254 1 pict)
Nurther of chamass 2 x Name™ chamnas| 2 x Narte™ hanrels
Correcter J! x ruggedced FJAS 1xR.45
Semplng Fequency and rasolution |48-95 Kz / 24 bits| J48-SC Kiz / 24 ots
Tyoz 2 channels of US3 audo

Cornecicr Female mni USB conrector type B

Semplng Fequency and rasolution £8 K2/ 6 bits

i 53 + s

Dimensions Wx Hx D) 480 (W) x 44 (H x €5 {T) mm, 1L

Woig: 13K

Power oy veitage 90V_240V 50/60 Hz

Power corsumption 20 W mex.

Operaing Emper3ire range U°C-A0C

Storage tevperalie rangs 20°C-60°C

(ORDERING INFORMATION

Orgering code I-lv DTD-TN DIV DTN

= D’
" .
© v g [=)
| & 066 |
o 2 D &)
e

MEXC oudepaskers snd lactrnics o covred agsine ofacts i workrehip cr materisefor  priod of o (2) yasrs rom the origialdoto
ofpurchase. A thecpton of NXO the defactveemwill b epaideplaced with nocharg or mterislsabou. The e 0 be adoquaely
packaged anc dis pr-pai, to 3 NEXD authr ente. Unaborised repar shall vad the wamarty. The NEXD
aTanty dacs ot cave casmerics x nsh ad s i 3pply 0 any s which n NEXD's i Fave alled ¢ 10 1sd abus, sconts,

modifcatons o ay Tpe ofisuse, Al 2 ane vt berein e he propary of NEXD SA, and deemed airat, g specicancns re

Subjct o change ik noce.
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Data Sheet M“O

DTDanp4x0.7
e DTDanp4x 1.3

4 channel amplifiers perfecty
matching NEXO DTD Controller.

The new range of NEXO four channel
amplifiers offers an ideal companion to
the Uigtal 1D Cortroler, both for
touring and fxed nstalaton

DTDawe main features.

= Two models of high powe:, lighiweght
frur channel ampifiers.

™ Perfect maich for the NDIO scedkers
supported b the DTD Coriroler

u Hgh-effcency Switch Mode power
supply anc Amplfier charmeldssign.

m Cramds can bo indeponciortly
biciged o by two

m Four Inpits on XI R comeetors and
four Oufputs o SP-4 comecto's

W Extensive protection {Mains over/
undenvottags, temperature, DC outputs,
curtenl and volage pesk fmlers, vabe
‘spoed cooling system).

NEXO

www.nexo.fr

The DTDave rango s composes of two mad
four cramel ampiies housedt in a 10 ad
weighting only 7.5 g

Matching The DTD Controller

The DI Contoler ofters a vry effccent solion
for processing most of the Nexo Speskers fom
the ID seres o cur world famous PS15

When usod with 2 DTCae you are sure to get al
the: necesvary pawer for yoir NFXQ) spaakers,
whie ths comzo offers bot~ a coherent lock and
ease ofuse

Lightweight technology

A e of DTD -+ DTDAMP il weigh together less
than 10 Kg, while being able to process znd powar
m composed, for exzmple, of 2 x NEXO
Specaces + 2 NEXO suks.

This performance is ke 0 the use of high-densiy
and highly integrated comconents fogeher with
high-efficency desion (smaler hetsinks; for povar
supplyfpower ampiter pars.

Road & Racks Ready

The DTDAVP s all s snsa e prolecicn
that aro mandatory o a rofcsional “outing
ampifie;, such e meirs overfuncer voltag
Overvolage o OC ouput on each chame,
aircit etc.

The varable speed coding system il assure a
quiet and cool ampifer whik the fiort o back
ooolng systom creure compatbilty nsde racks
where both DTOAMP and our high cnd NKAVP
are usad fogether in lrge insralifons

Nothing fo configure

Once your NEXO Spaakers ar= selzcted in your
DID Controlle, you can us your DIL) +DIDwe
syslem i mast siations withcu: any furter
adjustemans fo te settngs.

‘hen used with the Nexo TD conitroller tre
NMkwe & e perfeet solfon for “Nry* hire o
where the use- has a limitec knowedge but stil
alowing the bst possble rescit fom the Nexo
spesker systam.

DD Contrler + DTDAMP: ipuictidpu patch hay,processing and 5 kA f power in 2 AL ight rack.
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Data Sheet M‘\o

e DTDanp

PLALLY
Tel: +33(0)34 990070
o

O

www.nexo.fr

D107 DIDawdl 2
PONER SPECIFICATIONS
Numbe of cremel 4 x ampifiers chame, 2 by 2 bridgestle
Mt outputvoltage o Load) 4xB5Vels 4x135V015
Ve, output power (4 6 0, 4X360Wars 4750 Wets

Ve ol owe (7 rigie 8 Ol
AUDIO CHARACTERISTICS

CTO0Wats 1300 Wetts
(1400 wats 2% 2600 walts

F

ITequency r2spcrss +-0500fom20 o 20Kz
Tpu impesance 70 K0TS

hput sty 560 I 800
Nomrd Gan 2@

Dyremic Fange (A-wegried) > 1108

Al C01%

[

BACK PANEL FEATURES

Analog audi inguts 42 baanced andlog nputs o XLA
Powes oLputs 4 XS4 oupus

Lk wih To Use 3am XLF Ppu ot 2 X agicar. chams
Vare soxkels EC C11 nltwim seaute bk

FRONT PANEL FEATURES

e T Y Rso ISt Tt
View e Z TP (Sgnel /18 o / -6 03 / Peci per chanel

Amplifir siztus ‘Amp Feady and Temoeralure irdicatar per channels pairs:

Mans volage ‘Faciory st for 120 voits o° 230 voits Tains opcration

Powor conumpion 0] G5 Was
e S i

Power ConSumpIon 172 Tax / 4 0NNs. 1100 Warrs 1300 Wats

PHYSICAL SPECIFICATIONS

Dimenscns (W D) /480 W) x 44 () x 370 ©) m. 19 nches/ 1L

Wegt 75k

Operaing EmperaLse fange 0°C- 25 °C

CERTIFICATIONS

Ceconomty ‘2006/95/CE (LOW VOREQR) 20047" US/CE (V) 207 9ICE HHS)
Ecriea saey ceriicaion CSA, CE E\B00B5

B o ENG5103-1/ ENB5103-2/ =00

ORDERING INFORMATION

Pre-confgured fr 230 vots iains OTle0.70 DIwedxl 3C
Pre-confgured for 120 volts Tiirs. DTOwe40.7U | DTwwedx 30
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Lavalier Microphone with Lemo 3pin ,TASF or Hirose 4pin connector for wireless
transmitte
*1 : BE = beige, BK = black, GY = gray, WH = white

*2: Lemo3pin = Lemo3p for [TRANTEC, ZAXCOM, SENNHEISER] , TASFX = TASF for
[Lectrosonics] , RAMSA = Hirose4p for [RAMSA] , SONY = Hirosodp for [SONY]

COS-11D R-BE-Lemo 3Pin 'COS-11D R-BK-Lemo 3Pin
COS-11D R-GY-Lemo 3Pin COS-11D R-WH-Lemo 3Pin
COS-11D R-BE-RAMSA COS-11D RBK-RAMSA
COS-11D R-GY-RAMSA COS-11D R-WH-RAMSA
COS-11D R-BE-SONY COS-11D R-BK-SONY
COS-11D R-GY-SONY €OS-11D R-WH-SONY
1Go to TOP
Common specifications

Directivity Omi directional

Transducer Self-polarized condenser

Frequency range 50Hz - 20kHz

Sensitivity "
o 8.9mV/Pa (41dB,0dB=1V/Pa)

Equivalent noise level

(A-weighted) 26BeA.

Max SPL (1% THD) 123dB SPL.

Output impedance

at 1KHz 700 ohms

Powering +3V 10 +10V

Current consumption less than 0.5mA

Welght 249

Dimensions 16.1mm X 4.0mm (diameter), 1.8m(cable length)
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Zaxcom TRXLA3
TRXLA3 Transmitter

wawNe

K

. SSMA Antenna Connec
. OLED Display

. Card Key

. Microphone Input Coni
. INC / Record Key

« Increases the parame

« When in the home sc

« When in the transpor

« Pressing while playin
larger increments.

« Press and hold while

« Pressit while in the

. DEC/ Stop Key

« Decreases the param
« When in the home sc
« When playing back ir
« Press and hold while
« Pressing it three time

. Menu / Play Key

 Press it to access the
 Pressit with the CAR
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tor

Tector (3 Pin Lemo)

ters of a menu item.

reen pressing INC with the CARD key will put the transmitter
t control screen while not recording will cause the transmitte
2 back will advance playback, multiple presses will cause playl

in the transport control screen will advance to the next segm
ome screen will display the group and unit code and the time

eters of the menu items.

reen pressing DEC with the CARD key will stop the recording.
the transport control screen will cause the transmitter to sto
in the transport control screen will jump back ta the previous
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next menu item.
> key to playback a segment.
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Zaxcom TRXLA3

TRXLA3 Transmitter

b % Gl 98

e

SSMA Antenna Connec
OLED Display
Card Key
Microphone Input Coni
INC / Record Key
 Increases the parame
« When in the home sc
* When in the transpot
« Pressing while playin,
larger increments.
 Press and hold while
« Press it while in the b
DEC/ Stop Key
« Decreases the param
« When in the home sc
« When playing back ir
« Press and hold while
« Pressing it three time
Menu / Play Key
 Press it to access the
e Press it with the CAR|





image47.png
Tra

Lor

1ector (3 Pin Lemo)

ters of a menu item.

reen pressing INC with the CARD key will put the transmitter
t control screen while not recording will cause the transmitte
3 back will advance playback, multiple presses will cause playl

in the transport control screen will advance to the next segm:
ome screen will display the group and unit code and the time

eters of the menu items.

reen pressing DEC with the CARD key will stop the recording.
the transport control screen will cause the transmitter to sto
in the transport control screen will jump back to the previous
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All of Zaxcom wireless has a unique feature that is not available in any other wireless systems. Each of
Zaxcom's TRX belt pack, plug-on and, camera link transmitter features a built-in two track timecode
recorder. This feature allows the inputted audio to be recorded directly to a removable micro SD card.

You can use the transmitter as a standalone recorder. So if you need to record talent for long periods of
time or, if they are going to wander off on their own out of reception range, just wire them up and you
can cleanly capture hours of high quality timecoded audio. In that situation you can also optionally shut
of the RF transmitter portion and use the TRX in record only mode to extend the battery life.

The recorder can also give you the confidence that you can cleanly capture high quality, drop out free
audio regardless of how harsh of an RF environment you are in. You can set up the recorder to be in
constant record mode where it is recording all the time, or you can set it up to go into record when the

scene begins. This system is like having an infinite virtual multi-track where you have no track or range
limits.
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NeverClip™ incorporates two separate analog to digital canverters that work in conjunction with each
other to give you an unprecedented 137dB of dynamic range in Nomad and Zax-Maxx recorders and
125dB of dynamic range in Zaxcom TRX wireless and ZFR miniature recorders. The signals from the two
converters are combined in the digital domain to provide the entire, unclipped dynamic range of the
audio inputs to Nomad, Maxx, TRX's transmitters or ZFR’s recorders.

The full dynamic range of the NeverClip inputs can also be recorded to the isolated record tracks of
Nomad and Maxx. These tracks can give you extended headroom of up to 44dB. Currently, typical file
headroom is 20dB but Zaxcom's NeverClip files can offer headroom of 26dB, 32dB, 38dB or 44dB. The
embedded iXML track metadata will indicate the headroom for each NeverClip file. NeverClip files are
industry standard Broadcast Wave files with extra iXML data included which can

be utilized by any post production system.

If you're recording on a Zaxcom Nomad recorder, please talk to your post department to see how
NeverClip files can enhance dynamic range and give them the isolated track files they need to produce
the best mix possible.
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Zaxcom TRXLA3 Specifications
Specifications

Transmitter

Power output: 25 / 50 / 100mW — Firmware Selectable

RF Modulation: Proprictary Digital Method

RF Frequency Range: TRXLA3.5: 512 - 614 MHz
TRXLA3.6: 596 -698 MHz

Antenna Connector: 50 Q SMA Female

Emission Designator: 180 KV2E

FCCPart: 75.861

Transmitter Audio

A-D Dynamic Range: 127d8

Analog distortion: 0.002%

A-D system: NeverClip Zaxcom proprietary

Frequency Response: Mode 0: 20 Hzto 16 kHz / T & M Mode 0.2 Hz to 16 kHz
Mic Power: 3.3VDC

Connector: 3-Pin Micro LEMO

Mic impedance: 6.8 k Q

ADC Bit-Depth: 24 Bits

Time code Reader/Generator

Clock Accuracy: 1.54PPM (1 Frame Out in 6 Hours)

Time code Type: SMPTE

Time code Frame Rates: 23.98, 24, 25, 29.97NDF, 29.97DF, 30NDF, 30DF

Recording

Media: Micro SD Card (Flash Memory)

File Format: .ZAX

Recording Time: Up to 216 Hours (16 GB card)

2.4 GHz ZaxNet Receiver

RF Frequency Range: 2.403 to 2.475 GHz
RF Modulation: Digital Spread Spectrum
RF Frequency Step: 0.001 GHz (1 MHz)
RF Bandwidth: 1 MHz

Channel Separation: 2 MHz

Sensitivity: -96 dBm

Physical
Weight: 3.6 0z with battery

Dimensions (H x W x D): 3.0” X 2.4" X .65"
Display: Graphic OLED
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The Lis00

is the most powerful and flexible wireless camera transmitter from Link
Research. HD and SD transmission from the same unit.

® User-swappable RF modules covering 1 to 7.5GHz.

® Links LMS-T modulation scheme for unrivalled
wireless performance.

® Camera control options for Sony, Thomson, lkegami
and other cameras.

® The medular design of this transmitter allows you to start
from a standard SD transmitter and add camera control
and HD capability as and when you require. It has
unmatched RF flexibility with the ability to change RF
modules in the field as needed to cover a huge frequency
range from 1GHz to more than 7GHz.

® Standard IDX, PAG or Anten Bauer camera and battery
mounts can be specified.

The following features are standard:

DVB-T: QPSK, 16 QAM, 64 QAM, 6,7 & 8 MHz
LMS-T: QPSK, 16QAM, 10 & 20 MHz

RF Modules from 1to 7GHz

SD Video Encoding: 4:2:0 and 4:2:2

ASI Input and Output

ASI Remux

4 Audio Channels, Mic or Line with Phantom Power
Ultra Low Delay

® & & & 85 & & &

Options include:
L HD Encoding: 4:2:0 and 4:2:2
. BISS
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Specification

Inputs:

Audio Inputs:

Outputs:

Control:

Frequency Range:

Camera Control:

Power Consumption:

SD Analogue Composite Video
SD Analogue Component Video

sD-sD1

HD-SDI

s

Analogue Audio (4 Mono / 2 Stereo)
Line or Mic

DI 4 Embedded Audio Channels
Muti-band RF outputs @ 100mW ETSI,
250mW FCC, AS! output

Serial RS232

uss

LED on front panel

1435 10 1.52GHz

195 - 27GHz

32-36GHz

52-5925GHz

6.425 - 7.125GHz.

68-7.5HGz

UHF

EBS,BISS 1A E

DVB T - QPSK / 16QAM / 640AM
LIMS-T (Link Modulation Scheme) 10MHz 20MHz
(without battery plate)

62.2 (D) x 183 () x 120 W) mm
Approx 24W (30W with camera contro)
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is the most powerful and flexible wireless camera transmitter from Link
Research. HD and SD transmission from the same unit.
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® & & & 85 & & &
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L HD Encoding: 4:2:0 and 4:2:2
. BISS
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