Sous épreuve U42

Vérification des performances mécaniques et électriques
d’un systéme pluritechnologique

DOSSIER TECHNIQUE

LIGNE DE CONDITIONNEMENT
DE ROUGE A ONGLES

Ce dossier comprend les documents DT1 a DT20
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DOCUMENTATION BANDEROLEUSE

Une banderoleuse se trouve en fin de ligne de conditionnement et est destinée a enrouler un film
plastique transparent pré-étiré autour des palettes de cartons de rouge a ongles.

1) _Description du fonctionnement de la banderoleuse :

Présentation

Le banderolage des palettes de produits s’effectue grace a deux mouvements combinés : le
mouvement de translation vertical alternatif du chariot qui porte le film et le mouvement de rotation

continu du bras tournant de la banderoleuse.

Bras de soutien

Axe de rotation

Bras tournant

Moto réducteur

panneau de commande

Le modéle étudié est a fixer par 4 boulons d’ancrages sur un mur.

Chariot

Pare chocs

NB : Dans cette configuration il est indispensable d’obtenir ’accord de I’architecte pour

vérifier que le mur présente les caractéristiques suffisantes pour supporter les contraintes

de poids et de forces d’un tel montage.
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DOCUMENTATION BANDEROLEUSE (suite)

La charge doit étre déposée a méme le sol ou sur un convoyeur en verifiant son bon
positionnement a lintérieur du périmétre de rotation du bras avec une marge de sécurité
(dimensions de la charge au sol : 1 200 mm par 1 200 mm maximum).

il est préférable de tracer au sol avec de la peinture 'emplacement de la palette pour faciliter a
I'opérateur le positionnement correct de la charge.

En cas de mauvais fonctionnement un pare chocs de sécurité en partie inférieure du bras de
rotation arréte la machine.

Fonctionnement
- accrocher I'extrémité du film a la charge.
- choisir 'un des 4 programmes mémorisables et lancer le cycle de banderolage.

cycle de banderolage

- rotation du bras tournant avec une rampe d’accélération par variateur de fréquence jusqu’a
atteindre la vitesse de rotation sélectionnée.

- Reéalisation du nombre de tours droits inférieurs programmés.

- Montée du chariot a une vitesse variable jusqu’a détection du haut de la charge par la
cellule photoélectrique.

- Reéalisation du nombre de tours droits supérieurs programmeés.

- Descente du chariot jusqu’a sa détection par un capteur de fin de course inférieur.

- Arrét du bras tournant en position d’origine aprés rampe de décélération par variateur de
fréquence.

- Dégager la charge banderolée, positionner une autre charge et la machine est préte pour un
autre cycle.

NB : suivant les conditions imposées par les produits, il sera tout a fait possible de réaliser
un programme personnalisé de cycle de banderolage.

2) Bras de soutien :

- En acier mécano-soudé, bras fixe horizontal a fixer sur un mur avec 4 boulons d’ancrage.

3) Bras tournant :

- En acier mécano soudé, solidaire du bras de soutien.

- Vitesse de rotation ajustable par variateur de fréquence jusqu’a 12 tr/min
- Rampe d’accélération par variateur de fréquence.

- Rampe de décélération par variateur de fréquence.

- Entrainement par motoréducteur.

- Support par roulement a billes a haute résistance.

- Arrét indexé automatique.
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DOCUMENTATION BANDEROLEUSE (suite)

4) Mat :

- Hauteur de banderolage utile : 2 000 mm.

5) Chariot (ou chariot porte bobine de film) :

- Frein électromagnétique a tension constante sur rouleau indépendant en acier avec
garniture caoutchouc anti-dérapant et démultiplication par engrenages assurant un freinage
régulier et sans a-coups.

- Réglage de la tension du film sur le panneau de commandes.

- Chargement de la bobine de film par simple dépose sur un axe du haut vers le bas.

- Dispositif de sécurité protégeant toute la base du chariot.

- Ce chariot accepte divers films étirables standards :

e Avec collant double face, interne ou externe.
e Laize du film : 250 a 500 mm

e Epaisseur de film : jusqu’a 35 microns

e Diamétre externe maxi : 300 mm

e Diameétre interne du mandrin : 76 mm

- Vitesse de déplacement du chariot sur le mat variable de 1 a 4 m/s

6) Panneau de commandes :

- Clavier a touches tactiles pour le réglage des paramétres et fonctions suivantes :

e Logique par microprocesseur programmable.

e Afficheur alphanumérique.

e Touches d’incrémentation et décrémentation des
parameétres.

e Reéglage séparé du nombre de tours droits de renfort
supérieurs et inférieurs : 1 a 10.

e Réglage de la vitesse de déplacement du chariot
montée et descente de 1 a 4 m/s.

e Choix du mode de détection de hauteur de
banderolage, par cellule photoélectrique ou par
affichage manuel de la hauteur souhaitée.

e Réglage de la hauteur de banderolage désirée en

| centimétres par affichage manuel.
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DOCUMENTATION BANDEROLEUSE (suite)

Réglage du retard de lecture de la cellule photoélectrique de détection de hauteur
permettant d’obtenir un débordement du film sur le haut de la charge.

Réglage de la hauteur basse de départ du chariot.

Réglage de la fréquence de rotation du bras : 4 a 12 tr/min.

Choix de fonctionnement avec ou sans programme de dépose de coiffe.

Choix du fonctionnement avec cycle montée/descente, montée seule ou descente
seule.

Possibilités de verrouillages de toutes les fonctions sur le panneau de commande.
Réglage du taux de freinage du film de 0 a 100%.

NB : tous les parameétres et toutes les fonctions sont mémorisables dans 4 programmes.

- Touches présentes mais inactives si I’option est retenue :

Choix du fonctionnement avec ou sans plateau stabilisateur.

- Boutons mécaniques classiques pour les fonctions répétitives suivantes :

Bouton départ de cycle.

Remise a zéro du cycle.

Bouton d’arrét du chariot porte bobine permettant d’effectuer des tours de renfort en
cours de banderolage.

Bouton d’arrét de cycle.

Descente manuelle du chariot.

Sectionneur général cadenassable.

7) Energies :

- Tension électrique : 230V monophasé + terre / 50 Hz.
- Puissance utile : 935 W ; Cos¢ = 0,8 ; n = 0,85.
- Protection électrique : IP 54.

8) Travaux aux soins du client :

- Déchargement du matériel.

- Acheminer les éléments de l'installation sur le lieu d’utilisation.

- Acheminer les énergies électrique et pneumatique auprés de la machine.
- Travaux de maconnerie.

- Mise a disposition d’un engin de manutention de type chariot élévateur.

- Libérer I'espace d’installation avant le montage.
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DOCUMENTATION BANDEROLEUSE (suite)

9) Encombrement en version murale :

li
A i
i
E“E N
&
D sl
T T T 7 Y
vk
™
-3
i - |

mm Standard
A 2970
B 3102
C 2677
D 2000

10) Conformité :

La machine est déclarée conforme aux conditions essentielles requises concernant la sécurité
et la prévention de la santé. Conformément aux directives 2006/42/CE, 2006/95/CE,
2004/108/CE et modifications correspondantes pour une utilisation artisanale et industrielle.
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FORMULAIRE : POUTRES EN FLEXION

Extrait guide du calcul en mécanique :

53 ] ] POUTRES SUR UN APPUI
= Concentrée en A
\ T, ! /ﬁ/sz y"
y Ya
A L. X A Bx A B,
z - BV x A B I \L“\L\l\l T X
¥F / A
avecF< 0 avec F < 0 Flecheen A:
[ B=-F=|FIl.7 . Moment de flexion F<
(avec F< 0) Ty=+|IFll IFN. 3
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B- IFI.} R = IFlI(#-a)* (27 +a)
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& Uniformément répartie
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\ T, Gz
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== . = A == =
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A
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A BY x 1| «x B x A B,
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z = |2 A B A\\.\'
—p.y\ZﬁL //J
‘avenp = kX
VAR Effort franchant Moment de flexion Fléche en A:
B= =~ .y 3 .
2 maxen 8: enB:
— » 3 5 y 2 3 5
Hp=-5C" 3 Ty tax = Wigy=-%L =i St
[i} 6 30E.lIgz

Longueurs en mm, forces en N
Moments de flexion en N.mm
Moments quadratiques en mm*
Module d’Young (E) en MPa

Auteurs : D. Spenlé et R. Gourhant

Editeur
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DESIGNATION ET CLASSE DE QUALITE DES BOULONS

Eléments de normalisation

SYMBOLE DE LA TETE
TETE
USUEL 1SO
Hexagonale H Téte hexagonale I1SO
4014
Cylindrique a Hexagone Creux C HC C HC
(ou 6 pans creux)
Fraisée a Hexagone Creux FHC F e
(ou 6 pans creux)
Fraisée 3 empreintes F7 Téte fraisee
cruciforme ISO 7046
Cylindrigue Bombée Large CBL X CBL X
a six lobes internes
Téte cylindrique large
Cylindrigue Large fendue CLS Y | d
ISO 1580
Téte fraisée plate
Fraisée plate fendue FS P
ISO 2009

Classe de qualité :

marquage
des tétes

limite élastique

classes de résistance| 3.6 4.6 3.8

2.8 B.8 6.8

9.8 109 12.9

©

R, =R, x E {en N/mm?)

25 22 14 |

R.=8x ¥ (dalN/mm?)

R = 100 = 5 (en N/mm?)

R, N/mm? ou MPa 180 240 320 400 480 640 | T20 900 1 080

limite & la rupture

R, N/mm? ou MPa. 330 400 420 520 600 800 900 | 1040 | 1220
A% | 10

10 8 12

—

vis CHc

Exemple de désignation :

Boulon composé d’une vis a téte hexagonale de diamétre nominal 10 mm au pas métrique,
longueur sous téte 30 mm, de classe de qualité 8.8 + un écrou hexagonal de méme diamétre :
Boulon H, M10-30-8.8 (désignation normalisée)
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DIAMETRES ET LONGUEURS NORMALISES DES BOULONS

Dimensions normalisées des filetages métriques ISO
(NF ISO 261 — NF ISO 262)
Diameétre Filetage a pas gros . . .
. . T Filetage a pas fins
nominal (boulonnerie et autres applications courantes)
Pas Section du noyau | Diamétre du noyau Pas fins .
recommandés

M2 0,4 1,79 1,51 0,25
M2,5 0,45 2,98 1,95 0,35
M3 0,5 4,47 2,39 0,35
M4 0,7 7,75 3,14 0,5
M5 0,8 12,7 4,02 0,5
M6 1,0 17,9 4,77 0,75
M8 1,25 32,9 6,47 0,75 -1
M10 1,5 52,3 8,16 0,75-1-1,25
M12 1,75 76,2 9,85 1-1,25-2,5
M14 2,0 105 11,56 1-1,25-25
M16 2,0 144 13,54 1-1,5

I Zoom sur le profil du filetage :

| | D : diameétre nominal
|
d : diamétre de noyau

|

|

| ] d—:-

D
=
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DESIGNATION DES CONDUCTEURS ET DES CABLES

Signification du symbole Symbole
Type de la S{er?e harmonisée H
- Série nationale reconnue A
serie . .
Série nationale autre que reconnue N
3007300V 03
: 300/500V 05
fension 454750 v 07
06/1kV 1
Polychlorure de vinyle (PVC) V
Enveloppe s
solante Caoutchouc vulo_anlse R
Polyethylene reticule (PR) X
Ruban en acier ceinturant les conducteurs D
Gaine de Polychlorure de vinyle (PVC) V
protection Caoutchouc vulcanise R
non métal. | Polychloropréne N
Cable rond pas de lettre
Forme du . . .
cable Céable méplat « _cilv!s!b]e » H
- Cable meplat « indivisible » H6
Nature de Cuivre pas de lettre
'ame Aluminium -A
Rigide, massive, ronde -U
Rigide, massive, sectorale -W
Souplesse R@g@de, cz;ablt?e, ronde -R
de 'ame Rigide, cablée, sectorale -S
Souple, classe 5, pour installation fixe -K
Souple classe 5 -F
Souple classe 6 -H
Cable sans vert/jaune nXS
Cable avec vert/jaune nGS
n = nombre de conducteur S = section
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Protection
Protectiondes circuits

DisjoncteursiC60L
(courbes B, C,K, 2)

DB116619
DE123525
DB xocxxx

H M@

Pictogrammes agréments pays

DB 00000

m Les disjoncteurs iC60L sont des disjoncteurs multinormes qui associent les

fonctions suivantes :

O protection des circuits contre les courants de court-circuit,
O protection des circuits contre les courants de surcharge,

O aptitude au sectionnement en secteur industriel selon la norme CEI/EN 60947-2,
O signalisation de déclenchement sur défaut par voyant mécanique d’état rouge en

face avant du disjoncteur.

3§ — : e —
- z g Courant alternatif (CA) 50/60 Hz
10 @ * e @ @9 o Pouvoir de coupure (Icu) selon CEI/EN 60947-2 Pouvoir de
Tension (Ue) coupure dt
ey e m—— N N N service
- Ph/Ph (2P, 3P, 4P) 124133V |2204240V |380a415V |440V (Ics)
—— Ph/N (1P) 12a60V 1002133V |220a240V |-
- - N e Calibre (In) 0,544A  [100 kA 100 kA 100 kA 70 kA 100 % d'leu
“ M 6a25A  |70KA - 25KA 20kA 50 % dllcu )
- SR 32/40A 70 kA - 20 kA 15 kA 50 % d'lcu
= - = B\ a
< a @ 9 i 50/63 A 70 kA - 15 kA 10 kA 50 % d'lcu
Pouvoir de coupure (Icn) selon CEI/EN 60898-1
Tension (Ue)
Ph/Ph 400V
Ph/N 230V
Calibre (In) 0,5a40A |15000A
Courant continu (CC)
Pouvoir de coupure (Icu) selon CEI/EN 60947-2 Pouvoir de
Tension (Ue) coupure di
R N N service
Entre +/- 12a72V 1002144V 220a250V (Ics)
Nombre de péles 1P 2P (en série)| 3P (en série)| 4P (en série)
e Calibre (In) 0,5a83A |15kA 15 kA 15 kA 15 kA 100 % d'lcu
Références
Disjoncteur iC60L
Type 1P 2P
1 1 3
X X
2 2 4
Auxiliaires Signalisation et déclenchement a distance, Signalisation et déclenchement & distance,
modules Page 131 et 134 modules Page 131 et 134
Vigi ic60 Bloc différentiel Vigi iC60, module Page 87 Bloc différentiel Vigi iC60, module Page 87
Calibre (In) |Marque de |Courbe Courbe
qualite ™ | g c K z B ¢ K z
05A A9F93170 A9IF94170 A9F95170 A9F92170 AOF93270 A9F94270 A9F95270 A9F92270
1A A9F93101 A9IF94101 A9F95101 A9F92101 A9F93201 A9F94201 A9F95201 A9F92201
1,6A - - A9F95172 A9F92172 - - A9F95272 A9F92272
2A A9F93102 A9F94102 A9F95102 A9F92102 A9F93202 A9F94202 A9F95202 A9F92202
3A A9F93103 A9F94103 A9F95103 A9F92103 A9F93203 A9F94203 A9F95203 A9F92203
4A A9F93104 A9F94104 A9F95104 A9F92104 A9F93204 A9F94204 A9F95204 A9F92204
BA A9F93106 A9F94106 A9F95106 A9F92106 A9F93206 A9F94206 A9F95206 A9F92206
10A A9F93110 A9F94110 A9F95110 A9F92110 A9F93210 A9F94210 A9F95210 A9F92210
16 A A9F93116 A9F94116 A9F95116 A9F92116 A9F93216 A9F94216 A9F95216 A9F92216
20A A9F93120 A9F94120 A9F95120 A9F92120 A9F93220 A9F94220 A9F95220 A9BF92220
25A A9F93125 A9F94125 A9F95125 A9F92125 A9F93225 A9F94225 A9F95225 AOF92225
32A A9F93132 A9F94132 A9F95132 A9F92132 A9F93232 A9F94232 A9F95232 A9F92232
40A A9F93140 A9F94140 A9F95140 A9F92140 A9F93240 A9F94240 A9F95240 A9F92240
50A A9F93150 A9F94150 A9F95150™ A9F92150 A9F93250 A9F94250 A9F95250 A9IF92250
B3A AOF93163 A9F94163 A9F95163™ A9F92163 A9F93263 A9F94263 A9F95263 A9F92263
Largeur en pas de 9 mm 2 4
Accessoires Modules Page 131et132 Modules Page 131 et 132
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Protection

Protection différentielle

Blocs différentiels VigiiC60
(type AC)

DB118619

DB 123430

&

Pictogrammes agréements pays

8 8 == m Lorsqu'il est associé & un disjoncteur iC60, le bloc Vigi iC60 offre les fonctions
PRERE yeme = pa—_ e .
ﬁ 3 suivantes :
& 4 O protection des personnes contre les chocs électriques
2 et e parcontactdirect (< 30 mA),
- O protection des personnes contre les chocs électriques
T par contact indirect (= 100 mA),
< O protection des installations contre les risques d'incendie (300 mA ou 500 mA).
I
|
Références
Blocs differentiels Vigi iC60
Type AC Largeur en
Produit Vigi iC60 £ R/
Auxiliaires Sans auxiliaire
Sensibilité |10 mA 30 mA 100 mA 300 mA 500 mA 300mAE |1000mA =
g Calibre  25A A9V10225 |A9V41225 JASV12225 |A9V44225 |A9V16225 |- - 3
§ E A9V01225™ A9V04225"
° 40A - A9V41240 |- A9VA44240 |A9V16240 |- - 4
A9V01240" A9V04240*
63A - A9V41263 JA9V12263 |A9V44263 |A9V16263 |A9V15263 |A9V19263 |4
A9V01263* A9V04263*
Sensibilité |10 mA 30 mA 100 mA 300 mA 500 mA 300mAE |1000mA =
2 Calibre  25A - A9V41325 |- A9V44325 |A9V16325 |- - 6
g 40A - A9V41340 |- A9VA44340 |A9V16340 |- - 7
63 A - A9V41363 |- A9VA44363 |AIV16363 |AOV15363 |AOV19363 |7
2 4 6
4P Sensibilité |10 mA 30mA 100 mA 300 mA 500 mA 300mAE |1000mAE
2N K X X Calibre  25A - A9V4A1425 |ASV12425 |ADV44425 |A9V16425 |- - 6
g R e Y 40A - A9SVA1440 |- A9V44440 |A9V16440 |- - 7
R 63 A - A9V41463 JA9V12463 |A9V44463 |A9V16463 |A9V15463 |A9V19463 |7
2 4 6 8

Tension d'emplai (Ue)

230-240V, 400-415V
Al'exception de™ 130V

Freguence de fonctionnement

Accessoires

50/60 Hz

Module Page 131
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Régimes de neutre

et SLT

Le régime de neutre en BT Types de SLT Schéma TT
fait partie du “ Schéma de ] Lzts
Liaison a la Terre " notion Trois Schémas de Liaison a N
normalisée ( CEl 364 et la Terre sont normalisésen |~ — — | PO I S PE
NF C 15-100) qui recouvre France. :
le mode de liaison a la TT : neutre a la terre : Masses
terre (figure 1). ) e
du neutre du secondaire TN : mise au neutre, figure 1 = =
du transformateur HT/BT avec trois versions
d'une part, qui peut tre : TN-C, TN-S et TN-C-S Schéma TN-C
-relié a la terre, directement  (figures 2, 3 et 4), L1213
ou par une impédance, IT : neutre isolé ou
- isolé de la terre, impédant (figure 5). ~~
des masses de So---- D PEN
lnstallation d'autre part. Lamise en ceuvre de
Dans la suite du document €S différents schémas est Masses
nous utiliserons présentee en détail figure 2 L
la dénomination “ Schéma €N page 4
de Liaison a la Terre ” Ces trois schémas TT, TN,
le plus souvent sous la IT normalisés f’issurent une Schéma TN-S
forme abrégée SLT. borne protection des L1213
personnes et des biens ] N
contre les risques liés aux S~
défauts d'isolement : ~————— +—tq—— PE
g . chocs électriques pour
Codification les personnes, Masses
des SLT incendies ou explosion figure 3 L
d'origine électrique pour les =
Premiere lettre biens.
Caractérise le point neutre Mais leur choix influence Schéma TN-C-S
du transformateur ou de la aussi d'autres critéres de L1l213
source. fonctionnementdes |\ \ ) 4 _______ N
|: 'Scfl? de la terre. installations : PEN \
T: relie ala terre. continuité de service, B N B PE
Deuxieme lettre surtensions,
Caractérise les masses perturbations i Masses
électriques des récepteurs.  électromagneéticues figure 4 =
T : reliées a la terre. (regles CEM).
N : reliées au conducteur Schéma IT
neutre (N).
L1L2L3
Troisiéme lettre (facultative) @ N
Situation du conducteur
neutre (N) et du conducteur f————— -t PE
de protection (PE). :
C : N et PE forment un J_ i Masses
conducteur commun PEN. figure 5 == ;_
S : N et PE séparés.
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MODELISATION DE L’INSTALLATION ELECTRIQUE

L'installation électrique posséde une prise de terre ; la liaison entre la banderoleuse et |a terre est
assimilée a une résistance Rpg. On prendra Rpg.= 10 Q.

Ry est la résistance entre la terre et le neutre de l'installation. On prendra Ry = 10 Q.

Le local est considéré comme sec.

L’installation électrique peut étre modélisée, comme ci-dessous.

HT/BT
20 kV/400 V Ph,
LYY Y Ph,
=230V
LYY YN Ph,
N
. e I PE

Résistance

\ d’isolement
R =
Banderoleuse p=00Q

1 Défaut
d’isolement
U
RPE =10 Q.
RN =10 Q.
Local sec »UL <50 V
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Courbes de sécurité pour tensions altermatives

Temps (s)
25V

(d'aprés NF C 15-100§481.1.2)

50V

A OO~ 0O

0,1

0,09

0,08

0,07
0,06

0,06

0,04

0,03

0,02

\

\

0,01

\

\

\

\

10 12 20

30 40 506070 90100120 200 300 400 500

Tension de contact (V)
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COURBE DE DECLENCHEMENT DES DISJONCTEURS

Courbe B Courbe C

t (en seconde)
t (en seconde)

10000 T T
T 1T
10.000 [lIn>63A
bres
In<63A }
7| | 1T
1000 \
1.000 \ ‘\ \
In>32A
||
o> 100 \ |/ n<32A
oC \ -\ [ nsaa
\
10 \\
\ N\
10 \ N
N
\ \\
N
1
1
0,1
0.1
0,01 N
0.01 \
‘\“———
\ —
0,001
0.001 1 2 3 4 5 10 20 30 50 100 | 200
1 2 3 45 10 20 50 23l
=0 o 200 Déclenchement thermique a température ambiante = 30°C
xIn In = Courant nominal (calibre du disjoncteur)
Courbe D
t (en seconde)
. =
In>63A
| T T 1
in<63A] | | in<e3a
1000
\
In>32A
100 |
\ In<32A
\ \
\ \\\
10 \ N
\\
N
\ ~
1 N\
\\
0,1
0,01
N\
N
0,001
1 2 3 4 5 10 20 30 50 100 200
xIn
Déclenchement thermique a température ambiante = 30°C

In = Courant nominal (calibre du disjoncteur)
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Barrieres immatérielles de sécurité XUSL

1-4 Dispositions réglementaires

Distance minimale de sécurité entre la barriére et la zone de danger (cas général : approche
perpendiculaire a la zone de danger) selon pr EN999 :

Zone de danger

Transmetteur Répondeur

SLeT SLeR

S'il existe une norme de type C pour la machine a protéger utiliser la distance spécifiée par cette
norme. -

* Sinon on utilisera la formule de calcul de la distance de sécurité "S" définie par la norme
Européenne pr EN 999 ==> Formule générale :

S=K(t+1)+C

S : distance minimale de sécurité (en mm) entre la zone de danger et I'axe de la barriére.

t, : temps de réponse de la barriere (en secondes). Le temps t. est indiqué sur la plaque
signalétique de l'appareil.

t : temps d'arrét des mouvements dangereux de la machine (en secondes).

K : vitesse d'approche théorique du corps ou d'une partie du corps (en millimétres par seconde).

C : distance de garde supplémentaire (en mm).

¢ Cas de presses et machines neuves mises en service dans le cadre de la directive
machines 89/392 CEE : les parameétres sont les suivants :

K (mm/s) C (mm) pour XUSL 14 mm | C (mm) pour XUSL 29 mm

Normes Européennes 2000 0] 120

Effectuer un calcul avec la formule générale et les parameétres "K" et "C" correspondant a la barriere.
* Si"S"calculé <500 mm cette valeur est retenue (Attention : S doit étre d’au moins 100 mm).

* Si"S" calculé > 500 mm on peut refaire le calcul avec la formule particuliére. La valeur "S"
retenue devra alors étre au minimum de 500 mm ==> Formule particuliére :

S = 1600 (t; +t,) + C

BTS Assistance Technique d’Ingénieur Code : 16NC-ATVPM1 Session 2016 SUJET

U42 DOSSIER TECHNIQUE Durée:3 h Coefficient : 3 Page DT18/20




2-4 Codification

XUSL |

Type de construction
A = autonome
C = compacte

Type de protection
sensibilité 1 = doigt (14 mm)

3 = main (29 mm)

Portée : 06 = 6m
09 = 9m

Exemples : XUSLA10606SBR2 (barriere compléte)

Hauteur
protegé
Hp

T = émetteur

A
Elément séparé
R = récepteur

Type de raccordements 2 = Pg 13,5

Type de sortie
R = relais
S = statique

Alimentation B = 24 Vdc

2-5 Caractéristiques de détection de la barriere XUSL

¢ Modéle XUSLAe (sortie relais)
(Sn = 6 m avec sensibilité 14 mm / Sn =9 m avec sensibilité 29 mm et sorties a relais)

/ XUSLC30912SBS2T (émetteur seul).

Temps
Hm Hp de réponse Courant . | Poids
REFERENCES (hauteur protégée) consommeé
(mm) (ouverture) (Kg)
(mm) t1 en seconde (A)
(Sn=6m) sensibilité 14 mm
XUSLA 10602SBR2 239 254 0,028 0,7 50
XUSLA 10603SBR2 359 374 0,032 0,7 5,8
XUSLA 106058BR2 479 494 0,035 0,75 6,6
XUSLA 10606SBR2 599 614 0,039 0,8 8,2
XUSLA 10607SBR2 719 734 0,042 0,9 9,0
XUSLA 10608SBR2 839 854 0,047 0,9 9,8
XUSLA 10609SBR2 959 974 0,051 0,95 11,4
XUSLA 10610SBR2 1079 1094 0,055 1,0 12,2
XUSLA 106128SBR2 1199 1214 0,058 1,05 13,0
XUSLA 10613SBR2 1319 1334 0,062 1,11 14,6
XUSLA 10614SBR2 1439 1454 0,066 1,11 15,4
(Sn=9m) sensibilité 29 mm
XUSLA 30905SBR2 479 509 0,028 0,46 6,6
XUSLA 30907SBR2 719 749 0,032 0,50 9,0
XUSLA 30909SBR2 959 989 0,036 0,57 11,4
XUSLA 30212SBR2 1199 1229 0,039 0,62 13,0
XUSLA 30914SBR2 1439 14869 0,043 0,65 15,4
XUSLA 30917SBR2 1679 1709 0,047 0,69 17,0
XUSLA 30919SBR2 1919 1949 0,051 0,75 18,0
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Barrieres immatérielles de sécurité XUSL

XUS-LAes (sorties relais)
Exemple de raccordement en fonctionnement avec les fonctions AUTO/MANU et EDM

+24V (18...30 V)

F1 " Alimentation
AAT * si pas fusible F1 [] (F12%: 2AT) puissance
~ 24...260 V (50/60 Hz) / 24 Vdo
K1
£ Restart Fa [] 2AT)
0 (F11* 2AT) Ko barriere
EDM Restart
| 3 18] [14] [15] 23] 28] [21]
i 5 | L d
i Emetteur Test Récepteur b L <l K1\HH\
IXUS-L XUS-LA NG NO NO
‘”—.1 6] RS 485
L [4] 17] [14[ 2] [18]  [16]  Jea]  |os] |22] d  c
T 'Signal 'Hecopie |OSSD1 | 0SSD2 K2
== faible
Ki K2
il o
T ] T
Mouvements
oV machine
~ 24...250 V (60/60 Hz) / 24 Vdc
I POUR EVITER UN COURT CIRCUIT ACCIDENTEL OSSD1 - OSSD2:
- protéger les cables de toute agression (mécanique ou autres),
- n'utiliser que des cables appopriés (voir § 3-2),
| - dans tous les cas, respecter les regles de I'art pour les raccordements.
XUS-LCe (sorties statiques)
Exemple de raccordement en fonctionnement avec les fonctions AUTO/MANU et EDM
= +24V (18...30 V) Alimentation
F1 . puissance
4AT * si pas fusible F1 [ (F12*: 2AT)
K1
[~ Restart
l (F11%: 2AT) Ko barriére
EDM Restart
(3] 1f3| fhal — Tis]
L a
d 0 N
' XUS-LG NO| NC| NO| NO
—1 RS 486
 [a] 17[ 1] [42] 1] Jt6] Jes]  [2of  Jef] d d.d
o 'Signal Recopie| 03SD1]0SSD2 K2
= faible
L1 1
K1 K2
Mouvements
oV machine
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