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Unité de commande A1M (EC)
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Nomenclature des schémas électriques des pages DR 5/10 à DR 7/10

Nomenclature pour schéma DR 5/10



Test du BUS CAN



Les codes défauts et ressource sur les différents capteurs
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ÉLECTRICITÉ - ÉLECTRONIQUE








Architecture électrique du circuit associée au système de démarrage
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Batterie








K1M	  Relais de démarrage


A1M 	  EC


A1A	  TC1


A1W	  UC2


M1	  Démarreur


S12	  Interrupteur de siège


S56	  Interrupteur frein de park sur levier d’inverseur avant


S7W	  Interrupteur frein de park sur levier d’inverseur poste inversé arrière


K2	  Relais d’engagement de frein de park


K10	  Relais de l’interrupteur de commande de l’interrupteur principal


K23	  Centrale clignotante d’oubli d’engagement du coupe batterie 
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Démarrer le moteur





Le démarreur a été renforcé en production depuis le tracteur châssis n°T35001





			Nouvelles références		Anciennes références


Démarreur 3 kW		8366 73289			8366 73087





Contrôle du démarreur


Le boitier moteur (A1M) contrôle le relais  k1M


Cette fonction permet de démarrer  le moteur uniquement lorsque le frein parking est engagé (S56/S7W)





Le boîtier moteur contrôle le relais (K1M) de façon ON/OFF. Le boîtier moteur utilise les informations suivantes :


. Direction de siège (S12)


. Frein de parking, inverseur avant (S56)


. Frein de parking, inverseur arrière poste inversé (S7W)





La direction du siège (S12) est utilisée pour le contrôle de démarrage. Le boîtier de contrôle du poste inversé Twin Trac (A1W) donne l’information de la direction du siège par message CAN.


A1W1/15 à la masse = siège en position avant


A1W1/14 à la masse = siège en poste inversé





Si le siège est en poste inversé, le boîtier moteur met à la masse le relais K1M si l’inverseur est en position parking (pin A1A33/94 est alimenté)


L’alimentation du relais est faite tant que la condition existe.





Si le siège est en poste inversé, le boîtier moteur met à la masse le relais K1M si l’inverseur du poste inversé est en position parking (pin A1W1/17 est alimenté)


L’alimentation du relais est faite tant que la condition existe.





Circuit principal (S5), option.


L’interrupteur a 3 positions et possède un rappel par ressort au centre.


Le côté symbole pressé = le circuit principal est alimenté





Le côté opposé au symbole pressé = le circuit électrique n’est pas alimenté. Il n’est pas possible d’éteindre le circuit principal tant que le moteur tourne.





Lorsque le circuit principal est éteint, tous les autres circuits électriques du tracteur ne fonctionnent pas hormis la mémoire de l’auto radio et l’horloge du tableau de bord.


Lorsque le moteur est éteint ou arrêté ; le témoin du circuit principal clignote (relais K23) pour signaler que le circuit principal n’a pas été coupé.
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Nomenclature pour schéma DR 7/10








A1M			Unité de commande EC (commande du moteur)


A1P			Unité de commande ICL (console)


A2M			Module ID


B1M			Capteur de détection de présence d’eau


B2M			Capteur de commande du ventilateur


B2W			Capteur de pédale d’accélérateur de marche arrière


B3M			Capteur de pression du liquide de refroidissement


B15 			Capteur d’inclinaison de la pédale d’accélérateur


G2			Alternateur


K1M			Relais démarreur


K3M 			Relais de commande de grille


K6			Relais de la pompe de carburant


F20			10 A, pompe à carburant


F28			5 A, commutateurs de régulateur de vitesse


F53			250 A, grille


F37			30 A, contrôleur du moteur (EEM)


M1			Moteur du démarreur





�





B1E			Capteur de position


B5			Capteur de vitesse, SIGMA, PDF


B6			Capteur de vitesse, boîte de vitesses


B7			Capteur de vitesse, PDF


B9			Capteur de vitesse, vitesse des roues


B10			Capteur de vitesse, vitesse radar


B11			Capteur de vitesse, moteur, SIGMA


B13			Capteur de vitesse, inverseur


B14			Capteur de température, boîte de vitesses


B17			Capteur de vitesse, pont avant
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Nomenclature pour schéma DR 6/10
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RCO des électrovannes proportionnelles    ≦ 80% 
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0,6 à 0,8 mm
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