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Démarreurs-controleurs TeSys U
Unités de contréle standard et évolutif
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2 Bouton test (uniquement sur unité de contrdle évolutif)

3 Bouton de réglage Ir

4 Verrouillage des réglages par plombage du capot transparent
5 Plombage de la poignée

Puissances maximales Plage Encliquetage  Référence a Masse

normalisées des moteurs de surbase compléter parle

triphasés 50/60 Hz réglage  puissance repére de la

400/440V 500V 690V Calibre tension (1)

KW KW KW A A kg

Classe 10 pour moteurs triphasés
0,09 - 015..06 12et32 0,135
025 - - 0,135
15 22 3 0,135
55 55 9 0,135
75 9 15 0,135
15 15 185 LUCA 3200 0,135

Une action sur e bouton Test en face avant simule un déclenchement sur surcharge
thermique.

Classe 10 pour moteurs triphasés

0,09 - 0,15...06 12et32 0,140
0,25 - - 14 12et32 0,140
15 22 3 125.5  12et32 0,140
55 55 9 3..12 12et32 0,140
75 9 15 18 32 0,140
15 15 18,5 32 32 0,140
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- - - 0,15. 12et32 0,140
0,09 - - 12et32 0,140
055 - - 12et32 0,140
22 - - 12et32 0,140
4 - - 32 0,140
75 - - 32 0,140
Classe 20 pour moteurs triphasés
0,09 - - 0,15. 12et32 0,140
025 - - 12et32 0,140
15 22 3 12et32 0,140
55 55 9 12et32 0,140
75 9 15 32 0,140
15 15 185 32 0,140

(1) Tensions du circuit de commande existantes :

Volts 24 4872 110..240
BL(2).(3 - -
X B - -
o~ - ES(4) _ FU(5)

(2) Repére de la tension & utiliser pour démarreur-controleur avec module de communication.
(3) Tension continue avec un taux dondulation maximum de + 10 %.

48...72V,~: 48 V.

110...220V, ~ 1 110..240 V.
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Signalisation du défaut thermique et réarmement manuel
Le module LUF DH11 permet de différencier le défaut surcharge thermique du
défaut court-circuit. (Le défaut court-circuit peut alors étre signalé  laide des
contacts additifs LUA1 C). Le module comporte deux contacts pour la signalisation
du défaut thermique, ainsi qu'une DEL en face avant.

Le réarmement du départ-moteur se fait par action de 'opérateur sur le bouton rotatif
de la base puissance. Le module ne peut étre utilisé qu'avec une unité de controle
évolutif et nécessite une alimentation /= 24...240 V extérieure.

1NO+1NC 3 ~ouT24..250V  LUFDH11 0,060

Signalisation du défaut thermique et réarmement automatique ou & distance
Ces modules permettent de différencier le défaut surcharge thermique du défaut
court-circuit. (Le défaut court-circuit peut alors étre signalé & laide des contacts
additifs LUAT C).

Les modules comportent un contact pour signaler le défaut thermique, ainsi qu'une
DEL en face avant. Un deuxiéme contact (bornes Z1-22) doit étre cablé en série
avec a borne A1 du départ-moteur. Ce cablage permet, lors d'un défaut thermique,
d'arréter la commande du moteur. Le bouton rotatif de la base puissance restera
alors en position “disponible” .

Le réarmement du départ-moteur se fait automatiquement aprés le temps de
refroidissement du moteur si un strap relie les bornes X1-X2, ou & distance par
fermeture impulsionnelle 'un contact sec connecté aux bornes X1-X2.

Ces modules ne peuvent étre utilisés qu'avec une unité de contréle évolutif et
nécessitent une alimentation ~v/==24...240 V extérieure.

Nota : Les bornes X1-X2 e sont pas isolées de I'alimentation du module de signalisation.
Pour e réarmement & distance, utiliser un contact sec spécifique & chacun des modules &
réarmer.

1NC 4

1NO 4

LUF DAO1 0,085
LUF DA10 0,085
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