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Diagramme d’exigences DT1
Diagramme partiel des exigences (requirement diagram « req ») :
req [Modéle] Data [ Métro ]J «designConstraints
Energie électrique
«reguirements l d:t.-s:Uhl ré :
Déplacement «requirements | Bl e, ~oLicriolge
1d="1" Mise en mouvement “EfNEx electrique Reseau
Text = "Le train doit pouvoir B | ld="1.2" arequirements
se déplacer en toute Text="La puissance k _ sickomEiorite. Démarrage progressif
sécurité” motrice doit permettre 1a | TSR s ld="12.1" ‘
mlse en mouvement d‘;l = =3 Text = "Le train doit
frain et des passagers «requirements permettre un démarrage
Ralentir sans patinage des roues
ld="121" surles rails”
Text = "Diminuer |3 vitesse
P du train”
«regu_u:’emem» areguirements ~ wperformanceRequirement» |
it Arrét distance d'arrét d'urgence
et la="13" 1= "7"

Text = "Le train doit étre
guidé surla voie”

étre arréteé”

Text = "Le train doit pouvoir

[ o\

«reguirements
Arrét d'urgence

«f

1d="1.3.3"

Text = "Effectuer un freinage

efinex

Text="Avitesse maxi le
train doit étre immobilisé
surune distance maxi de
250 m”

G\ d'urgence”
= N =
areguirements arequirements i B\ wrequirement
3 Z Courbe Adherence
Ligne droite ]
W= - . I1"je.;t =1 ;ttf-train doit pouvoir !Iye—;t =1 %z—r:'npenser une ‘
R = Vel ot sgutar asser les courbes du variation d'adhérence
en ligne droite” f e «reguirements it f
race Arrabnotmal correspondant a une force
d="132 perturbatrice externe”
o ¥ Text = "Arrét du train aux arefines T
\ stations” |
«requirements arefines «performanceRequirement»
Renversement \ N Force perturbatrice externe
d="1.321" grequirements A \ Id="18"
Text = "Le train doit pouvoir Roulement sans A \ wrefines Text="Max: 100 N*
passer les courbes du glissement des roues N = \
tracé sans risque de [d="1122" «designConstraints
renversement” Text="Le roulement en Rayon de courbure \ . -
7~ courbe doit limiter lusure | |ld="5" annmmm i3
wrefines | des roues” T'exg:’"Rayon de courbure R & 1
7~ minimum 200 m” — \

; satisfy: ld= ‘1'2‘-. satisfy:
«performanceRequirements ‘ ) ="30 m alentrée de la i *
 Facteur de sécurité au / \

s '1‘1r-enversement Y \
et o o essieux = \
Text = "Supérieur 3 5 _ sequiements g
7 pants Maintenir le materiel roulant |
: Roues cones «blocks
= ld= 8_ = Systéme anti-enrayage WSP |
- chassé Emm Text = "Le mateériel roulant = |
doit pouvoir étre maintenu”
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Diagramme d’exigences

DT1

req [Modéle] Data [ Confort ]J

Text="L'ensemble train et
stations doit permettre
'accueil des passagers”

areguirement» "e“”'.' eme}'l ‘.» ~
P s Confort et sécurite station
Accueillir les utilisateurs )
Id = "2 ld="2.2" ;
®—— Text = "Assurer le confort et

la sécurité des utilisateurs
dans les stations”

— «reﬁne»m N
|
«usabiityRequirements | «reguirementy
Capacité Confort et sécurité train
ld="2.3"

(226 assis et 1244 debout)’ "

Text = "Assurer le confort et
la sécurité des passagers”

«reguirements
Déraillement

=EAr
Text = "Eviter les
déraillements”

areguirement»
stabilité ‘

7
| «deriveRegty

«requirements
Renversement

ld="23.2" \
Text = "Eviter le mal du
transport”

Id="1.1.2.1"

Text = "Le train doit pouvoir
passer les courbes du
tracé sans risque de
renversement”

Mlerahon transversale

Text = "Assurer le confort
thermique des usagers”

|

«requirement»
Gestion de ['air
ld="2221"
Text = "Assurer le

renouvellement d'air
nécessaire”

«deriveRegts.
~

~

«requirements
Assurer la sécurité des r=—>3 z
utilisateurs - «physicalRequirement»
d=221 ] Eurocode
p——1d="2.2.1 arefines -
Text = "La structure doit [F = !I?e;tﬁfL 6 ts
résister aux différentes es élémen
charges” strqcturels respectent
Sl I'eurocode 2°
wrequirements
«requirements Economie d'énergie
Thermique ld="9"
ld="222" Text="La conception de Ia

nouvelle ligne doit
permettre des économies
d'énergie par rapport a
I'ancienne”

=

arequirement»
Récupération d'énergie

Id="9.1"

Text ="Dans la mesure du
possible les systémes
devront permettre la
récupération d'énergie”

wrefines "\ % \ i
I " asatisfysl
e Re‘quirmm \ asatisfys I
Y :u:. bit d'air \ /
1A -'i1b- X \ /
="Le débit d'air doit N |
étre de 30 m3h par ablocks
personne” Ventilation |

Id="16"

Text = "Maxi : 1,12 m/s™

moins 5Hz"

Xt ieS‘fr'éqlJences
propres (bogie-caisse)
devront étre écartées d'au
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BUS CAN DT2

BUS CAN

The Bit Fields of Standard CAN

S jrpie |R|E E
(Ig Identifier ll; E rb| DLC 0...8 Bytes Data CRC | ACK 'EFJ

Figure 2. Standard CAN: 11-Bit Identifier

The meaning of the bit fields of are:

-

S0F-The single dominant start of frame (SOF) bit marks the start of a2 message, and is used to
synchronize the nodes on a bus after being idle.

|dentifier-The Standard CAN 11-bit identifier establishes the pricrity of the message. The lower the
binary value, the higher its pricrity.

RTR-The single remote transmission request (RTR) bit is dominant when information is required from
another node. All nodes receive the request, but the identifier determines the specified node. The
responding data is also received by all nodes and used by any node interested. In this way, all data
being used in a system is uniform,

IDE-A dominant single identifier extension (IDE) bit means that a standard CAN identifier with no
extension is being transmitted.

ro-Reserved bit (for possible use by future standard amendment).

DLC-The 4-bit data length code (DLC) contains the number of bytes of data being transmitted.
Data-Up to 64 bits of application data may be transmitted.

CRC-The 16-bit (15 bits plus defimiter) cyclic redundancy check (CRC) contains the checksum
(number of bits transmitted) of the preceding application data for error detection.

ACK-Every node receiving an accurate message overwrites this recessive bit in the original message
with a dominate bit, indicating an error-free message has been sent. Should a receiving node detect an
error and leave this bit recessive, it discards the message and the sending node repeats the message
after rearbitration. In this way, each node acknowledges (ACK) the integrity of its data. ACK is 2 bits,
one is the acknowiedgment bit and the second is a delimiter,

EQF=This end-of-frame (EOF), 7-bit field marks the end of a CAN frame (message) and disables
bit-stuffing, indicating a stuffing error when dominant. When 5 bits of the same logic level oceur in
succession during normal operation, a bit of the opposite logic level is stuffed into the data.

CAN TRAMNSCEIVER ‘ 5V CAN
: : St
' @
(l'r E
A\ 2 ™
/\ % =
\ 2
/ \ d o
4 .
L3 o
Frt

= Time, t
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DT3

Table des codes ASCII
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DTS5

laire « mezzanine »

Vue en plan du niveau interméd
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Extraits du réeglement EUROCODE 2 : « Calcul des structures en béton » DT6

EUROCODE

Extrait de 'Eurocode 2 sur la portée des dalles :
5.3.2.2 Portée utile des poutres et dalles dans les batiments

NOTE Les dispositions ci-aprés sont essentiellement prévues pour l'analyse des élémeants. Certaines des simplifications
indiquess peuvent élre utiliséas le cas echéan! pour l'analyse de systémes d'éléments,

(1) Il convient de calculer la portée utile Ly d'un élément de la maniére suivante :

fp = In+ 8y + 83 .. (5.8)
ol :
[ est la distance libre entre nus des appuis ;

les valeurs de a; et a; & chague extremité de la travee peuvent étre determinees a partir des valeurs
appropriées a, de la Figure 5.4, ol t est la profondeur d'appui, comme indigué.

1 |

T 1l

I ) t [/ 1
a.= min{1/2h; a= mm{uzh,uzr?

i
, .

a) Eléments isostatiques b) Eléments continus

3y
N

«'

. "’//T axe d'appui
Pl

a =min{1/2h;1/2t} :
= e h i
.

Figure 5.4 : Portée utile (/y) pour différentes conditions d'appui
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Données sur les actions mécaniques et les matériaux DT7

Organigramme de calcul

Actions :

Les charges permanentes « G » sont des charges fixes et invariables dans le temps dues aux poids
propres des éléments structuraux ou non structuraux.

Les charges variables « Q » sont des charges dont I'intensité varie dans le temps et qui sont liés a
I'utilisation du batiment ou le climat.

Les charges d’exploitation font partie des charges variables. Pour la dalle intermédiaire

« mezzanine », on considérera que la charge d’exploitation est égale a 4 kKN.m™2,

Combinaisons d’actions :
Les états-limites sont des états au-dela desquels la structure ne satisfait plus aux exigences de
performance prévues.
Les états limite de service (E.L.S.) correspondent a des conditions au-dela desquelles les
exigences d'aptitude au service spécifiées pour une structure ou un élément structural ne sont
plus satisfaites.
La combinaison d’action simple a I'E.L.S. est G+Q
Les états limites ultime (E.L.U.) sont ceux qui sont associés a un effondrement ou a d'autres
formes similaires de défaillance de la structure
La combinaison d’action simple a I'E.L.U. est 1,35.G +1,5.Q

Masses volumigues et masses surfaciques des matériaux :

Masse volumique du béton armé : 2500 kg.m™

Le revétement de sol a une épaisseur de 6 cm. Il se compose d’un carrelage collé sur une chape en
mortier de ciment. L'épaisseur des carreaux est de 1 cm. (L’épaisseur de la dalle indiquée sur les
plans (75 cm) correspond uniquement a I'épaisseur du béton armé sans le revétement).

Masse surfacique du carrelage : 20 kg.m™

Masse surfacique de la chape en mortier de ciment : 20 kg.m™2 par cm d’épaisseur

Pour le calcul des poids, 'accélération de la pesanteur g sera considérée égale & 10 m.s™.
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Méthode forfaitaire de calcul des moments d’une dalle continue DTS

Issue du reglement BAEL
Calcul des moments d’une dalle

La méthode et les formules qui suivent, sont valables pour une dalle intermédiaire comprise entre
deux dalles de rives et portant sur un cété.

Dalle . e Dalle
de rive Dalle intermédiaire de rive

Appui i-1 Appui i
Coupe transversale sur dalle continue a 3 travées

On calcule tout d’abord le moment isostatique M, comme si la dalle intermédiaire reposait librement
sur son pourtour.

On tient compte ensuite de la continuité de la dalle en évaluant les moments sur appuis puis en
calculant le moment en travée.

Moments sur appuis :
|Mi =M.,=0,5 .M0| pour les appuis intermédiaires sur voile ou sur poutre.

Moment en travée :
Le calcul du moment en travée se déduit de I'inégalité suivante : \Mﬁ + (Mg +M)/2>1,25. Mo\
avec M; =le moment dans la travée i.

M;.1 = le moment sur appui a gauche en valeur absolue.

M; = le moment sur appui a droite en valeur absolue.
On appliquera cette inégalité de maniére a minimiser autant que possible la valeur du moment en
travée.

Nota :
- Cette méthode est décrite ici dans le cas ou les portées des travées de rives sont inférieures a

la portée de la travée centrale. Dans ce cas, le moment isostatique My de la travée

intermédiaire est alors supérieur au moment isostatique My des travées de rive.

- On ne considére qu’un seul cas de chargement pour lequel les charges d’exploitations sont
uniformément réparties sur I'ensemble de la dalle. Les autres cas de répartition de ces
charges ne sont pas étudiés.
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DOSSIER PEDAGOGIQUE
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EAISTI 1
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Descriptif de la séquence pédagogique DP 1
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Ressources pédagogiques

Ressources pédagogiques — Station de métro

Modélisation des actions mécanigques ag

issant sur la dalle de la station

DP2
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Ressources pédagogiques

Ressources pédagogiques - Métro
Modéle 3D d’un bogie

DP3
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Extraits programme et document d’accompagnement STI2D DP 4

Programme

Centres d’intérét retenus pour I'enseignement technologique transversal

Cl1 Développement durable et compétitivité des produits

Cl2 Design, architecture et innovations technologiques

Cl3 Caractérisation des matériaux et structures

Cl4 Dimensionnement et choix des matériaux et structures
Cl5 Efficacité énergétique dans I'habitat et les transports

Cl6 Efficacité énergétique liee au comportement des matériaux
Cl7 Formes et caractéristiques de I'énergie

Cl 8 Caractérisation des chaines d'énergie

Cl9 Amélioration de I'efficacité énergétique dans les chaines d'énergie
Cl10 Efficacité énergétique liée a la gestion de l'information

Cl 11 Commande temporelle des systémes

Cl12 Formes et caractéristiques de l'info

Cl 13 Caractérisation des chaines d'info.

Cl 14 Traitement de I'information

Cl 15 Optimisation des paramétres par simulation globale

Objectifs de formation et compétences du programme de I’enseignement technologique

transversal

Objectifs de formation

Compétences attendues

— O1 - Caractériser des CO11. Justifier les choix des matériaux, des structures d’'un
S systémes privilégiant un systéme et les énergies mises en ceuvre dans une approche de
S usage raisonné du point développement durable
8 de vue développement co1.2. Justifier le choix d’'une solution selon des contraintes
(o} y . y . y .
ks) durable d’ergonomie et d’effets sur la santé de 'lhomme et du vivant
~°>J O2 - Identifier les C0O21. Identifier les flux et la forme de I'énergie, caractériser
3 éléments permettant la ses transformations et/ou modulations et estimer [efficacité
© limitation de I'lmpact énergétique globale d'un systéme
}% g environnemental d’'un C02.2.  Justifier les solutions constructives d’'un systéme au
‘5 © | systéme et de ses regard des impacts environnementaux et économiques
& 2 | constituants engendrés tout au long de son cycle de vie
O3 - Identifier les CO3.1. Décoder le cahier des charges fonctionnel d’un
éléments influents du systeme
développement d’un C03.2. Evaluer la compétitivité d’'un systéme d’'un point de
systeme vue technique et économique
CO4.1. Identifier et caractériser les fonctions et les
constituants d’'un systéme ainsi que ses entrées/sorties
. C0O4.2. Identifier et caractériser 'agencement matériel et/ou
O4 - Décoder loqiciel d' .
'organisation ogiciet aun syst.e.me - .
) C04.3. Identifier et caractériser le fonctionnement temporel
fonctionnelle, structurelle ) s
et logicielle d’'un systéme d'un systeme e . . .
CO4.4. Identifier et caractériser des solutions techniques
relatives aux matériaux, a la structure, a I'énergie et aux
informations (acquisition, traitement, transmission) d’'un systéme
05 - Utiliser un modale CO5.1. Expliquer des éléments d’'une modélisation proposée
Q@ relative au comportement de tout ou partie d’un systéme
o | de comportement pour o : . : .
k) rédire un CO5.2. .Ide_ntlﬂer. des varlab_les internes et externes utiles a
e preal une modélisation, simuler et valider le comportement du modéle
£ | fonctionnement ou . ) .
5 ) CO5.3. Evaluer un écart entre le comportement du réel et le
© | valider une performance . : . f
= comportement du modéle en fonction des parameétres proposés
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Extraits programme et document d’accompagnement STI2D DP 4

06 - Communiquer une
idée, un principe ou une
solution technique, un
projet, y compris en
langue étrangére

Communication

CO06.1. Décrire une idée, un principe, une solution, un projet

en utilisant des outils de représentation adaptés
C0O6.2. Décrire le fonctionnement et/ou l'exploitation d’un
systéme en utilisant I'outil de description le plus pertinent

C06.3. Présenter et argumenter des démarches, des

résultats, y compris dans une langue étrangére
C06.4.

Objectifs de formation et compétences pour '’enseignement de spécialité ITEC

Objectifs de formation

Compétences attendues

O7 - Imaginer une sclution, répondre a un COT itec3

besoin

CO7.itect. Identifier et justifier un probléme technique a partir
de l'analyse globale d'un systéme (approche
matiére-&nergie-information)

CO7 .itec2. Proposer des solutions & un probléme technigque
identifié en participant a des démarches de
créativité, choisir et justifier la solution retenue

. Définir, a l'aide d'un modeleur numérique, les formes
et dimensions d'une piéce d'un mécanisme a partir
des contraintes fonctionnelles, de son principe de
realisation et de son materiau

CO7 .itec4. Définir, a l'aide d'un modeleur numerique, les
modifications d'un mécanisme a partir des
contraintes fonctionnelles

08 - Valider des solutions technigues

CO&.itec1. Paramétrer un logiciel de simulation mécanique pour
obtenir les caractéristiques d'une loi d'entrée/sortie
d'un mécanisme simple

CO8.itec2. Interpréter les résultats d'une simulation mécanique
pour valider une solution ou modifier une piéce ou
un mécanisme

CO8& itecd. Mettre en ceuvre un protocole d'essais et de
mesures, interpréter les résultats

CO8&.itec4. Comparer et interpréter le résultat d'une simulation
d'un comportement mécanique avec un
comportement réel

09 - Gérer la vie du produit

CO9.itec1. Expérimenter des procédés pour caractériser les
paramétres de transformation de la matiére et leurs
conséguences sur la définition et 'obtention de
piéces

CO9.itec2. Reéaliser et valider un prototype obtenu par rapport a
tout ou partie du cahier des charges initial

CO9.itecd. Intégrer les pigces prototypes dans le systéme a
modifier pour valider son comportement et ses
performances
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Extraits programme et document d’accompagnement STI2D DP 4

Objectifs de formation et compétences pour I’enseignement de spécialité AC
Specialité architecture et construction
A - Objectifs et compétences de la spécialité architecture et construction du baccalauréat
sSTIZD

Ohbjectifzs de formation Compétences attendues

CO7.ac1. Participer a une étude architecturale, dans une
démarche de développement durable

CO7.ac2. Proposer/choisir des solutions techniques répondant
aux confraintes et attentes d'une construction

CO7.ac3d.  Concevoir une organisation de réalisation

O7 - Imaginer une solution, répondre & un
besoin

COB.act. Simuler un comportement structurel, thermigue et
acoustique de tout ou partie d'une construction

08 - Valider des solutions techniques CO8.ac2. Analyser les résultats issus de simulations ou
d'ezzaizs de laboratoire

CO8.ac3. Analyserfvalider les choix structurels et de confort

CO%acl1. Améliorer les performances d'une construction du
point de vue énergétique, domotigue &t
informationnel

09 - Gérer la vie du produit CO%ac?.  Identifier et décrire les causes de désordre dans une
construction

CO%9acd. Valorizer la fin de vie du produit : déconstruction,
gestion des déchets, valorisation des produits

Objectifs de formation et compétences pour I’enseignement de spécialité EE
Specialité énergies et environnement
A - Objectifs et compétences de la spécialité-énergies et environnement

Ohbjectifs de formation Compétences attendues

CO7.eel. Pariciper @ une démarche de conception dans le
but de proposer plusieurs solutions possibles & un
probléme technigue identifié en lien avec un enjeu
energetigue

CO7.ee2. Jusfifier une solution retenue en intégrant les
conséquences des choix sur le triptygue matériau-

O7 - Imaginer une solution, répondre a un energie-information

besoin CO7.ee3. Définir la structure, la constitution d'un systéme en
fonction des caractéristiques technico-&conomigues
et environnementales attendues

CO7.esd. Définir les modifications de la structure, les choix de
constituants et du type de systéme de gestion d'une
chaine d’énergie afin de répondre & une évolution
d'un cahier des charges

CO8 ee1. Renszeigner un logiciel de simulation du
comportement énergétigue avec les
caractéristigues du systéme et les paramétres
externes pour un point de fonctionnement donné

CO8.es?. Interpréter les résultats d'une simulation afin de
valider une solution ou Foptimiser

CO8.eel. Comparer et interpréter le résultat d'une simulation
d'un comportement d'un systéme avec un
comportement réel

CO8 eed. Meftre en ceuvre un protocole d'essais et de
mesures sur le prototype d'une chaine d'énergie,
interpréter les résultats

08 - Valider des solutions techniques

CO%. es1. Expérimenter des procédés de stockage, de
production, de transport, de transformation,
d'énergie pour aider a la conception d'une chaine

09 - Gérer la vie d'un systéme d'énergie

CO9.ee2. Reéaliser et valider un prototype obtenu en réponse
a tout ou partie du cahier des charges initial

CO9.ee3. Intégrer un prototype dans un systéme a modifier
pour valider son comportement et ses performances
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Extraits programme et document d’accompagnement STI2D

Objectifs de formation et compétences pour I’enseignement de spécialité SIN
Specialité systemes d'information et numerique
A - Objectifs et compétences de la spécialité systémes d'information et numérique du

baccalauréat STI2D

DP 4

Objectifs de formation

Compétences attendues

OF - Imaginer une solution, répondre &4 un
besoin

COT =int.

COT7 sin2.

CO7 sin3.

Décoder la notice technigue d'un systéme, vérifier la
conformité du fonctionnement

Decoder le cahier des charges fonctionnel décrivant
le besoin exprimé, identifier la fonction définie par un
besoin exprimé, faire des mesures pour caractériser
cette fonction et conclure sur sa conformite
Exprimer le principe de fonctionnement d'un
gystéme & partir des diagrammes SysML pertinents
Repérer les constituants de la chaine d'énergie et
dinfarmation

08 - valider des solutions techniques

CO8.sin1.

CO8.sin2.

CO8.5in3.

CO8.sind.

Rechercher et choisir une solution logicielle ou
materielle au regard de la définition d'un systéeme
Etablir pour une fonction précédemment identifiés
un modeéle de comportement & partir de mesures
faites sur le systéme

Traduire sous forme graphigue I'architecture de la
chaine d'information identifiée pour un systédme et
définir les paramétres d'utilisation du simulateur
Identifier les variables simulées et mesurées sur un
systéme pour valider le choix d'une salution

09 - Gérer la vie d'un systéme

CO9 sin.

C09 sin2.

C09 sin3.

CO9.5ind.

Utilizer les outils adaptés pour planifier un projet
(diagramme de Gantt, chemin critique, donnéss
economigques, réunions de projet)

Installer, configurer et instrumenter un systéme réel
Mettre en ceuvre la chaine d'acquisition puis
acquérnir, traiter, transmettre et restituer linformation
Rechercher des évolutions de constituants dans le
cadre d'une démarche de veille technologique,
analyser la structure d'un systéme pour intervenir
sur les constituants dans le cadre d'une opération de
maintenance

Rechercher et choisir de nouveaux constituants d'un
systéme (ou d'un projet finalizé) au regard
d'évolutions technologiques, socio-&conomigues
specifiees dans un cahier des charges. Organiser le
projet permettant de « maguettizer » la solution
choisie
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DOCUMENTS REPONSES

EAISTI 1

DR : DOCUMENTS REPONSES : documents qui seront & compléter et a rendre par le candidat (tous
les documents réponses sont a rendre, méme non complétés).

DR1

: Modélisation de la suspension, 1 page ;
DR2 :
DR3:
DR4 :

Cablage de la boucle de courant 4-20 mA, 1 page ;
BUS CAN : Arbitrage et trame, 1 page ;
fiche ETUDE DE DOSSIER, 2 pages.



Modéle CMEN-DOC v2 ©oNEOPTEC
Nom de famille :

(Suivi, s’il'y a lieu, du nom d’usage)

E E Prénom(s) :
—

= J‘I Numéro

E i= Inscription :

Né(e) le :

(Le numéro est celui qui figure sur la convocation ou la feuille d’émargement)

/UL

(Remplir cette partie a I'aide de la notice)
Concours / Examen :

Epreuve :

Matiére : ...........ccoiiiiii Session :

Section/Spécialité/Série : ...

® Remplir soigneusement, sur CHAQUE feuille officielle, la zone d’identification en MAJUSCULES.

CONSIGNES

o Ne pas signer la composition et ne pas y apporter de signe distinctif pouvant indiquer sa provenance.
e Numéroter chaque PAGE (cadre en bas a droite de la page) et placer les feuilles dans le bon sens et dans I'ordre.

e Rédiger avec un stylo a encre foncée (bleue ou noire) et ne pas utiliser de stylo plume a encre claire.
o N’effectuer aucun collage ou découpage de sujets ou de feuille officielle. Ne joindre aucun brouillon.

DR1 - DR2 - DR3

EAISTI 1

Tournez la page S.V.P.




NE RIEN ECRIRE DANS CE CADRE

Modélisation de la suspension

Modélisat

ion

Library

Open Simscape

SPS

\

Sine Wave

>

—

Simulink-PS
Converter

fixy=0

e

Solver

Configuration

Ideal Force Scurce

Id

Ideal Translations!

W

P

DR1

>lPps s ,D
=

PS-Simulink

Scope

esl Translational
Motion Sensor

.

1=

Converter

[

IPS S

Mction Sensor1

—>

PS-Simulink
Converteri

Scopei

Ideal mechanical
translational mass

Viscous damper in
mechanical translational
systems

Two-port inertia in
mechanical translational
systems

Ideal spring in
mechanical translational
systems

-
1
M

F

Motion sensor in
mechanical translational
systems

Force sensor in
mechanical translational
systems

ok

Reference connection for
mechanical translational
ports

Ideal source of
mechanical energy that
generates force
proportional to the input
signal
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DR2

Cablage de la boucle de courant 4-20 mA

Boucle de courant

(A COMPLETER AVEC SOIN)

abeleius-ljue anjeA

HN, D - . o
- i

+ N

Al

Sliqcl
SOIY0S-S99.jUd,p Sued

sHq cl

anbJequwe
Aﬂ anbiuoiosl9
inaje|nojes

osd3g

Od Ay uolejusully

—l N

ZH0S/A0EC
neasay

—l Ud
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Tournez la page S.V.P.



DR3

s3aNNoa 210 0! 301 U UNILYOILNIQ

NvD =hg

(A COMPLETER AVEC SOIN)

d1d

¢ Uohels

408

d1d

¢ uonelg

408

41y

| Uonels

105

BUS CAN : Arbitrage et trame

BUS CAN

dN3LvII4ILNIdl
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Modéle CMEN-DOC v2 ©oNEOPTEC
Nom de famille :

(Suivi, s’il'y a lieu, du nom d’usage)

E E Prénom(s) :
—

= J‘I Numéro

E i= Inscription :

(Le numéro est celui qui figure sur la convocation ou la feuille d’émargement)

Né(e) le :

/UL

(Remplir cette partie a I'aide de la notice)
Concours / Examen :

Epreuve :

Matiére : ...........ccoiiiiii Session :

Section/Spécialité/Série : ...

® Remplir soigneusement, sur CHAQUE feuille officielle, la zone d’identification en MAJUSCULES.

CONSIGNES

o Ne pas signer la composition et ne pas y apporter de signe distinctif pouvant indiquer sa provenance.
e Numéroter chaque PAGE (cadre en bas a droite de la page) et placer les feuilles dans le bon sens et dans I'ordre.

e Rédiger avec un stylo a encre foncée (bleue ou noire) et ne pas utiliser de stylo plume a encre claire.
o N’effectuer aucun collage ou découpage de sujets ou de feuille officielle. Ne joindre aucun brouillon.

DR4

EAISTI 1

Tournez la page S.V.P.




NE RIEN ECRIRE'DANS CE CADRE

Fiche ETUDE DE DOSSIER
Dossier

DR4

Fiche activité

ED 1 et

AP 1

Type d'activité

Durée

Nb éléves

Supports

Etude de dossier/Travaux pratiques

5-6

Métro de Los Teques

1

Cl1 : Développement durable et compétitivité des produits

Centres d’intérét 2 |Cl4 : Dimensionnement et choix des matériaux et structure

3
CO1.1 : Justifier les choix des matériaux, des structures d’un

1 |systéme et les énergies mises en ceuvre dans une approche de

. - - développement durable.
ompelences clblees 2 |CO03.1: Décoder le cahier des charges fonctionnel.

3 CO5.1 : Expliquer des éléments d’'une modélisation proposée
relative au comportement de tout ou partie d’'un systéme.

4 CO06.3 : Présenter et argumenter des démarches, des résultats,
y compris dans une langue étrangére

RO1

R02

Ressources
RO3
R04

2. OUTILS ET METHODES D’ANALYSE ET DE DESCRIPTION
DES SYSTEMES

2.3 Approche comportementale

2.3.1 Modéles de comportement

Principe généraux d’utilisation

Identification et limites des modéles de comportements,
paramétrage associé aux progiciels de simulation

Identification des variables du modéle, simulation et
comparaison des résultats obtenus au systéme réel ou a son
cahier des charges

2.3.3 Comportement mécanique des systémes

Equilibre des solides : modélisation des liaisons, actions
mécaniques, principes fondamental de la statique, résolution
d’un probléme de statique plane
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Fiche ETUDE DE DOSSIER

DR4

Plan de la séance
(étapes principales)

Répartition des taches
au sein d’un groupe

Eleve

Eléve

Eléve

Eleve
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