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 Implantation du détecteur  
Le détecteur mis en place doit permettre de détecter les pots de yaourt avant qu’il n’y ait 
saturation à l’entrée du convergeur car cela entraine l’arrêt des installations en amont. Dès 
que l’information sera active pendant plus de 5 secondes, les vitesses du convergeur et 
des convoyeurs augmenteront.  

On privilégiera un détecteur de proximité, adapté au milieu agroalimentaire, pouvant être 
installé sur le bord du convoyeur. Nous disposons de place de part et d’autre de la bande. 
Pour des soucis de standardisation de support de détecteur, nous privilégierons un format 
cylindrique M18. De plus, le détecteur sera à une distance d’environ 80 mm du pot à 
détecter.  

Organigramme de choix du détecteur 
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Câblage détecteur 3 fils 

 

 

Détecteurs inductifs cylindriques (M18-M30)

Référence 
IFM

Forme boitier
Raccordement

Portée 
nominale

Tension
( DC )

Longueur 
totale
(mm)

Type
Nbre de

fils
Noyable

IGC204 M18 M12 8mm 10/36 V 46 PNP 3 oui

IGC207 M18 M12 8mm 10/36 V 46 NPN 3 oui

IIC200 M30 M12 15mm 10/36 V 50 PNP 3 oui

IIC224 M30 M12 10mm 10/36 V 70 NPN 3 oui

Détecteurs Capacitifs cylindriques (M12-M18)

Référence 
IFM

Forme boitier
Raccordement

Portée 
nominale

Tension
( DC )

Longueur 
totale
(mm)

Type
Nbre de

fils Noyable

KF5001 M12 M12 4 mm 
(réglable)

10/36 V 59,8 PNP 3 oui

KG5057 M18 M12 8 mm 
(réglable) 10/36 V 93,8 PNP 3 Non

Détecteurs optiques (Cylindriques M18)

Référence 
IFM

Forme boitier
Raccordement

Tension
( DC ) Portée

Longueur 
totale
(mm)

Type
Nbre de

fils Système

OGH500 M18 M12 10/36 V 15…300mm 72 PNP 3 Proximité

OGH200 M18 M12 10/36 V 15…250mm 72 NPN 3 Proximité

OGP201 M18 M12 10/36 V 4 m 72 PNP 3 Réflex 

OGP500 M18 M12 10/36 V 5 m 72 NPN 3 Réflex 

OGE200 M18 M12 10/36 V 20 m 72 PNP 3 Barrage

OGE201 M18 M12 10/36 V 30 m 72 NPN 3 Barrage

CHOIX DE DETECTEURS

PNP

+

S

-
charge

NPN

+

S

-

charge

+

-

+

-
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Plaque signalétique du motoréducteur actuel 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Extrait de la documentation des motoréducteurs SEW 

  

S47/T DRS80S4   cos φ = 0.81 

tr/min : 1400 / 69   = 0,85 

kW : 0.75   Nm : 91  

V : 230 / 400    ∆/Y  Hz : 50 

IM M2B   IP 55 

i = 20.33   kG : 20 
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Protections variateur  

 

 

 

Nota : la protection contre les surcharges est assurée par le variateur. 
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Paramétrage variateur 
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Câblage variateur  

  



BTS Assistance Technique d’Ingénieur Code : 16-ATVPM-ME1 Session 2016 
U42 DOCUMENT TECHNIQUE Durée : 3 h Coefficient : 3 Page DT9/15 
 

 
 

Documents moteur brushless 
 

 

 

 

Type Mo/Nm Mmax/Nm N°de pôles a/mm b/mm c/mm d/mm e/mm k/mm 
AKM11 0,18 0,6 6 30 8 72 25 40 69,6 
AKM12 0,31 1,1 6 30 8 72 25 40 88,6 
AKM13 0,40 1,4 6 30 8 72 25 40 107,6 
AKM21 0,49 1,5 6 40 9 90 20 58 86,2 
AKM22 0,87 2,7 6 40 9 90 20 58 105,2 
AKM23 1,16 3,8 6 40 9 90 20 58 124,2 
AKM24 1,40 4,8 6 40 9 90 20 58 143,2 
AKM31 1,2 4,0 8 60 14 109 30 70 109,8 
AKM32 2,0 7,0 8 60 14 109 30 70 140,8 
AKM33 2,8 10,0 8 60 14 109 30 70 171,8 
AKM41 2,0 6,3 10 80 19 123 40 84 118,8 
AKM42 3,4 11,3 10 80 19 123 40 84 147,8 
AKM43 4,8 16,1 10 80 19 123 40 84 176,8 
AKM44 5,9 20,2 10 80 19 123 40 84 205,8 
AKM51 4,9 11,7 10 110 24 147 50 108 127,5 
AKM52 8,6 21,7 10 110 24 147 50 108 158,5 
AKM53 11,6 29,8 10 110 24 147 50 108 189,5 
AKM54 14,4 37,8 10 110 24 147 50 108 220,5 
AKM62 12,3 30,1 10 130 32 177 58 138 153,7 
AKM63 17 42,6 10 130 32 177 58 138 178,7 
AKM64 21,0 53,5 10 130 32 177 58 138 203,7 
AKM65 25,0 64,5 10 130 32 177 58 138 228,7 
AKM72 30,0 79,0 10 180 38 227 80 188 192,5 
AKM73 42,0 112,0 10 180 38 227 80 188 226,5 
AKM74 53,0 142,0 10 180 38 227 80 188 260,5 

 

  

 Unité 

 Couple d’arrêt 

 

 Couple maximal 
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Document clavettes : 

  Il existe 3 types de clavettes parallèles simples : 

 

- forme A : 

- forme B :  

- forme C :  

 

 

 

d 

 

a 

 

b 

 

j 

 

k 

 

d 

 

a 

 

b 

 

j 

 

k 

de 6 à 8 inclus 2 2 d-1,2 d+1 58 à 65 18 11 d-7 d+4,4 

8 à 10 3 3 d-1,8 d+1,4 65 à 75 20 12 d-7,5 d+4,9 
10 à 12 4 4 d-2,5 d+1,8 75 à 85 22 14 d-9 d+5,4 
12 à 17 5 5 d-3 d+2,3 85 à 95 25 14 d-9 d+5,4 
17 à 22 6 6 d-3,5 d+2,8 95 à 110 28 16 d-10 d+6,4 
22 à 30 8 7 d-4 d+3,3 110 à 130 32 18 d-11 d+7,4 
30 à 38 10 8 d-5 d+3,3 130 à 150 36 20 d-12 d+8,4 
38 à 44 12 8 d-5 d+3,3 150 à 170 40 22 d-13 d+9,4 
44 à 50 14 9 d-5,5 d+3,8 170 à 200 45 25 d-15 d+10,4 
50 à 58 16 10 d-6 d+4,3 200 à 230 50 28 d-17 d+11,4 

 

 

Valeurs en mm 
 

A

Aa

j

k

Ø d

b

A - A

m
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Références ØA ØG ØD L Vis K 

Couple 
de 

serrage 

TA 
 

Couple 
transmissible 

T (Nm) 

PW 

(N/mm2) 

PN 

(N/mm2) 
Stock 

Prix 

(€) 

RT25-6-14 6 14 25 22,5 3xM3x10 10,0 2,2 12 190 80  23,13 
RT25-8-15 8 15 27 25,5 3xM4x12 12,0 5,0 29 205 110  20,34 
RT25-9-16 9 16 28 27,5 3xM4x12 14,0 5,0 31 150 85  20,53 
RT25-10-16 10 16 28 27,5 3xM4x12 14,0 5,0 35 140 85  20,53 
RT25-11-18 11 18 32 27,5 4xM4x12 14,0 5,0 52 170 105  20,78 
RT25-12-18 12 18 32 27,5 4xM4x12 14,0 5,0 58 150 100  20,78 
RT25-14-23 14 23 39 27,5 4xM4x12 14,0 5,0 69 140 80  18,73 
RT25-16-24 16 24 45 36,5 4xM6x12 16,0 17,0 180 148 98  21,85 
RT25-18-26 18 26 47 39,5 4xM6x18 19,0 17,0 200 180 125  21,98 
RT25-19-27 19 27 49 39,5 4xM6x18 19,0 17,0 210 170 120  21,98 
RT25-20-28 20 28 50 39,5 4xM6x18 19,0 17,0 220 160 115  22,79 
RT25-22-32 22 32 54 46,5 4xM6x18 26,0 17,0 250 115 80  24,86 
RT25-24-34 24 34 56 46,5 6xM6x18 26,0 17,0 395 146 102  24,90 
RT25-25-34 25 34 56 46,5 6xM6x18 26,0 17,0 410 140 102  25,45 
RT25-28-39 28 39 61 46,5 6xM6x18 25,5 17,0 465 135 98  28,21 
RT25-30-41 30 41 62 46,5 6xM6x18 25,5 17,0 510 127 90  28,88 
RT25-32-43 32 43 65 46,5 8xM6x18 25,5 17,0 705 146 108  31,44 
RT25-35-47 35 47 69 52,5 8xM6x18 31,5 17,0 790 105 80  32,05 
RT25-38-50 38 50 72 52,5 8xM6x18 31,5 17,0 860 100 76  36,63 
RT25-40-53 40 53 75 52,5 8xM6x18 31,5 17,0 900 96 72  38,27 
RT25-42-55 42 55 78 52,5 8xM6x18 31,5 17,0 940 90 70  42,49 
RT25-45-59 45 59 86 71,0 8xM8x22 45,0 41,0 1840 110 85  57,82 
RT25-48-62 48 621 87 71,0 8xM8x22 45,0 41,0 2000 105 80  62,21 
RT25-50-65 50 65 92 71,0 8xM8x22 45,0 41,0 2100 100 75  67,33 
RT25-55-71 55 71 98 81,0 9xM8x22 55,0 41,0 2580 85 65  81,05 

 



BTS Assistance Technique d’Ingénieur Code : 16-ATVPM-ME1 Session 2016 
U42 DOCUMENT TECHNIQUE Durée : 3 h Coefficient : 3 Page DT12/15 
 

Calculs de roulements (en statique) 

 

Calcul de la durée de vie : 

Durée de vie nominale L10 : (en millions de tours) 

C’est le nombre de millions de tours qu’atteignent 90% de l’ensemble des roulements d’un 
lot, essayés dans les mêmes conditions. 

L10= �C
P
�

n
 

Durée de vie en heures de fonctionnement L10H : 

𝑳𝑳𝟏𝟏𝟏𝟏𝟏𝟏=
L10 . 106

60 . N  

 

N : Vitesse de rotation en tr/min 

C : Charge dynamique de base (N) 

n : frottement :  3 pour les roulements à billes 

   
10
3

 pour les roulements à rouleaux.  

P : Charge radiale dynamique équivalente (N) 

 

Calcul de la charge radiale dynamique équivalente : 

P = X.Fr + Y.Fa 

Fa : Effort axial appliqué au roulement (N) 

Fr : Effort radial appliqué au roulement (N) 

X, Y : facteurs de charge. 

Calcul de X et Y : 

Cas particulier d’un roulement non chargé axialement (Fa=0) 

P = Fr 

 

Fr

Fa
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Calculs de roulements (en dynamique) 

 

Calcul de la capacité de la charge statique C0 : 

C0 ≥ P0 . S0 

P0 représente la charge statique équivalente 

avec P0 = Fr si le roulement est soumis à une charge radiale pure. 

S0 est le coefficient de sécurité statique 

 

Valeurs du coefficient S0 : 

Valeurs de S0 

Roulements à billes tournants à faibles vitesses 

Performances 

Faibles normales élevées 

Fonctionnement normal 0,5 1 2 

Fonctionnement avec des 
chocs importants ≥ 1,5 ≥ 1,5 ≥ 2 
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VITESSE 
LIMITE

CHARGE 
DYNAMIQUE 

DE BASE

CHARGE 
STATIQUE

d (mm) D (mm) b (mm) (tr/min) C (N) C0 (N)
624 13 5 38000 975 305
634 16 5 36000 1110 380
625 16 5 36000 1110 380
635 19 6 32000 1720 620
626 6 19 6 32000 1720 620
607 19 6 30000 1720 620
627 22 7 30000 3250 1370
608 8 22 7 30000 3250 1370
609 24 7 30000 3710 1660
629 26 8 28000 4620 1960
6000 26 8 28000 4620 1960
6200 30 9 26000 5070 2360
6300 35 11 26000 8060 3400
6001 28 8 26000 5070 2360
6201 32 10 24000 6890 3100
6301 37 12 20000 9750 4150
6002 32 9 23000 5590 2850
6202 35 11 20000 7800 3750
6302 42 13 18000 11400 5400
6003 35 10 22000 6050 3250
6203 40 12 18000 9560 4750
6303 47 14 16000 13500 6550
6403 62 17 12000 22900 10800
6004 42 12 18000 9360 5000
6204 47 14 15000 12700 6550
6304 52 15 14000 15900 7800
6404 72 19 10000 30700 15000
61805 37 7 17000 4360 2600
61905 42 9 16000 6630 4000
6005 47 8 14000 7610 4750
6205 52 15 12000 14000 7800
6006 55 13 13000 13300 8300
6206 62 16 10000 19500 11200
6306 72 19 9500 28100 16000
6406 90 23 8000 43600 23600
6008 68 15 10000 16800 11600
6208 80 18 8500 30700 19000
6308 90 23 7500 41000 24000
6408 110 27 6300 63700 36500
6010 80 16 8500 21600 16000
6210 90 20 7500 35100 23200
6310 110 27 6000 61800 38000
6410 130 31 5000 87100 52000
6012 95 18 7000 29600 23200
6212 110 22 6000 47500 32500
6312 130 31 5000 81900 52000

25

30

40

50

60

9

10

12

15

17

20

Roulements à une rangée de billes et à contact radial

DESIGNATION
DIMENSIONS PRINCIPALES

4

5

7

 

Diamètre 
intérieur 

Diamètre 
extérieur 

 
Epaisseur 
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