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Présentation générale
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	Repère


	Désignation

	M1
	Moteur asynchrone convoyeur

	M2
	Moteur Brushless chariot

	
	

	S1
	Bouton poussoir arrêt d’urgence

	S2
	Bouton poussoir réarmement

	S3
	Capteur point de référence

	
	

	S4
	Capteur fin de course arrière

	S5
	Capteur fin de course avant

	B3
	Capteur présence contenant

	B4
	Capteur présence produit dans la trémie


Implantation de l’armoire

 SHAPE  \* MERGEFORMAT 



Liste du matériel à implanter dans l’armoire
	Qté
	Nom matériel
	Repère
	Fabricant
	Référence

	
	
	
	
	

	1
	Interrupteur tétrapolaire
	Q0
	Siemens
	3LD2154-1TL53

	1
	Sectionneur tétrapolaire
	Q1
	Siemens
	

	1
	Porte fusibles unipolaire + neutre
	Q2
	Siemens
	3NW7053

	1
	Porte fusibles tripolaire
	Q3
	Siemens
	3NW7033

	1
	Porte fusibles unipolaire + neutre
	Q4
	Siemens
	3NW7053

	1
	Disjoncteur électronique multicanaux CBM
	Q5
	Phoenix Contact
	CBM E4 24DC

	1
	Alimentation continue
	U1
	Phoenix Contact
	TRIO-PS-2G

	1
	Variateur Sinamics V20
	U2
	Siemens
	6SL3210-5BB11-2AV0

	1
	Variateur Sinamics V90
	U3
	Siemens
	6SL3210-5FE10-4UA0

	
	
	
	
	

	1
	Contacteur tétrapolaire
	KM1
	Siemens
	3RT2316-1BB40

	1
	Contacteur tripolaire
	KM2
	Siemens
	3RT2015-1BB41

	1
	Module de sécurité
	KA1
	Siemens
	3SK1111-1AB30

	
	
	
	
	

	1
	Automate S7-1214
	MOD1
	Siemens
	6ES7214-1AE30-4AB3

	1
	Module CM1241
	MOD2
	Siemens
	6ES7241-1CH32-0XB0

	1
	Pupitre opérateur
Switch
	MOD3
	Siemens
	6AV2123-2GB03-0AA0

	1
	
	MOD4
	Siemens
	

	
	
	
	
	

	1
	Bouton poussoir arrêt d’urgence
	S1
	Siemens
	3SU1150-1HB20-1CJ0

	1
	Bouton poussoir réarmement
	S2
	Siemens
	3SU1150-0AB50-1BA0

	
	
	
	
	

	1
	Voyant blanc 24V
	H1
	Siemens
	3SU1152-6AA60-1AA0

	1
	Voyant rouge 24V
	H2
	Siemens
	3SU1152-6AA20-1AA0

	
	
	
	
	

	26
	Bloc de jonction simple
	X1
	Phoenix Contact
	PT 2,5

	4
	Butée d’extrémité CLIPFIX 35-5
	X1
	Phoenix Contact
	3022276

	3
	Distributeur de potentiel PTRVB 4-PV /RD
	XR105

/106/107
	Phoenix Contact
	3270222

	2
	Distributeur de potentiel PTRVB 4-PV /BU
	XR112
	Phoenix Contact
	3270223

	1
	Flasque d’extrémité D-PTRV 4 WH 1-4
	XR105/106

/107/112
	Phoenix Contact
	3270152

	3
	Entretoise DP-PTRV 4
	XR105/106

/107/112
	Phoenix Contact
	3270163

	1
	Pont FBST 500-PLC BU
	XR105/106

/107/112
	Phoenix Contact
	296692


Implantation des câbles dans l’armoire
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Fixation de la tresse du câble WS13
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Implantation des chemins de câbles
Vue Arrière de l’armoire

 Description interface homme-machine

[image: image4.emf]
                                       Instructions d’utilisation

Utilisation du système

La conduite de cet équipement s’effectue directement à partir du pupitre de commande

Le pupitre de commande intègre notamment une interface opérateur KTP700 à écran tactile. Cette interface permet  la conduite et le paramétrage de la machine tout en gérant la saisie et l’affichage des différentes valeurs.

Sécurité
Au préalable s’assurer que le convoyeur ne soit pas encombré et que l’axe puisse se déplacer dans les 2 sens

(pas d’objet  posé dessus)

Mise en route du système.

Fermer le sectionneur Q0 et attendre que le pupitre affiche la page d’accueil.

Déverrouiller l’arrêt d’urgence et appuyer sur bouton poussoir S2 réarmement.

Initialiser la machine via le pupitre opérateur.

Paramétrer les conditions d’utilisation.

Appuyer sur Marche (sur l’écran tactile) afin de lancer le cycle de remplissage dès qu’un contenant se présente en entrée  du convoyeur.

Arrêt du système
Appuyer sur Arrêt (sur le pupitre) afin de stopper le cycle de remplissage

Ouvrir le sectionneur Q0 afin de mettre hors tension le système

.
Présentation de l’écran tactile

Page Principale :

[image: image5.emf]
Page mode manuel :
[image: image6.emf]
Page paramétrage :

[image: image7.emf]
Liste des messages d’état

Attente Réarmement : Le système est sous tension, déverrouiller le bouton poussoir d’arrêt d’urgence, et appuyer le Bouton Poussoir  réarmement du pupitre.
Attente Initialisation : Le système doit être initialisé après un arrêt d’urgence, à la sortie du mode manuel ou en cas  de perte du référencement de l’axe accidentel.
Manque produit : Ce message alerte sur le manque de produit dans la trémie, mais n’arrête pas le système
Machine réarmée : le système est en attente d’une impulsion sur la touche Marche pour démarrer le cycle ou d’une  utilisation en mode manuel
Cycle en cours : le passage d’un flacon déclenche son remplissage, qui peut être arrêté par la touche Arrêt sur une fin  de cycle.

Schémas électriques

« Dosaxe ARGOUGES »
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Q1 Interrupteur sectionneur





Q2 à Q4 Portes fusibles





Q0 Porte fusible 3P + N





XR105 à XR112 Bornier de répartition





U1 Alimentation 24V





MOD4 Switch Ethernet





MOD2 Module de communication automate





MOD1 Automate
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KM1 Contacteur





KA1 Relais de sécurité





U2 Variateur convoyeur





U3 Variateur chariot mobile





X1 Bornier de raccordement





Barre de terre





  Q5  Disjoncteur multicanaux
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Moteur 1


Tapis
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Moteur 2 convoyeur


Courant consommé = 0,34A  +/- 10%





Fixation de la tresse du Câble WS13


Sur le chassis


(trou taraudé)
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Câble


Commande


V90





Câble W4
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Arrêt d’urgence





Câble W7


Capteur S4





Câble W6


Capteur S5





Câble WS3


Capteur B3





Câble WS4


Capteur B4





Câble W3


Electro vanne EV1





Câble W8


Capteur S3
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