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MISE EN POSITION ISOSTATIQUE

urces: La symbolisation technologique
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Cette symbolisation est destinée a définir les types des solutions
technologiques a utifiser pour mettre en position et maintenir en
posilion une piéce au cours de sa fabrication.
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MISE EN POSITION

Appui Regrésenter, dans la mesure du
possible, le_contour exact de
la zone de contact.

Coter cette zone, en forme et en
position sur les plans d'ensemble
des montages.
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w23 SYMBOLISATION DE LA NATURE DE LA SURFACE DE LA PIECE
Surface usinée (un seul trait) [ —
Surface brute (deux traits) _Hv.
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SYMBOLISATION DU TYPE DE TECHNOLOGIE
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Symbolise n centreur cylindrique,
ou conique simpie.

Contrage Symbollse un centriur dégagé.
Veillez & orienter comrectement
la barre noire.

Pied de centrage
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Piéce d'appui
Ao fixe — ”“u“_q H Touche de prélocalisation

Dégauchisseur

Centreur
Centrage fixe A vlv ”.“u_n ( Tn_ - Précentreur

Locating

En général, Bride

_ E ' dispositif de mise D W clame

Syatins & sirage &n position et de serrage came

symétriques. sauterelle
Systéme Mandrin Entraineur (systéme &
4 serrage Am Tl.v Pinces Am _l_ > serrage concentrique
concenlrique Expansibles flottant)

Appui réglable Appui réglable
”:E._. Verin «Ingersall» Vérin «Ingersoll»
i ln_-u..n F - (de mise en —\ W {opposition aux

position) délormations)
Systeme
A " AAA ' Vis d'appui réglable AMN _V Antivibreur
Hiversible Vérin axile
Centrage réversible Pied conique Pied conique

élv Broche conique éclv Broche conique




