Mise en ceuvre partielle du variateur : V30
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@ branchement réseau @ simulation codeur
» Raccorder les cables de branchement secteur du dispositi 4.4.13 Branchement sur les modules ESIM1-C et ESIM2-C
monophasé sur les borniers a vis PE, N et L.
Module interface  Les modules ESIM1-C et ESIM2-C sont équipés de fiches Sub-D,
3 15 pdles avec connexion vissée M3, ESIM1-C avec une fiche, ESIM2-C
i— avec deux fiches.
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» Raccorder les lignes de moteur et les conducteurs de protection sur Fig. 4.25 Branchement d'interfaces du module pour la simulation de I'encodeur
les bornes U, V, W et PE. L'assignation des cables doit
impérativement correspondre entre le moteur et le dispositif.
Pin  Signal Couleur® Paire Signification E/S
Borne Branchement Couleur
U Ligne de moteur marron (bn) 1 A blanc 1 Canal A S
v Ligne de moteur bleu (bl) 9 A marron 1 Canal A, inverti S
w Ligne de moteur : noir (bk) 12 B vert 2 Canal B s
PE Conducteur de terre (fil de repére du —
blindage) H! B jaune 2 Canal B, inverti S
2 5vVDC rouge 3 Pont interne sur Pin 10 pour 'activation de +SENSE E
-, Modules M2 Pont interne sur Pin 7 pour I'activation de T_MOT
3 5VGND bleu 3 Pont interne sur Pin 11 pour 'activation de -SENSE E
10 +SENSE violet 4 Pont interne sur Pin 2 pour I'activation de +SENSE S
11 -SENSE noir 4 Pont interne sur Pin 3 pour I'activation de -SENSE S
13 z gris 5 Canal Impulsion d'indexation S
6 1z rose 5 Canal Impulsion d'indexation, inverti S
7 T_MOT grisfrose 6 Pont interne sur Pin 2 pour I'activation de T_MOT S
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Mise en ceuvre partielle de 'A.P.l. — TSX 37

Caractéristiques de
entrées de comptage | Tableau des caractéristiques
rapide CNT1/CNT2
Entrées Comptage |Comptage |Présélection
5VouRS |24 VCC (IA/ |24 VCC
422 (IAMMB/ | 1BNZ) (IPres11/
1Z) IPres12)
Logique Positive Positive Positive
Valeurs Tension 5V 24V 24V
Carte entrée s / sorties — type PNP Branchement des entrées de comptage rapide CNT1/ CNT2
TSX DMZ 28 DT Pour API TSX 37
Capteurs Entrées CNT1
P ~ = 5 o . 1A 5 VDC @
) 10] Entrée signal A voie 11 A152VD0 o
I @ I 1 I— 1A — _@
@ (2] Entrée signal B voie 11 —%
— @O+—sH Comm— ©
@ E 7 i i rolZ +5 VDC _@
L ) [5- Entrée signal Z voie 11 \Z +24 VDG
~ = RO
7/ L8] A ®
— @ [7H Entrée présélection voie 11 '::gi:ﬂi (6} I
) B = 10..50 VDG o W, : r
L ! . VDC
o ®—ET@ Alimentation pour codeur _::50 VDG S ® : : 1
— (19
~ 2 - @ Liaisons internes de report d'informations
3 = 112y du connecteurs CNT2 vers le connecteur L
— (14} {131 CNT1 afin de faciliter le raccordement T
—(15) [14] codeur
© R oNTZ
16, 15
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[ Fu+ Pré-actionneurs [ . et it [’—:ﬁ 20—
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[2] — @_T Entrée présélection voie 12 T _@—@
—| 3 } 23 — /]
(4] = (29 Entrée présélection voie 11 e (& &
EEE o O p e ol
L +10...
Iy L= (20 N/ Alimentation externe 10...30 >5VDC @ o
= s | N/ VCC ou 5 VCC pour codeur ,—0VDC ol
—17] @) a : @
5] @1
[0} (30) Carte sortie analogique - TSX ASZ 401
10] 39 \ /|
_lE T D) = Pour API TSX 37
(=5) J
_"_: |— — Le dessin ci-dessous présente le cadblage du module TSX ASZ 401.
[] FU2 il Sortie voie 0 =
o @ | Commun voies
+24 VDC Reprise de blindage | (3)
s (@) | Reprise de blindage
Sortie voie 1 @
(® | Commun voies
Reprise de blindage @
o Reprise de blindage
Sortie voie 2 @
Commun voies
Reprise de blindage @)
o (1| Reprise de blindage
Sortie voie 3 @
_ ) Commun voies
Reprise de blindage ®
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Grafcet : déplacement de I'axe O

GRAFCET : T 52 : DEGAGER LE LOT GRAFCET : T 53 : EVACUER LE LOT
|
10 20
XT52
T XT53
f I Jr |
11 |— SA0:= KW1
21 |[H{ SA0:=Kw2 30 |q SA1:=KW30
| [CNTO = KW35]
- [CNTO = KW36] - [CNT1 = KW40]
A 12 — SAO0:=KWO0 : t
22 H SAO0 :=KWO0 31 H SA1:=KW0
T1 | |
13 « fin de tache 1
Dégager le lot » T
—/XT52 23 « autorisation
prise du lot »
T MO
GRAFCET : MISE EN REFERENCE
AXE 0 24 —— 90 YV+
: -+ 90s1 N
40
T XREF_EVAC 25 |— SA0:=KW3
A
—+ [CNTO = KW37]
41 |— SA0 := KW10 g
T 1330 26 —{ SA0:=KWO | SA1:=KW31
L [CNT1 = Kw41]
A 42 — SAO0 :=KW11
27 [—| SA1:=KWO0
-1 /83
T 1
43 — SA0:=KWO0
] 28 « fin de tache »
44 - [IXT53
« fin de tache »
T /XREF_EVAC
ARRET D’'URGENCE : AXE 0 GRAFCET : MODE MANUEL : AXE 0
60
50
T/ | XmANU
A 61 SA0 =KW0 4t1.M3/3051 4 tM2.M3.30S0 4 (¥M1 + {M2 430S0 #430S1)
A 51 | SAO0:=KW20 [ SAOQ :=KW21 SAQ := KWO0
T KS
T /XMANU
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Affectation des variables :

ADRESSE REPERE ENTREE / SORTIE INTERFACE TYPE
%I1D0.11 CNT1 Compteur rapide pour contrble position chariot horizontal variateur DINT
%QW6.0 SA0 Consigne analogique pour le variateur V35 variateur INT

%Q2.0 90 YV+ Desserrer blisters Electro-distr. 5/2 BOOL
bistable
%I3.1 90s1 Blister desserré Capt_. BOOL
magnétique
%I14.0 30S0 Chariot vertical en position haute Capt. inductif BOOL
%I4.1 30S1 Chariot vertical en position basse Capt. inductif BOOL
%14.2 SO Capteur pour détection vitesse axe 0 Capt. inductif BOOL
%I5.0 KS Arrét d’'urgence en service (pas de défaut) Relais BOOL
%IW0.11.2 :X3 S30 Chariot vertical en position d’'origine Capt. inductif BOOL
ADRESSE REPERE CONSTANTE TYPE
%KWO0 KWO0 Arrét déplacement des axes numériques INT
%KW 1 KW1 Avance axe 0 sens positif a vitesse : 200 mm / sec INT
%KW?2 KW2 Avance axe 0 sens positif a vitesse : 400 mm / sec INT
%KW 3 KW3 Avance axe 0 sens négatif a vitesse : - 400 mm / sec INT
%KW5 KW5 Avance axe 0 sens positif a vitesse : 5 mm / sec INT
%KW 10 KW10 Avance axe 0 sens négatif a vitesse : - 100 mm / sec INT
%KW11 Kw11 Avance axe 0 sens positif a vitesse : 20 mm / sec INT
%KW 20 KW20 Avance en_cgmmande. manuelle axe 0 INT
sens positif & vitesse : 100 mm / sec.
KW 21 KW21 Avancg en.C(\)m.mande. manuelle axe 0 INT
sens négatif a vitesse : - 100 mm / sec.
%KW 30 KW30 Avance axe 1 sens positif a vitesse : 200 mm / sec INT
%KW31 KW31 Avance axe 1 sens négatif a vitesse : - 200 mm / sec INT
%KW 35 KW35 Axe 0 en position dégagement atteinte : 120 mm INT
%KW 36 KW36 Axe 0 en position au dessus ensacheuse atteinte : 12200 mm INT
%KW 37 KW37 Axe 0 en position au-dessus ascenseur blisters atteinte : 0 mm INT
%KW40 KwW40 Axe 1 en position haute atteinte : 0 mm INT
%KW41 Kw41 Axe 1 en position basse dans ensacheuse atteinte : X mm ( variable) INT
%KW51 K1 Coefficient pour calcul de la vitesse en mm/ sec INT
%KW52 K2 Coefficient pour calcul position en mm INT
ADRESSE REPERE VARIABLE et MOT INTERNES TYPE
%MO MO Fin de prise blisters par unité 3 : ensacheuse BOOL
%M1 M1 Image de la touche du terminal : [+] BOOL
%M2 M2 Image de la touche du terminal : [-] BOOL
%M3 M3 Choix de déplacement axe 0 en mode manuel BOOL
%M10 M10 traitement « affichage vitesse / position » demandé BOOL
%M11 M11 Page affichage « vitesse » demandée BOOL
/M11 Page affichage « position » demandée BOOL
%M12 M12 Bit impulsionnel a la période de 1 seconde BOOL
%M13 M13 Bit pour RAZ compteur CO BOOL
%MWO0 MWO Mot image de la valeur courante du compteur INT
%MW100 MW 100 Mot : affichage de la page INT
%MW?200 VIT Mot : Vitesse réelle du chariot pour calcul et affichage INT
%MW?201 POS Mot : Position réelle du chariot pour calcul et affichage INT
CO Compteur pour traitement vitesse INT
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Axe 0 : affichage vitesse / position

a) — algorigramme : traitement calcul et affichage

Début : Calculer et Afficher
vitesse ou position

N _Aso

o)

Compter impulsions dans
Compteur CO

»
»

A1z N

O

« Transférer valeur
courante du compteur CO
Dans mot MWO »
MWO := C0.V

« Calculer vitesse »

VIT ;= MWO x K1

RAZ Compteur CO

A

N M10
(0]
M11 N |
o « Calculer position »
« Afficher page POS :=CNT1/K2
vitesse »
MW100 = 1 |
« Afficher page
position »
> MW100 :=2
Fin

Nota : affectation des variables : voir page 19/23
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