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Note: la piéce 105 - Demi berceau droit
est symétrique & 106 - Demi berceau gauche,
hormis les détails C1 et C2 qui sont remplacés par
2 frous taraudés borgnes M4, profondeur 15,5 mini.

tous les chanfreins: 0.5 x 45°

Concours Général des Métiers 2015
Série Technicien d'Usinage

Ensemble

Robot explorateur

106 - Demi berceau gauche

Plan BPF Matiére
Mise & jour 20/05/2015 AW 2017
Date Echelle générale
18/05/2015 1:1

Tolérances générales
ISO 2768 - mK

Rugosité générales
ISO 1302 / Ra 3,2
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