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106 - Demi berceau gauche

tous les chanfreins: 0.5 x 45°

Note: la pièce 105 - Demi berceau droit
est symétrique à 106 - Demi berceau gauche,

hormis les détails C1 et C2 qui sont remplacés par
2 trous taraudés borgnes M4, profondeur 15,5 mini. 
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