U 41  -  Corrigé

Etude A : 
A.1 –   Détermination des efforts sur les douilles à billes.

A.11 

[image: image1.wmf]x

&

&

 = cte = 0,35 / 0,25 = 1,4 m / s²

A.12 
Torseurs des actions mécaniques extérieures agissant sur le système matériel (
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nota : 
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A.13 
Principe Fondamental de la Dynamique appliqué à (. 
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Equation de la résultante en projection sur 
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A.14   
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Donc les charges radiales sur les douilles à billes seront maximales en phase d’accélération.

A.2 – Choix des paliers à douilles à billes.

A.21  Durée de vie nominale Lh = (8 . 2,5 / 60) x 14 x 300 x 8 = 11 200 h

A.22  Charge radiale maximale( idem pour les 2)  F = 
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A.23  Références des paliers à douilles à billes INA en série massive : 
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· 60 HRC  ( fH = 1  


· Orientation non définie ( fS = 0,8
· F ( C = 0,1  et  ( = 1,35’ ( KF = 1,5 

· V = 0,28 m / s = 0,28 . 60 m / min
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Choix : palier KGB 2558 PP AS 
( C = 2800 N )

Etude B :
B.1   Relations entre les vitesses de rotation 
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B.2 – Déterminer le moment d’inertie JC du carton plein C par rapport à l’axe de rotation 
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Cadre de saisie

x
Longueur

y
Largeur

z
Hauteur

Densité [ kg / dm3 ]

O 7,8 (Acier)

O 2,7 (Aluminium)
O    0,2666
      autre


e
Distance centre de gravité à l’axe de rotation

e = (90² + 225²)0,5 = 242,33 mm

densité (désolé pour l’unité, le logiciel est comme ça !) : 7 / 2,5 . 2,5 . 4,2 = 0,2666

B.3  Energie cinétique E(((RB) = 0,5 ( J1 .
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E(((RB) = 0,5 (J1 + J2 + J3 + JC) .
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Moment d’inertie équivalent J(équiv. = J1 + J2 + J3 + JC 

J(équiv = 0,49 + 0,0032 + 0,41 + 0,483 = 1,386 kg.m2
B.4 
Nombre d’indexages / min  

nc = 60 / (0,4 + 0,8 ) = 50 



nc = 50


Angle d’indexage


( = 0,4 . 60 / 1,2 = 120°



( = 120°

4 arrêts
( = 120°








Ca = 5,5


Mi = 
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 = 7,56 daN . m


     Mi = 7,56 daN . m

M( =  0,05 daN.m  (donnée)






    M( =  0,05 daN.m

Mw = m . g . 
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= 7 . 9,81 . 0,09 = 6,18 N . m = 0,618 daN . m 
   Mw =0,62 daN . m

Couple total = couple dynamique à la sortie = M = Mi + M( + Mw

M = 7,56 + 0,05 + 0,62 = 8,23 daN . m





    M = 8,23 daN . m
Choix du mécanisme :
4 positions (nombre d’arrêts)





( = 120°





50 indexations / min





M =  8,23 daN . m

Référence 
80P – 4 - 90
Couple d’entrée
Me = M . K

4 arrêts
( = 120° 








K = 0,74

Me = 8,23 . 0,74 = 6,09 daN . m






Me = 6,09 daN . m

Puissance d’entraînement : P = 
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Puissance du motoréducteur : 0,39 kW
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