U 41  -  CORRIGE

11 . 
> Bilan des actions mécaniques sur 4 :

avec 
FR = K . ( L0  –  L )    et   L = LP – Lt
FR = K . ( L0  –  LP + Lt )  = 9 ( 16 – 8 + 1 )

FR = 81  (N)


> PFS

F3 = FR + F2



F3 =  81 + 50 = 131 (N)

12 . 
Course totale = 2 (La – Lt ) = 2 (2 + 1 ) = 6 mm

Taille 1 éliminée


F serrage = 131 N  à  x = 35 mm  avec 6 bars

Taille 2, avec 6 bars, à  x = 35 mm  ( 155 N    CONVIENT

211 . 
> Bilan des actions mécaniques sur S :
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212 .
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Equations de la statique :

XB + 100 – 0,3 g 
= 0

2400 – 60 ZE
 

= 0

YA + YB 

= 0

30 ZA + 4200 + 70 ZE
= 0

ZA + ZB + ZE
- 60
= 0

-30 YA – 8000 + 10,5 g
= 0

213 .
Roulement A

Fr = 
[image: image12.wmf]263²

 

 

233²

+

 = 351,8 (N)




Fa = 0

Roulement B

Fr = 
[image: image13.wmf]333²

 

 

263²

+

 = 424,7 (N)




Fa = 97 (N)

Charge statique équivalente
P0 = 0,6 Fr + 0,5 Fa   (roulements séparés)
Pour B, le plus chargé

P0 = 0,6 . 425 + 0,5 . 97 = 304  

Or          P0
< Fr


Donc 
      P0 =  Fr = 425 (N)

Roulement B : 61801

C0 = 670 (N)

 




s0 = C0 / P0 = 670 / 425 = 1,57

En position sertissage le roulement est à l’arrêt. Il y a un choc. 

s0 recommandé ( 1 

Choix validé.

221 .
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222 .
( Q maxi = 
[image: image15.wmf]v
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[image: image16.wmf]169

27,5

 

.

 

352

 = 57,28  N / mm²

     ( Q maxi = 57,28  N / mm²

223 .
R / d = 0,3 / 12 = 0,025
D / d = 15 / 12 = 1,25


k = 2,6
224 .
( CC Q maxi = 57,28 . 2,6 = 149 N / mm²
225 .
s = Re mini / ( maxi = 360 / 149 = 2,4
OK (entre 2 et 3).

226 .
Cône d’angle au sommet 1° maxi


rotz maxi = 0,5° = 0,00872 rd

VALIDE


rotz calculée = 0,00516 rd

31 .
JT = JPT + J plateau + J outils

JT = 0,05 + 0,5 . M . R² + 4 . m . d²

JT = 0,05 + 0,5 . 2,7 . ( . 2,5² . 0,3 . 0,25² + 4 . 0,31 . 0,214² = 0,603 kg . m²

    JT = 0,603 kg . m²

32 .
Théorème de l’énergie cinétique en phase freinage :


T2 - T1 = 0 - 0,5 . J . (² = - 2



( = 
[image: image17.wmf]T

J

 / 

4

 = 2,57 rd / s




   ( = 2,57 rd / s

33 .
Plateau 2 : 4 outils  ( ( = 90°


( maxi = 2,57 rd / s

t ph1 = t ph3 = ( 5 . ( / 180 ) /  ( ( maxi / 2) = 0,0698 ~ 0,07 s
t ph2 = ( 80 . ( / 180 ) /  ( ( maxi ) = 0,558 s
t 2 = 0,07 + 0,558 + 0,07 = 0,698 s  ~ 0,7 s

  t 2 = 0,7 s

34 .
t 1 = 0,52 s  et  t 2 = 0,7 s ; les 2 plateaux tournant simultanément on prend t 2
Temps de cycle : t mini = 6 + 0,7 = 6,7 s

Gain de temps : 8,5 – 6,7 = 1,8 s / cycle

Gain de production : 1,8 / 8,5 = 21 %  >  7 %

Plateaux SIEBE validés.
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