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	Question 3.

Modélisation des liaisons  (Voir DT4 – Fig.1)

	Liaison

	Nom

	Caractéristiques géométriques
	Repère – Symbole

	L1 entre S0 et S1

	Liaison pivot

	Axe 
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	Question 5.

Débattement horizontal du point H
Courbe 1 : Position du point H/0 sur l’axe 
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· Débattement horizontal (suivant x) du point H :
· Conclusion :




 Question 8.  Sollicitations dans le bras télescopique 3
 SHAPE  \* MERGEFORMAT 
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Question 12.  Prise en compte des frottements dans la liaison L8
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Fig. 1   Diagramme des efforts normaux 
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Fig. 2   Diagramme des moments de flexion
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