
Les é léments  qu i  su iven t  do iven t  se rv i r  à  la  c réa t ion  du  
p rogramme de  con t rô le .  

I l s  se ron t  adap tés  au  log ic ie l  u t i l i sé  pa r  la  Mach ine  à  Mesu rer  
T r id imens ionne l le .  

Phase 400   La  spécification à contrôler : 

 
 

 

Mode opératoire : 
 

1- Palper la surface G 
 

2- Palper le cylindre B                            DR 1  
 

3- Palper cylindre F                         DR 2  
 

4- Construire le Point  1 (G intersection DR1)  
 

5- Placer repère perpendiculaire point 1 axe Z  sur DR1 X axe suivant DR2  
 

6- Construire PL2                      ( Plan parallèle placé à 52 de la surface G )        
 

7- Construire PL3                     ( Plan incliné à 17°40   / PL2 suivant X ) 
 

8- Palper PL4 ( C ) 
 

9- Comparer PL3 et PL4     
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Nota: Pour B, voir le DT4  


