
Tableau récapitulatif des liaisons cinématiques 
 

Nom de la liaison 
Nombre 
degré 
liberté 

Mouvements 
relatifs 

Représentation plane Perspective 

Liaison encastrement 0 Aucun 

  

Liaison pivot 1 1 rotation 

  

Liaison glissière 1 1 translation 

  

Liaison hélicoïdale 1 
1 rotation et  
1 translation 
conjuguées 

  

Liaison pivot 
glissant 

2 
1 rotation et  
1 translation 

 

 

 

Liaison sphérique à 
doigt ou rotule à doigt 

2 2 rotations 

 

 

 

Liaison rotule ou 
sphérique 

3 3 rotations 

 

 

 

Liaison appui plan 3 
1 rotation et 

2 translations 
  

Liaison linéaire 
annulaire ou Sphère-

cylindre 
4 

3 rotations et 
1 translation 

  

Liaison linéaire 
rectiligne 

4 
2 rotations et 
2 translations 

  

Liaison ponctuelle ou 
sphère-plan 

5 
3 rotations et 
2 translations 

 

 

 

 

FORMULAIRE  

 

 Rpg =         Rpg 

 

 s = coefficient de sécurité. 

 T = effort tranchant  

 S = section totale cisaillée 
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TABLEAU DES AJUSTEMENTS 

 

 * Principaux encarts en micromètres : 
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