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Représentation schématique des éléments géométriques palpés et extraits.


Question 5-5 : Identifier ces éléments palpés ou extraits sur le schéma ci-dessous.             / 4


�





Plan Pl1 idéal extrait








Plan Pl1 non idéal


(réel) extrait








Cylindre Cy1 idéal extrait








Plan Pl3 non idéal


(réel) extrait








Plan Pl1 idéal extrait








Cylindre Cy1 non idéal (réel) palpé








Plan PL2 idéal


extrait





Plan PL2 non idéal (réel) palpé





Cylindre Cy2 idéal extrait








Cylindre Cy2 non idéal (réel) palpé
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Total :	 	 /7,5





Question 5-7 : Énoncer le critère d’acceptabilité.                                                  / 0,5





diPt Mi / Pl 1’ ≦  0,1 mm








Éléments géométriques à palper (choix des surfaces à palper)


( Pl 1 ], ( Pl 2 ], ( Pl 3 ], ( CY 2 ], ( CY 3 ] 





1





2





3





                                  	Palpeur(s) utilisé(s)     Longueur mini


                                 	 N° …1…                      	  ……………	


                                  	 N° …2…                      	 ……………


                                  	 N° …3.…                     	  ……………


                                   	 N° …..…              		……………


                                   	 N° ……..             		 ……………





�





Repérage des surfaces :





Spécification à contrôler :





        0,1      A-B





Ensemble : Raccord rotatif





Élément : Boîtier du raccord rotatif





Question 5-6 : A partir de DT8, compléter les constructions suivantes.                / 3             





Pl 2’= Plan parallèle au plan Pl2 distant de 12 mm


Pl 3’= Plan parallèle au plan Pl3 distant de 14 mm





Pt 2 = ( Pl 2’] ∩ axe du ( CY 2] 			


Pt 3 = = ( Pl 3’] ∩ Axe du ( CY 3]





(D0) : Droite de référence


(D0) passant par Pt 2 et Pt 3





Pt 1= ( Pl 1] ∩ ( D0 ]





Pl 1’� à la droite (D0) et passant par le Pt 1





La surface tolérancée Pl 1 est mesurée en huit points Mi (Pt Mi) également répartis sur la surface.


On note diPt Mi / Pl 1’ la distance entre un point Mi et le plan Pl 1‘








