
PARTIE A
Analyse fonctionnelle et structurelle du montage de bridage. 

On donne :
La nomenclature (DT 4) et l’éclaté (DT 3).




La bride en position serrée ( Fig1)




Le schéma cinématique minimal ci-contre.

Le dessin d’ensemble du montage ( DT5) 

Le dessin d’ensemble de la bride à nez rétractable seule ( DT 6)

Question 1-1 :
( 0,25 par bonne réponse)






/ 6,5


On demande de compléter les classes d’équivalences cinématiques SE1, SE2, SE3, SE4 suivantes :


SE1   = {1, 20, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10, 11,12,13, 29, 30, 31, 32, 33, 34, 35, 37}


SE2  = {16, 24, 25, 26 } 

SE 3 = { 15 }

SE4 = { 36  }



SE5 – Eléments déformables et exclus  = {14,17, 18, 19, 21, 22, 23, 28,38,27}

Question 1-2 : ( 2 points par liaison )








/8
En vous aidant du schéma cinématique ci-contre, on vous demande de compléter le tableau suivant en indiquant les degrés de liberté (par « 1 » s’il existe et par « 0 » s’il n’existe pas), le nom des liaisons ainsi que les classes d’équivalences concernées.

	Liaison
	Liaison entre …
	Degrés de liberté
	Nom de la liaison

	L 1
	SE1 et SE2
	Rx
	Ry
	Rz
	Tx
	Ty
	Tz
	Pivot glissant

	
	
	1
	0
	0
	1
	0
	0
	

	L 2
	SE2 et SE3
	Rx
	Ry
	Rz
	Tx
	Ty
	Tz
	Linéaire rectiligne

	
	
	1
	0
	1
	0
	1
	1
	

	L 3
	SE3 et SE1
	Rx
	Ry
	Rz
	Tx
	Ty
	Tz
	Pivot

	
	
	0
	0
	1
	0
	0
	0
	

	L 4
	SE3 et SE4
	Rx
	Ry
	Rz
	Tx
	Ty
	Tz
	Linéaire rectiligne

	
	
	0
	1
	1
	1
	0
	1
	

	L 5
	SE4 et SE1
	Rx
	Ry
	Rz
	Tx
	Ty
	Tz
	Pivot

	
	
	0
	0
	1
	0
	0
	0
	


Ci - dessous : la vue de face en coupe de la bride en position serrage

Attention ce dessin n’est pas à l’échelle. 
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( Fig1)
Schéma cinématique minimum du montage de bridage

en phase de serrage
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Total :	    / 14,5


5 





L5





Z





X





Y





SE 4





Pièce à brider





L1





L2





L4





SE 2





Montage de bridage.





DR 1





0





SE 1





SE 3




















