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Eléments géométriques à construire :





Elément 1 :          PL …..		………………………. 





Elément 2 :          PL .….  		………….…………… 











Représentation schématique des éléments géométriques palpés et extraits.


Identifier ces éléments palpés ou extraits sur le schéma ci-dessous :





Y





Critère d’acceptabilité :


……………………………………………………………………………………………


…………………………………………………………………………………………… …………………………………………………………………………………………………………………………………………………..…………………………………….





PL4








Eléments géométriques à palper :          


(surfaces à palper) 





Elément 1 :     PL 1     surface plane  


Elément 2 :      …………………………………….  


Elément 3 :      ……………………….……………   


Elément 4 :      ……………………….……………    





Y





PROCEDURE DE CONTROLE   –   ETABLIR UN MODE OPERATOIRE DE CONTROLE SUR MMT





Ensemble : Machine à cambrer





Elément : Basculeur
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Palpeur(s) utilisé(s)�



Longueur mini�
�



  N°…………


  N°…………


  N° ……..…


  N°…………


  N°…………�



……………………….


……………………….


……………………….


……………………….


……………………….�
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Plan PL4 idéal extrait
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Repérage des surfaces :
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Plan PL1 réel palpé
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TOTAL :       / 4














