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Description de l'architecture Double Loop Monocable (DLM)
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Ligne d'accélération des cabines
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Vue de côté d'un chariot de véhicule d'une cabine en phase d’accélération.

La cabine est guidée par des galets dans des rails.

La cabine est entraînée par le train de pneus.
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Transmission du mouvement du câble au train de pneus
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Détail : 
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Étude par éléments finis du tendeur de courroie

DT5 : Système d'aiguillage 

Aiguillage en position « Exploitation »

 Aiguillage en position « Cyclage / Décyclage »



Indexeur de système d'aiguillage


Indexeur de verrouillage 
voie aval  
en position sortie



Détail d'un indexeur : 

	N°
	Sous-ensemble

	1
	Bâti

	2
	Axe de corps

	3
	Vérin électrique

	4
	Tige

	5
	Axe de tige

	6
	Indexeur





Poulies guide-câbles
Détail du système de fixation :



Documentation sur les roulements

Calcul de la durée de vie
Charge dynamique équivalente P :

Si charge purement radiale, P = Fr
Si charge conjuguée, P = X∙Fr + Y∙Fa 

· Fr : force radiale ;
· Fa : force axiale ;
· X et Y : coefficients à définir sur le catalogue de roulements.
Durée de vie en heures Lh pour un roulement à billes :

· N : fréquence de rotation en tr/min ;
· C : charge dynamique du roulement.
Extrait du catalogue SNR
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Courroie crantée de transmission de mouvement d'un pneu au suivant
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Dimensions du tendeur :
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Cabine





Indexeur de


verrouillage voie amont





Vers garage





Indexeur de


verrouillage voie aval





Indexeur de


verrouillage côté garage





Vers garage





DT5





x





y





z





( 20





( 10





2





( 24








    ( 10





4





DT6





DT7





4 vis H M20-40





4 perçages Ø 22 


pour fixation au mur





4 taraudages M20





Poulie





Équerre





Plaque à fixer au mur
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