
Descriptif technique de la motorisation du pont roulant


· Translation (axe Y)

Le mouvement de « translation » est obtenu au moyen de deux motorisations du type motoréducteur-frein de marque BAUER (type : BF50-05W/D11 SA4-TF (G) - ZKS010 A6-HN) 

Caractéristiques techniques :


Galet d’entraînement

· Nombre de galets moteurs : 2

· Dimension galet : ø 250 mm

Moteur

· Puissance motorisation : 2x3 kW

· Fréquence : 50 Hz

· Fréquence de rotation moteur : 1 5OO tr/min

· Tension : 400 V

· Protection
: IP55

· Protection par sonde : PTC
Codeur incrémental
· Nombre de points par tour : z = 1024 pts/tr
· Direction (axe X)

Le mouvement de « direction » (translation) est obtenu au moyen de deux motorisations du type motoréducteur-frein de marque BAUER (type : BF50-05W/D09 SA4-TF (G) - ZKS005 A8-HN) 

Caractéristiques techniques :


Galet d’entraînement

· Nombre de galets moteurs : 2

· Dimension galet : ø 250 mm

Moteur

· Puissance motorisation : 2x1,1 kW

· Fréquence : 50 Hz

· Fréquence rotation moteur : 1 5OO tr/min

· Tension : 400 V

· Protection : IP55

· Protection par sonde : PTC

Codeur incrémental
· Nombre de points par tour : z = 1024 pts/tr
Réducteur


Rapport de réduction :	27,62





Variateur de fréquence : ATV58-HU41 N4





Frein


Tension du frein :	400V


Moment du frein :	16 N.m


Commande du frein : 400V


Déblocage du frein : manuel





Réducteur


Rapport de réduction :27,62





Variateur de fréquence : ATV58-HD12N4





Frein


Tension du frein :	400V


Moment du frein :	16 N.m


Commande du frein : 400V


Déblocage du frein : manuel
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