Q 2.1   Chaîne fonctionnelle de la fonction rotation













Question 2.2.1
Adresse du mot de sortie                  %QW  ......., ............

Valeur Maximale du Mot :  ..............................

Valeur Minimale du Mot : ...............................

	Variable
	Type de variable
	Description

	%I 4.53
	Entrée T.O.R.
	Capteur de comptage des dents de la couronne

	%Q 6.41
	
	

	%Q 6.49
	
	

	%Q 6.51
	
	

	%MW  190
	
	

	%QW................
	Sortie Analogique
	Consigne de vitesse variateur


Chronogramme question 2.2.2


Q 1.2.2     Organigramme de X23


Question 1.2.3



Calcul des pas d’accélération et de décélération
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